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 بسوِ تؼالی                                                                         

 

 ضرکت فٌی هٌْذسی کارپلاس در زهیٌِ خذهات خَدرٍی پا بِ ػرصِ ی فؼالیت ًوَدُ.

 بازًَیسی ًرم افساری خَدرٍّای ایراًی ٍ چیٌی را در دستَر کارخَد قرار داد.ایي ضرکت در ابتذا ریوپ ٍ 

ی ـؼویرگاّـدر اداهِ بٌا بِ تقاضای صٌف خَدرٍی ضرٍع بِ فؼالیت در زهیٌِ تْیِ ٍ فرٍش تجْیسات ت

 برای تؼویرکاراى ػسیس تْیِ کرد.وَدُ ٍ کلیِ تجْیسات را بصَرت هستقین ـوکاراى ًـبرای رفاُ حال ّ

  در قذم بؼذی بخص تقَیت هَتَر ٍ تیًَیٌگ هَتَری در دستَر کار ایي ضرکت قرار گرفت تا برای 

 ذهاتی ارائِ دّذ.ـتَاًذ خـْری ٍ رئس بـَدرٍّای ضـخ

ٌگ یؼٌی تیًَیٌگ بذًِ، کاٍر، ـِ بؼذی تیًَیـرکت ٍارد پرسـخص تیًَیٌگ هَتَری ضـبا ٍرٍد بِ ب

 سراهیک ضذ.

 یی در زهیٌِ ّای رکر ضذُ فؼالیت هی کٌٌذ.ًیرٍّای هتخصص ٍ حرفِ ا

فؼالیت ّای دیگر ایي ضرکت، تْیِ لَازم افترهارکت هاًٌذ؛  ّذرز، کیت هکص، ضوغ، ٍ لَازم افترهارکت 

 هَتَری ًیس هی باضذ ٍ با ضرکت ّای بسیار قَی در ایي زهیٌِ کوک گرفتِ است.

ِ ٍ تـحصیل کردُ در ایي زهیٌِ بْرهٌذ هی در بخص آهَزضی ًیس ضرکت از اسـاتیذ هجرب ٍ بـسیار ًـخب

 .باضذ
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Winols ًکات هْن برای تٌظیوات ٍ استفادُ از ًرم افسار 

سپس ٍ Project       ٍ یا گسیٌِ  CTRL+Nبرای باز کردى داهپ در ًرم افسار از گسیٌِ ترکیبی -1

فایل هَرد ًظر را اًتخاب کردُ ٍ سپس در  DESKETOPٍ از   okدر پٌجرُ بؼذی گسیٌِ   Fileگسیٌِ 

را هیسًین تا  okرا اًتخاب هی کٌیذ ٍ در پٌجرُ بؼذی   Ignoresimilarپٌجرُ بؼذی از گسیٌِ اٍل 

 جذاٍل سرچ ضًَذ.

 بیتی تٌظین هیکٌین. 8ٍ  255در ایي هرحلِ رٍی ًوای -2

 فادُ هی کٌین.رٍی کیبَرد است Fبرای سرچ کردى جذاٍل در ًرم افسار از گسیٌِ  -3

 کیبَرد استفادُ هی کٌین Pبرای دیذى ػکس سِ بؼذی جذاٍل از گسیٌِ -4

 استفادُ هی کٌین. 2dبرای دیذى ًوای دٍ بؼذی از گسیٌِ ی پاییي ًرم افسار  -5

 استفادُ هی کٌین. SHIFT+Fّرگاُ جذٍلی را رد کردُ باضین برای برگطت بِ جذٍل قبلی از گسیٌِ -6

 استفادُ هی کٌین. Kبؼذ از پیذا کردى جذٍل هَرد ًظر ٍ اًتخاب آى از گسیٌِ  -7

 بایذ استفادُ کٌین.  DELETبؼذ از اًتخاب جذٍل هربَطِ ّویطِ از گسیٌِ  -8

استفادُ هی   - ‚ + ‚ SHIFTبرای اضافِ کردى ٍ یا کن کردى اػذاد برای تغییرات از گسیٌِ ترکیبی  -9

 کٌین.

 را بسًیذ. DELETبؼذ از ّر بار تغییرات حتوا گسیٌِ  -11

 16بیتی تٌظین ضَد ٍ برای پیذا کردى اػذاد  8بیتی حتوا گسیٌِ رٍی  8برای سرچ کردى اػذاد  -11

 بیتی تٌظین ضَد. 16بیتی رٍی گسیٌِ 

 بیتی بایذ بِ صَرت ٍاحذ اًجام ضَد. 8تغییرات در جذاٍل  -12

 بیتی بایذ بصَرت درصذی اًجام گیرد. 16تغییرات در جذاٍل  -13

 استفادُ هی کٌین. CTRL+Gبرای پیذا کردى آدرس در ًرم افسار از کلیذ ترکیبی  -14
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 استفادُ هی کٌین. CTRL+Fبرای پیذا کردى اػذاد در ًرم افسار از گسیٌِ ترکیبی  -15

بؼذ از تغییرات ریوپ برای رخیرُ کردى ٍ بیرٍى آٍردى داهپ از ًرم افسار از گسیٌِ ترکیبی  -16

CTRL+E  در پٌجرُ بؼذی ٍOK را زدُ ٍ با ًام دلخَاُ درDESKETOP  هیسًین ٍ با پسًَذBIM  ُرخیر

 هی کٌین.

برای باز کردى ستَى ّای ًرم افسار از گسیٌِ  Wبرای جکغ کردى ستَى ّای ًرم ادفسار از گسیٌِ  -17

M .استفادُ هی کٌین 

را ًگْذاضتِ سپس با چْار جْت رٍی کیبَرد  CTRLبرای جابجایی اػذاد در ًرم افسار گسیٌِ  -18

 استفادُ هیکٌین ٍ ػذد را در جایی کِ ًیاز است جابجا هی کٌین.
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  :مشخصات
  
 :شامل قطعه از روی ایسيوپروگرام فلش و ایيپرام انواع ایسيو با کابل ، بدون نياز به درآوردن  -

 
 SAGEM  S2000-10 / S2000-11 / S2000-35 / S2000-3E / S2000-3F 

 VALEO  PL4-ILC  / PL4-LC / PL4-SLC / PL4-PRIDE / J-34 
 BOSCH M7.4.4  / ME7.4.4 / ME7.4.5 / ME7.4.9 NG / ZAMIAD7.9.7.1 

SIEMENS CI1 / CI2 / CI3 / CI4 / CI5 /CI6 / CI7 / CIP / CA0 / CBE / CB5 /CNG  
 

 :شامل دانلود و تبدیل و فلش انواع ایسيو -
 

SAGEM  S2000-10 / S2000-11 / S2000-35 / S2000-3E / S2000-3F 
 VALEO  PL4-ILC  / PL4-LC / PL4-SLC / PL4-PRIDE / J-34 

 BOSCH M7.4.4  / ME7.4.4 / ME7.4.5 
SIEMENS CI1 / CI2 / CI3 / CI4 / CI5 /CI6 / CI7 / CIP / CA0 / CBE / CB5 / CNG  

 
 ...)با ایموبuیزر و  –سنسور  ٢ -تک سنسور( ھای آن با انواع نسخه ھای موجود در بازارپشتيبانی اکثر ایسيو -
 باyترین سرعت دانلود و پروگرام   -
 به زبان فارسیھای پروگرام راھنمای کامل اتصال سيم ھا وبا نقشه -
 سال آپدیت رایگان ٢ -
 با ليست قطعات بھينه شده برای خودرو TNM5000به ھمراه یک عدد پروگرامر  -

 
 

  :طریقه نصب
  

   .کنيد در کامپيوتر خود نصبکرده و  اجرا Setup.exeبنام ھمراه آنرا  CDنرم افزار  ابتدا
  .به کامپيوتر متصل کنيد USBوصل کرده و پروگرامر را توسط کابل  ۵٠٠٠را به کانکتور پشت پروگرامر مدل  ECU-KITسپس 

  
  .برای اولين بار ، حتما قب@ باید نرم افزار نصب شده باشد USBقبل از اتصال پروگرامر به :توجه 
  

 ۶با  دارکانکتور برد یا  )OBD( دیاگ کابلتوان پایه مادگی وجود دارد که به آن می ٩کانکتور  ECU-KIT  1روی جعبه 
  .را وصل کرد ECUمخصوص پروگرام انواع  سيم

  
  

              
  

  برد کانکتور دار            )   OBD(کابل دیاگ      
  

  
  
یک . پایه مادگی روی جعبه متصل می شود ٩پایه نری به کانکتور  ٩نيز توسط فيش ) پين ١۶ OBD( کابل دیاگ -

این کابل برای فلش کردن و . شودنيز ھمراه دستگاه برای خودروھا با کانکتور دو سيمه ارائه می ٢به  ١۶تبدیل 
  .دانلود کردن و تبدیل کردن انواع ایسيو است

  
سيمه پيچی دارای شش اتصال برای پروگرام قطعات قابل پروگرام ایسيو با باز  6دارای یک کانکتور  برد کانکتور دار -

نتيجه این حالت دقيقا مشابه  .کردن ایسيو بدون خارج کردن آی سی ھای فلش و ایيپرام از روی برد می باشد
اyت برنامه می باشند و توسط خارج کردن آی سی ھای فلش از روی برد است و تمام ایسيو ھایی که دارای اشک

  .دانلود و فلش کردن تصحيح نشده اند و یا ارتباط آنھا با دستگاه دیاگ قطع است با این روش تعمير ميشوند
  



   � 

 

  فایلھای دامپ انواع ایسيو
 

، والئو  PL4مشھور به  ST10F273 پایه ١۴۴آی سی  وجود دارد ایسيو ھای دارای این مجموعهدسته کلی ایسيو در  ۴
و ایسيو ) ممکن است از نوع والئو ھم باشد( مشھور به ساژم  29f200BBپایه  ۴٨با آی سی فلش  S2000ایسيو ھای 
  .فایلھای ھر گروه تنھا در خود آن دسته ایسيو قابل پروگرام و دانلود است .و بوش  ھای زیمنس

  .مه پروگرامر به ایسيو دانلود و یا پروگرام کنيدخودتان را توسط برنا binعuوه بر این فایلھا ، شما ميتوانيد فایلھای 
  

در برخی ایسوھا تنھا با تغيير فایل ایسيو تبدیل نميشود و نياز به تغيير سيمکشی و یا : نکته مھم 
  .تغيير یک یا دو قطعه درون ایسيو وجود دارد که کاربر باید دانش فنی اینکار را داشته باشد

  
  توضيحات  مدل خودرو  مدل ایسيو  نام فایل

PL4_LC_405  PL4 - Valeo  ۴٠۵پژو    
PL4_LC_Knock  PL4 - Valeo   ح   ۴٠۵پژوuسنسور ناک برای مدل خطای اصLC ایران خودرو  
PL4_SLC_LarzeshMotor PL4 - Valeo   ح   ۴٠۵پژوuبرای مدل  لرزش موتور اصSLC ایران خودرو  
PL4_ILC_Knock PL4 - Valeo   ح   ۴٠۵پژوuسنسور ناک برای مدل خطای اصILC ایران خودرو  
PL4_RD PL4 - Valeo   پژوRD    
PL4_Peykan PL4 - Valeo   پژوRD    
PL4_206(1-Sensor) PL4 - Valeo   یک سنسور اکسيژندارای   206پژو  
PL4_206(2-Sensor) PL4 - Valeo   دارای دو سنسور اکسيژن  206پژو  
PL4_Pride(1224701200)  PL4 - Valeo  یزرuشماره سریال   پراید بدون ایموبM13NI-18-881B   
PL4_Pride(1224708100)  PL4 - Valeo  یزرuشماره سریال   پراید بدون ایموبM13NI-18-881V   
PL4_Pride(1224708200)  PL4 - Valeo  یزرuشماره سریال   پراید بدون ایموبM13NI-18-881H   
PL4_Pride_Immo(3224710010)  PL4 - Valeo  یزر اپراید بuشماره سریال   ایموبM13NI-18-881C   
PL4_Pride_Immo(3234712310)  PL4 - Valeo  یزر اپراید بu٢والئو سری   ایموب  

      
S2000_35_206  SAGEM-S2000-35  ١تيپ  206پژو    
S2000_3E_206  SAGEM-S2000-3E  ٢تيپ  206پژو    
S2000_10  SAGEM-S2000-10  ۴٠۵پژو    
S2000_10_LC  SAGEM-S2000-10-LC  ۴٠۵پژو    
S2000_11_Pride  SAGEM-S2000-11  ١١٠٠٠ایسيو پراید    پراید  
S2000_11_Peykan SAGEM-S2000-11 پيکان    

        
Siemense_Peykan Siemense-CI1 پيکان وانت    
Siemense_Pride_petrol  Siemense-CI1 / CI2 بنزینی پراید    
Siemense_Pride(Immo)_petrol  Siemense-CI4 یزر  پراید بنزینیuایموب    
Siemense_Pride(Immo)_Bifuel  Siemense-CB5 پراید دو گانه سوز    
Siemense_Roa_Petrol Siemense-CI2 / CI3 روا بنزینی    
Siemense_Roa(Immo)_Petrol Siemense یزرuروا بنزینی ایموب    
Siemense_Roa(Immo)_Bifuel Siemense یزرuروا دو گانه سوز ایموب    
Siemense_Samand_Petrol Siemense ۴٠۵–سمند بنزینی –پارس    
Siemense_Samand(CI4)+CNG Siemense-CI4  فایل ایسيو بنزین   ایسيو ٢سمند با(CI4) که ھمراه با یک ایسيو گاز است  
Siemense_Samand(Immo)_Petrol Siemense ۴٠۵–یزر –پارسuسمند ایموب    
Siemense_Samand(Immo)_Bifuel Siemense  ۴٠۵–سمند دوگانه سوز –پارس     
Siemense_Samand_CNG Siemense-GAS ۴٠۵ –   سمند  -پارسCNG    

      
BoschM7.4.4_Perisa  BOSCH M7.4.4 یزر  پژو پارس و پرشياuبدون ایموب  
BoschM7.4.4_Perisa_Immo  BOSCH M7.4.4 یزر  پژو پارس و پرشياuبا ایموب  
BoschMe7.4.4(9644219480)  BOSCH ME7.4.4  9644219480شناسه شماره   ۵تيپ  ٢٠۶پژو  

)BoschMe7.4.4(9646664380)(91  BOSCH ME7.4.4  ٩١سری  9646664380شناسه شماره   ۵تيپ  ٢٠۶پژو  
)BoschMe7.4.4(9647345280)(13 BOSCH ME7.4.4  ١٣سری  9647345280شناسه شماره   ۵تيپ  ٢٠۶پژو  
)BoschMe7.4.4(9650116680)(23 BOSCH ME7.4.4  ٢٣سری  9650116680شناسه شماره   ۵تيپ  ٢٠۶پژو  
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  فلش کردن ایسو بدون باز کردن آنتبدبل و برای اتصال به کانکتور دیاگ برای دانلود و  OBDکابل 
 
 

 
 

 
  پين خودرو که برای دیاگ  ١۶ OBDپایه مادگی روی جعبه مستقيما توسط کابل موجود در بسته بندی به کانکتور  ٩کانکتور 

  .شودنيز ھمراه دستگاه برای خودروھا با کانکتور دو سيمه ارائه می ٢به  ١۶یک تبدیل . کردن است متصل می شود
  

ادر به اجرای برنامه خود باشد و ارتباط با دیاگ برقرار باشد، در غير توجه داشته باشيد که دراین روش ، ایسيو باید ق
  .سيمه استفاده کنيد ۶اینصورت از کابل 

  
ثانيه  ٣٠عمليات باید سوئيچ را باز کنيد و در پایان دانلود یا فلش یا تبدیل باید آنرا ببندید و با یک مکث حدود قبل از شروع 

دقيقه ھم ميرسد که در این موارد خاص ، نرم افزار  ٣این مکث به ) مانند بوش(مدلھای ایسيو در بعضی . آنرا مجدد باز کنيد
  .اطuعات yزم را به شما اعuم ميکند

  
قبل از دانلود و فلش و یا تبدیل از شارژ بودن باتری خودرو و در صورت استفاده از لپ تاپ از شارژ بودن باتری لپتاپ مطمئن 

  . شوید
  .عمليات دانلود و تبدیل را نيمه کاره رھا نکنيدبه ھيچ وجه 

  نھابتا در صورت . در صورتيکه بدليلی دانلود ناقص انجام شد سوئيچ را مجدد بسته و باز کرده و سعی در دانلود مجدد بکنيد
دن ایسيو و پاسخ ندادن ایسيو ، یکبار باتری خودرو را قطع و وصل کنيد و در صورت ادامه مشکل ، شما ناچار به باز کر

  .سيمه ھستيد ۶پروگرام کردن با کابل 
  
  

  :ایسيو  نحوه دانلود کردن
  

را انتخاب کنيد و سپس نوع  OBD-Download، در پنجره باز شده گزینه انتخاببعد از زدن دکمه  ۵٠٠٠در نرم افزار پروگرامر 
خواھيد پروگرام کنيد را انتخاب کنيد بطور خودکار فایل مورد نياز برای دانلود ھمان مدل ایسيو سازنده و نام ایسيو که می

  .ميتوانيد ایسيو را دانلود کنيد) ریختن برنامه( پروگرامخودرو انتخاب شده به حافظه لود ميشود و با زدن دکمه 
  
  

  :ایسيو  کردن تبدیلنحوه 
  

انتخاب  باید دکمهمانند دانلود کردن عمل نمائيد ولی قبل از زدن دکمه پروگرام در صورتيکه بخواھيد ایسيو را تبدیل کنيد 
 یارا بزنيد تا ليستی از تبدیلھای قابل انتخاب ظاھر شود و با انتخاب ھر نوع تبدیل ، فایل آن در حافظه باز ميشود  تبدیل

را زده تا ليست فایلھای انواع خودرو ظاھر شود و با لود کردن فایل دلخواه ) باز کردن فایل(  دلو ميتوانيد بجای اینکار دکمه 
  .در حافظه لود کنيد Dumpبجای فایل اصلی ایسيو فایل ایسيو مشابه دیگری را از دایرکتوری 

  .ميتوانيد ایسيو را تبدیل کنيد) ریختن برنامه( پروگرامسپس با زدن دکمه  
  

  :ایسيو  کردن فلشنحوه 
  

را انتخاب کنيد و سپس نوع  OBD-Flasher، در پنجره باز شده گزینه انتخاببعد از زدن دکمه  ۵٠٠٠در نرم افزار پروگرامر 
ميتوانيد ایسيو را ) ریختن برنامه( پروگرامخواھيد پروگرام کنيد را انتخاب کنيد با زدن دکمه سازنده و نام ایسيو که می

  .فلش کنيد
 
 
  
  



   � 

 

  نکاتی در مورد دانلود و تبدیل ایسيو
  
  

توانيد می) شودایسيو لود می فایل پيشفرضی که با انتخاب ھر(کردن فایل ھمان مدل ایسيو با دانلود :١نکته
در  .قسمتھای خراب فلش را تعمير کنيد و ایرادھای ایسيو مانند لرزش موتور و استارت سرد را برطرف کنيد

  .ھای مشابه می توانيد تبدیل ایسيو را انجام دھيدصورت انتخاب فایل ایسيو
  

برای اص@ح سنسور کيلومتر و  Pride_KmSensor_Repairدر ليست پروگرامر گزینه ھایی مانند  :٢نکته
PrideColdStartRepair  برای اص@ح استارت سرد پراید وLC-LarzeshMotor_Repair   برای اص@ح لرزش

بعد از . وجود دارد که با انتخاب آنھا فایل مناسب برای تعمير آن مدل ایسيو ھم لود ميشود LCموتور ایسيو 
  .انتخاب این گزینه ھا ، فایل جدیدی را لود نکنيد

  
دسته کلی ایسيو در حال حاضر وجود دارد  ۴برای تبدیل ایسيو فایل انتخاب شده باید مشابه باشد  :٣نکته

 29f200BBپایه  ۴٨با آی سی فلش  S2000، ایسيو ھای  PL4مشھور به  ST10F273ایسيو ھای دارای 
  .و بوش  و ایسيو ھای زیمنس) ممکن است از نوع والئو ھم باشد( مشھور به ساژم 

را ميتوانيد برای  PL4بریزید ولی انواع فایلھای ایسيوی  PL4شما نميتوانيد فایل ایسيوی زیمنس را روی 
  .تبدیل استفاده کنيد

  .ای زیمنس ایران خودرو نيز روی ایسيو زیمنس با پایه پراید و برعکس قابل دانلود نمی باشدفایلھ
 .فایلھای زیمنس ایموب@یزر نيز بروی مدل معمولی وبرعکس قابل دانلود نمی باشند

  
بخواھيد  تبدیل کردید و ۴٠۵بعد از تبدیل ،پایه ایسيو تغيير نمی کند یعنی اگر شما ایسيوی پراید را به  :۴نکته
  .را روی آن بریزید ٢٠۶تبدیل کنيد ، دوباره باید پراید را انتخاب کرده و فایل  ٢٠۶را به  ۴٠۵
  

یختن فایل اشتباه در بعضی موارد موجب از کار افتادن ایسيو و نياز به ر! در لود کردن فایل دقت کنيد  :۵نکته
 .است) سيمه ۶(باز کردن ایسيو و پروگرام کردن به روش اول 

 
 

و  OBD-Downloadرا زده و از ليست  انتخاب قطعهدکمه  : 881H) 1224708200( به پراید SLCتبدیل ایسيو  :مثال
Valeo  وSLC از دایرکتوری  باز کردن فایل دکمهسپس با زدن . را انتخاب کنيدdump  فایل  PL4_Pride(1224708200) را
دقيقه انجام خواھد  ٣عمليات تبدیل در ظرف حداکثر  ریختن برنامهو بعد از وصل کردن کابل دیاگ و زدن دکمه  باز کنيد

دیگری را انتخاب کنيد ایسيو شما به آن مدل تبدیل خواھد شد و اگر بدون باز  PL4اگر به جای فایل ذکر شده ھر فایل . شد
  .برای رفع عيوب احتمالی با فایل سالم دانلود خواھد شد شما SLCکردن ھيچ فایلی برنامه را بریزید ایسيو 
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  :سيمه 6کانکتور 
 

بدون خارج کردن آی  برای پروگرام قطعات قابل پروگرام ایسيو با باز کردن ایسيو اتصال ششسيمه دارای  6کانکتور پيچی 
در این روش بر خuف دانلود کردن ایسيو که تنھا بخشھایی از آی سی . می باشد سی ھای فلش و ایيپرام از روی برد

ریزی است و نتيجه ھيچ تفاوتی با در آوردن فلش و پروگرام  شود تمام حافظه فلش و ایيپرام قابل برنامهفلش پروگرام  می
 .کردن روی تبدیل پروگرامر ندارد

 
 
 

  
  

  :سيم ارتباطی به شرح زیر است ۶نامھای این 
  
-TX به رنگ قرمز  
-RX به رنگ آبی  
-P04  به رنگ سبز  
-P05 به رنگ زرد  
-RST به رنگ سفيد  
-GND به رنگ سياه  
  

  .در تصویرھای موجود در این دفترچه راھنما و نرم افزار محل اتصال کابلھا به رنگ کابلھا مشخص شده است
در اکثر موارد اجباری نيست ولی بسيار کمک کننده است و اتصال  RSTاتصال کابل اجباری است TX  ،RX ، GND اتصال 

باید یکبار برق در صورت عدم اتصال آن قبل از انجام ھر عمل پروگرام یا وریفای می. آن برای افراد مبتدی پيشنھاد ميشود
ولت ایسيو را قطع و وصل کنيد و در صورت عدم موفقيت چندبار دکمه ھای پروگرامر را فشار دھيد تا نھایتا ارتباط برقرار  ١٢

  . شود
کيلو اھم را بين زمين ایسيو و محل آن روی برد  ۴.٧اھم تا  ۴٧٠از پروگرامر نيز ميتوانيد یک مقاومت حدود  P04بجای سيم 
  .شودکنيد که برای افراد مبتدی پيشنھاد نمی ایسيو وصل

P05  نيز تنھا در مدلھای خاصی ازECU  استفاده ميشود و در اکثر موارد نيازی به آن نيست و ميتوان به جای آن از یک حدود
  .ولت وصل شده است استفاده کرد ۵کيلو اھم که به  ۴.٧اھم تا  ۴٧٠

  .وصل ميشود) منفی باتری( نيز زمين است که به زمين برد ایسيو  GNDسيم 
  .اتصال به پروگرامر باید وصل باشدبعد از ولت ایسيو  ١٢تغذیه 

را انتخاب کنيد و سپس  ECU-Programmerبعد از زدن دکمه انتخاب، در پنجره باز شده گزینه  ۵٠٠٠در نرم افزار پروگرامر 
خواھيد پروگرام کنيد را انتخاب کنيد و پس از لود کردن فایل دلخواه ای از ایسيو که میعهنوع سازنده و نام ایسيو و قط

  .قطعه را پاک و پروگرام و وریفای کنيد
  

  .سيمه روشن کنيد ۶ولت ایسيو را بعد از اتصال کانکتور  ١٢ھميشه برق : توجه 
  

  حتی المکان در روی خودرو ، ایسيو را پروگرام نکنيد و در روی ميز کار با منبع تغذیه با جریان : ١نکته 
  .آمپر ، کار کنيد ١حدود 
  

ایسيو در نزدیکترین نقطه به ایسيو وصل کنيد و  )منفی(از پروگرامر را به زمين  GNDسيم  : ٢نکته 
ميانراه سيم متصل بين منفی منبع تغذیه و منفی از اتصال آن در نزدیکی منفی منبع تغذیه و یا در 

  .ایسيو خودداری کنيد
  
  
  

  .در ادامه محل و نحوه اتصال سيم به انواع ایسيو ھای رایج نشان داده ميشود
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ECU   S2000-10/ S2000-11/ S2000-12/S2000-35/ S2000-3E/ S2000-3F 
 

   :نحوه اتصال برق
  

  
  

  .لحيم ميکنيم ECUاز پروگرامر را مطابق شکل زیر به   RX/TX/RST/P04سيم  4 سپس 

  

  
  

توسط دکمه انتخاب قطعه، از ليست  S2000-11-AM29F200وصل کرده و بعد از انتخاب  ECUزمين پروگرامر را نيز به زمين 

فایل مناسب آنرا  لود کردنپاک کرده و سپس با با زدن دکمه پاک کردن ، را ابتدا ولت تغذیه را متصل کرده و فلش  ١٢ولتاژ 

  .پروگرام و سپس وریفای ميگيریم

را انتخاب کرده وآنرا پروگرام و وریفای  S2000-11-M95080 از ليست پروگرامر ECUروی  M95080در صورت نياز به پروگرام 

  .این قطعه نياز به پاک کردن نداشته و پروگرام جدید جایگزین قدیمی ميشود  .ميگيریم

  



   � 

 

 از روی رزین  S2000در  RX/TX/RST/P04   مکان پينھای

 

 

 

 

 

 
 

 

نيز ميتوانيد با قطعه کار کنيد ولی برای ھر عمليات پروگرام یا پاک کردن یا وریفای باید چندین بار دکمه آنرا  RSTبدون سيم 

را قطع  ECUولت  ١٢روی پروگرامر بزنيد تا پروگرامر بتواند نھایتا قطعه را شناسایی کند و ھربار قبل از زدن دکمه، یکبار برق 

  .کرده و یک ثانيه صبر کنيد
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Siemense  بنزینی  
  .وصل کنيد)  ٢٨و زمين به پين  ٣٠و  ٢٩ولت به پين  ١٢(  ECUرا از کانکتور  سيمھای تغذیهابتدا 

  

  
 

–––

 
  

آنرا مطابق شکل از روی فيبر بلند کنيد یا مسير متصل به  ١٨روی فيبر وجود دارد که پایه شماره  AMISآی سی با نام یک 

بعد از پایان کار این اتصال باید . موقتا روی فيبر با لبه تيغ یا نوک پيچ گوشتی  قطع کنيد) وصل ميشود RXکه به نقطه ( آنرا 

از پروگرامر را به نقاط مشخص  RX/TX/RSTاتصال سيمھای . متصل نخواھد شد ECUبرقرار شود چون دستگاه دیاگ به 

زمين پروگرامر را نيز به . وصل ميکنيم پروگرامر P04سيم به را  AM29F400BBاز آی سی فلش  ٢٨پين . شده انجام دھيد

ولت  ١٢از ليست توسط دکمه انتخاب قطعه، ولتاژ  SIMENSE-Benzine-29F400BBوصل کرده و بعد از انتخاب  ECUزمين 

رام و تغذیه را متصل کرده و فلش را ابتدا با زدن دکمه پاک کردن ، پاک کرده و سپس با لود کردن فایل مناسب آنرا پروگ

  .سپس وریفای ميگيریم

 



   	 

 

Siemense  سوزدوگانه  

  
  .وصل کنيدمانند زیمنس بنزینی )  ٢٨و زمين به پين  ٣٠و  ٢٩ولت به پين  ١٢(  ECUرا از کانکتور  سيمھای تغذیهابتدا 

  
 

  

  

  
  

آنرا مطابق شکل از روی فيبر بلند کنيد یا مسير متصل به  ١٨روی فيبر وجود دارد که پایه شماره  AMISآی سی با نام یک 

بعد از پایان کار این اتصال باید . موقتا روی فيبر با لبه تيغ یا نوک پيچ گوشتی  قطع کنيد) وصل ميشود RXکه به نقطه ( آنرا 

از پروگرامر را به نقاط مشخص  RX/TX/RSTاتصال سيمھای . متصل نخواھد شد ECUبرقرار شود چون دستگاه دیاگ به 

زمين پروگرامر را نيز به . وصل ميکنيم پروگرامر P04سيم به را  AM29F400BBاز آی سی فلش  ٢٨پين . شده انجام دھيد

ولت  ١٢از ليست توسط دکمه انتخاب قطعه، ولتاژ  SIMENSE-Bifuel-29F400BBوصل کرده و بعد از انتخاب  ECUزمين 

تغذیه را متصل کرده و فلش را ابتدا با زدن دکمه پاک کردن ، پاک کرده و سپس با لود کردن فایل مناسب آنرا پروگرام و 

  .سپس وریفای ميگيریم
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  Siemense گاز 

  
 .وصل کنيد)  H3-H4و زمين به پين  G3-G4-D1ولت به پينھای  ١٢(   Aکانکتور  بهرا  سيمھای تغذیهابتدا 

  

  
  

  
  

  .وصل ميشود RX سيمبه  آن 5روی فيبر وجود دارد که پایه شماره  TY93065Dآی سی با نام یک 

TX  از آی سی فلش  ٢۴پين  .این آی سی وصل ميشود ۶به پایهAM29F200BB  سيم به راP04 وصل ميکنيم پروگرامر . 

 . وصل ميکنيم پروگرامر RSTسيم به را  AM29F200BBاز آی سی فلش  ۴۴پين 

از ليست توسط دکمه انتخاب  SIMENSE-GAS-29F200BBوصل کرده و بعد از انتخاب  ECUزمين پروگرامر را نيز به زمين 

ولت تغذیه را متصل کرده و فلش را ابتدا با زدن دکمه پاک کردن ، پاک کرده و سپس با لود کردن فایل  ١٢قطعه، ولتاژ 

  .مناسب آنرا پروگرام و سپس وریفای ميگيریم
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SAGEM-PL4   یاVALEO-PL4 

 

 

 .ولت و زمين را مطابق ھمان مدل وصل ميکنيم ١٢است و سيم  S-2000مانند مدلھای  ECUفيش برق این 

    

  

 
 

 

از چپ  ٤و به پين  TXاز چپ و باy سيم  ٤به پين مطابق تصویر   پایه روی فيبر وجود دارد که ٢٠در این مدل یک محل اتصال 

  .وصل ميکنيمرا  P04 سيم  از چپ و پایين ٢و به پين  RXو پایين سيم 

  .وصل ميکنيم TLE4471سی آی ۶پایه  بهرا  RST سيم

کنيد ولی برای ھر عمليات پروگرام یا پاک کردن یا وریفای باید چندین بار دکمه آنرا روی  پروگرامنيز ميتوانيد  RSTبدون سيم 

را قطع کرده  ECUولت  ١٢قطعه را شناسایی کند و ھربار قبل از زدن دکمه، یکبار برق نھایتا پروگرامر بزنيد تا پروگرامر بتواند 

 .تا ایسيو ریست شود و یک ثانيه صبر کنيد

از ليست توسط دکمه انتخاب قطعه،  PL4_Flash_ST10F273وصل کرده و بعد از انتخاب  ECUزمين پروگرامر را نيز به زمين 

ولت تغذیه را متصل کرده و فلش را ابتدا با زدن دکمه پاک کردن ، پاک کرده و سپس با لود کردن فایل مناسب آنرا  ١٢ولتاژ 

  .پروگرام و سپس وریفای ميگيریم

ب کرده وآنرا پروگرام و وریفای را انتخا PL4_EEprom_95160 از ليست پروگرامر ECUروی  95160 در صورت نياز به پروگرام 

  .این قطعه نياز به پاک کردن نداشته و پروگرام جدید جایگزین قدیمی ميشود  .ميگيریم
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 از روی رزین  PL4در  RX/TX/RST/P04   مکان پينھای
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BOSCH ME7.4.4 )٥تيپ  ٢٠٦( 
 

 .مطابق شکل وصل ميکنيمزمين را یک سيم ولت و  ١٢سيم  ٢ ECUدر فيش برق این  

 

 
 

  .لحيم ميکنيم ECUاز پروگرامر را مطابق شکل زیر به   RX/TX/RST/P04سيم  4سپس  

سی آی ٣به پایه   RSTکه در طرف پشت برد قرار دارد و  29F400BBسی آی ٢۴به پایه   P04توجه داشته باشيد که 

  .شونددر روی برد وصل می 95160

  

 

 
 

از ليست توسط دکمه انتخاب  ME7.4.4-Flash-M29F400BB وصل کرده و بعد از انتخاب ECUزمين پروگرامر را نيز به زمين 

ولت تغذیه را متصل کرده و فلش را ابتدا با زدن دکمه پاک کردن ، پاک کرده و سپس با لود کردن فایل  ١٢قطعه، ولتاژ 

  .مناسب آنرا پروگرام و سپس وریفای ميگيریم

را انتخاب کرده وآنرا پروگرام و  ME7.4.4-EEprom-95160 از ليست پروگرامر ECUروی  M95160در صورت نياز به پروگرام 

  .این قطعه نياز به پاک کردن نداشته و پروگرام جدید جایگزین قدیمی ميشود  .وریفای ميگيریم

 

 

  

 

 



  �� 

 

BOSCH M7.4.4 ) ۴٠۵ -پرشيا( 
 

 .است  S2000مانند  ECUفيش برق این 

  .لحيم ميکنيم ECUاز پروگرامر را مطابق شکل زیر به   RX/TX/RST/P04سيم  4سپس   

  

 

 
 

از ليست توسط دکمه انتخاب  M7.4.4-Flash-M29F400BB وصل کرده و بعد از انتخاب ECUزمين پروگرامر را نيز به زمين 

دکمه پاک کردن ، پاک کرده و سپس با لود کردن فایل ولت تغذیه را متصل کرده و فلش را ابتدا با زدن  ١٢قطعه، ولتاژ 

  .مناسب آنرا پروگرام و سپس وریفای ميگيریم

را انتخاب کرده وآنرا پروگرام و  M7.4.4-EEprom-95180 از ليست پروگرامر ECUروی  M95080در صورت نياز به پروگرام 

  .جدید جایگزین قدیمی ميشوداین قطعه نياز به پاک کردن نداشته و پروگرام   .وریفای ميگيریم

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



  �� 

 

BOSCH ME7.4.5  
 

 .ولت و یک سيم زمين را مطابق شکل وصل ميکنيم ١٢سيم  ٢ ECUدر فيش برق این  

 

 
 

  .لحيم ميکنيم ECUاز پروگرامر را مطابق شکل زیر به   RX/TX/RST/P04سيم  4سپس  

 

– 
 

آنرا به سيم قرار دارد که برای پروگرام باید آنرا بردارید و بعدا در جای خود بگذارید یا اینکه  Aیک مقاومت روی برد در نقطه 
P05  نقطه روی کانکتور پروگرامر وصل کنيد یاA  ۵کيلو اھم به ولتاژ  ١را در زمان پروگرام با یک مقاومت حدود  uولت مث

  .وصل کنيد  B نقطه 
از ليست توسط دکمه انتخاب  ME7.4.5-Flash-ST10F275 وصل کرده و بعد از انتخاب ECUزمين پروگرامر را نيز به زمين 

ولت تغذیه را متصل کرده و فلش را ابتدا با زدن دکمه پاک کردن ، پاک کرده و سپس با لود کردن فایل  ١٢قطعه، ولتاژ 

  .مناسب آنرا پروگرام و سپس وریفای ميگيریم

را انتخاب کرده وآنرا پروگرام و  ME7.4.5-EEprom-95320 از ليست پروگرامر ECUی رو M95320در صورت نياز به پروگرام 

 .این قطعه نياز به پاک کردن نداشته و پروگرام جدید جایگزین قدیمی ميشود  .وریفای ميگيریم



  �� 

 

BOSCH Me7.4.9NG 

 
 .ولت و یک سيم زمين را مطابق شکل وصل ميکنيم ١٢سيم  ٢ ECUدر فيش برق این 

 

  
 
  .لحيم ميکنيم ECUاز پروگرامر را مطابق شکل زیر به   P05 /RX/TX/RST/P04 سيم   ٥

 

 
 

از ليست توسط دکمه انتخاب قطعه،  ME7.4.9NG-ST10F275 وصل کرده و بعد از انتخاب ECUزمين پروگرامر را نيز به زمين 

، پاک کرده و سپس با لود کردن فایل مناسب آنرا  ولت تغذیه را متصل کرده و فلش را ابتدا با زدن دکمه پاک کردن ١٢ولتاژ 

  .پروگرام و سپس وریفای ميگيریم

را انتخاب کرده وآنرا پروگرام و  ME7.4.9NG-EEprom-95320 از ليست پروگرامر ECUروی  M95320در صورت نياز به پروگرام 

  .زین قدیمی ميشوداین قطعه نياز به پاک کردن نداشته و پروگرام جدید جایگ  .وریفای ميگيریم

 

 



  �� 

 

BOSCH M7.9.7.1 خودرو نيسان زامياد. 

 
 .وصل کنيد)  ٣و  زمين به پين   ۶٣و  ١٣و  ١٢ھای  ولت به پين ١٢(  ECUرا از کانکتور  سيمھای تغذیهبتدا ا
 
  .لحيم ميکنيم ECUاز پروگرامر را مطابق شکل زیر به   RX/TX/RST/P04سيم  4

 

 
 

ه را ب Aنقطه قرار دارد که برای پروگرام باید آنرا بردارید و بعدا در جای خود بگذارید یا اینکه  Aیک مقاومت روی برد در نقطه 
ولت  ۵کيلو اھم به ولتاژ  ١را در زمان پروگرام با یک مقاومت حدود  Aروی کانکتور پروگرامر وصل کنيد یا نقطه  P05سيم 

 .وصل کنيد
از ليست توسط دکمه انتخاب  Zamiad-7.9.7.1-ST10F275 و بعد از انتخاب وصل کرده ECUزمين پروگرامر را نيز به زمين 

ولت تغذیه را متصل کرده و فلش را ابتدا با زدن دکمه پاک کردن ، پاک کرده و سپس با لود کردن فایل  ١٢قطعه، ولتاژ 

  .مناسب آنرا پروگرام و سپس وریفای ميگيریم



  �� 

 

VALEO-J34  

 
 .وصل کنيد)  C4و زمين به پين  K3و  L4 ھایولت به پين ١٢(  ECUرا از کانکتور  سيمھای تغذیهبتدا ا
 
 

             
                                                                                            – 

 
 

از چپ  ٤و به پين  TXاز چپ و باy سيم  ٤به پين مطابق تصویر   پایه روی فيبر وجود دارد که ٢٠در این مدل یک محل اتصال 

وصل  TLE4471سی آی ۶را به پایه  RSTسيم  .را وصل ميکنيم P04از چپ و پایين سيم  ٢و به پين  RXو پایين سيم 

 .ميکنيم

 

 
 

 

 

 

 

 



  �	 

 

 از روی رزین J34در  RX/TX/RST/P04   مکان پينھای
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  سریع معرفی

  

  اندازی راه و نصب

ستیار WinOLS.EXE نصب برنامھ شروع ھنگام ست نصب د  روند ادامھ برای این البتھ. کند می را مجوز مجوز تصدیق درخوا

  .است لازم نصب

 این. شود می خواستھ باشد، "C: \ Program files \ EVC \ WinOLS" کھ نصب، فرض پیش مسیر تأیید برای شما این از بعد

  .کرد ذخیره سرور در پوشھ یک در بعدا توان می را ماشین ھای داده. شود استفاده شبکھ یک نصب ھنگام باید نیز یکی

  .شود تأیید »بعدی« دادن فشار با است ممکن نیز بعدی سھ

 قادر شما این بر علاوه. است نشده پشتیبانی ھنوز EPROM افزار سخت یا ساز شبیھ. کند می کار نام ثبت زمان تا افزار نرم این

  .نیستید اطلاعات گونھ ھر ذخیره بھ

 مربوطھ تأیید کادر باید کنید، استفاده MP2440P اپراتور یا OLS16 ساز شبیھ مانند قدیمی ھای دستگاه از خواھید می اگر: توجھ

  .کنید نصب نصب حین در را

  

  WinOLS نام ثبت

 را نامحدود زمان برای کامل افزار نرم این کردن فعال بھ س����یدس����تر حق ش����ما WinOLS برای رس����انی روز بھ مجوز خرید با

  .باشد می شما شرکت اقامت محل در کامپیوتر ده از بیش با افزار نرم این از استفاده حق شامل مجوز. کنید می دریافت

ستف برای شده گرفتھ نظر در افزار نرم این. کنید نصب ھا رایانھ تمام روی را WinOLS لطفا بنابراین ست کدام ھر ثبت و ادها . ا

  .بگیرید تماس ما با کنید، خریداری را WinOLS میخواھید اگر لطفا

  WinOLS شروع ·

  .کنید انتخاب "Miscellaneous" منوی از را "WinOLS ثبت" انتخاب ·

  کنید دنبال را دستیار دستورالعمل ·

  

  زبان

 نخواھند شناسایی دیگر ھای نسخھ تمام. شد خواھد تنظیم خودکار ورط بھ زبان ویندوز انگلیسی یا آلمانی نسخھ از استفاده ھنگام
 <Miscellaneous-Configuration-Miscellaneous-Language" ("Sonstiges" در توان می را زب��ان تنظیم��ات. ش��������د

Config> Sonstiges> Sprache") شود، می اصلاح تنظیمات این کھ ھنگامی. یافت WinOLS کند تغییر بھ شروع دوباره باید.  

  

  ھا چکمھ

  WinOLS از مس�������تقیم طور بھ توان می را ماژول این. داد گس�������ترش کنترلی ھای ماژول با توان می را EVC در آنلاین یا 

evc.de. رسانی روز بھ تابع از سادگی بھ خرید، از پس WinOLS کنید نصب خودکار طور بھ را ھا ماژول تا کنید استفاده.  

  

     شبکھ نصب

 ھر روی بر باید نیز افزار نرم. ش�����د داده توض�����یح بالا در کھ ھمانطور ش�����ود، تنظیم کاری ایس�����تگاه ھر در باید WinOLS اول

  .شود باز جداگانھ کامپیوتر

 ھر WinOLS در باید دایرکتوری این در مسیر ."WinOLS ھای داده" مثال برای کنید، ایجاد سرور در مشترک دایرکتوری یک

-Miscellaneous-Configuration-Paths-EPROM-Data Path" ("Sonstiges-Konfiguration" مسیر در کاری ایستگاه

Pfade-Pfad für Eprom-Daten") شود تنظیم.  
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DLL ھای CheckSum نام بھ دایرکتوری ھر در باید اما نگیرند، قرار مشترک دایرکتوری در است ممکن  

 "C: \ Program Files \ EVC \ WinOLS \ DLLs" شود کپی.  

  

  اصلی صفحھ

  :است عنصر چندین دارای WinOLS اصلی صفحھ

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

   

  مشتریان بین سوئیچینگ. ١

  کنید وارد مربوطھ ھای ورودی بھ نمایش کاھش برای متن یک. ھا نقشھ و ھا نسخھ ھا، پروژه برای جستجو زمینھ. ٢

  قبلی جستجوھای برای کشویی دکمھ. ٣

  جستجو و نقشھ لیست ھای گزینھ. ۴

  عناصر بین) سیاه مثلث( سریع سوئیچینگ و دکمھ پروژه خواص. ۵

  است شده داده نشان پائین رنگ) برنامھ کد و خالی محدوده( مھم غیر ھای برنامھ محدوده. ۶

  است کوچک حد از بیش پنجره کھ ھنگامی نوار یا hexdump اولویت تغییر. ٧

  پروژه از رنگی کلی نمای. ٨

  شود می یافت پتانسیل نقشھ خودکار طور بھ. ٩

  )است مشاھده قابل" من ھای نقشھ" در ھمچنین( شما توسط شده ثبت نقشھ. ١٠

  ٣d و ٢d متن، بین مشاھده حالت تعویض. ١١

  متن توضیحات ھا، بلوک سازی ھمگام ھا، پچ ھا، چکمھ: شده چک وضعیت. ١٢

  (OLS300 یا OLS16 ماژول از( افزار سخت وضعیت. ١٣
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  ھا پروژه

 یا ھا اص��لاحیھ از بس��یاری و اص��لی فایل یک ش��امل کھ ،WinOLS توس��ط اص��طلاح بھ ھای پروژه در EPROM ھای داده امتم

 می ذخیره احتمالی نظرات ھمچنین و نقلیھ وس��یلھ ھای داده با ھمراه واحد فایل یک بھ را آنھا. اس��ت نیاز مورد ھس��تند، ھا نس��خھ
  .شود

  :باشید داشتھ توجھ لطفا

 دھد، می قرار شما اختیار در را زیادی اطلاعات WinOLS کھ آنجایی از. ندارد وجود خارجی ھای فرمت مستقیم شویرای امکان

 یا کنید رایت یا( کنید ص�������ادر را آن دوباره و) کردن رھا و کش�������یدن با مثلا( کنید وارد WinOLS پروژه یک بھ را آن باید ابتدا

  ).کنید نوشتن

  :کنید نتخابا را زیر موضوعات از یکی لطفا

  

  پروژه یک ایجاد ·

  فایل یک از ·

  EPROM از ·

  (BDM100 طریق از) ECU از ·

  اصلی ·

  نسخھ ·

  

  

  پروژه یک ایجاد

 می حاض��ر حال در فایل یک از یا EPROM از خارج ھای داده. ش��ود می آغاز »جدید پروژه« انتخاب با جدید پروژه یک ایجاد

  شود خوانده خالی پروژه این بھ تواند

  

  فایل یک زا

. »بیت ١۶ یا ٨ دوتایی« انتخاب با س��پس اس��ت، خواندن حال در »پرونده کردن وارد پرونده« انتخاب با پرونده یک ھای داده   
  .شود انتخاب باید فایل نام سپس

 یک در را فایل اگر. بکش�����ید WinOLS پنجره بھ مس�����تقیم طور بھ را Outlook ھای ایمیل پی اچ پی یا ھا فایل توانید می ش�����ما

 خالی فض���ای کار زمینھ پس در یا WinOLS قاب کادر روی اگر. ش���ود می وارد نس���خھ عنوان بھ کنید، رھا موجود پروژه پنجره

  .شود می وارد جدید پروژه عنوان بھ باشید، افتاده

  

  EPROM یک از

 فرآیند آن از پس ش����ود، خابانت "Hardware-Producer" در ابتدا در باید آن نوع ش����ود، خوانده EPROM کھ ص����ورتی در    

  .شود می آغاز "Hardware-Eprom-Read" انتخاب با خواندن

  

  (BDM100 طریق از) ECU از

. بخوانید BDM100 اضافی افزار سخت با توانید می را) کرد خواھید پیدا EVC سایت وب در لیست یک شما( ھا ECU از بعضی

ند، می را EPROM تنھا نھ این  WinOLS ھا داده این ذخیره برای .(CPU داخلی حافظھ مثلا( موجود تخاطرا تمام بلکھ خوا

  .)است شده داده توضیح" ویژه ھای جنبھ" فصل در عناصر. (کند می ایجاد پروژه در عنصر چندین
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 روند ش����روع برای. کنید مراجعھ EVC س����ایت وب در BDM100 دفترچھ بھ لطفا BDM100 طریق از ECU یک خواندن برای

  .کنید انتخاب را "Hardware-BDM-Read" منوی ی گزینھ ،WinOLS در خواندن

  

  اصلی

 بھ ھا آن از کدام ھر کھ حالی در ش������ود می ذخیره »اص������لی« عنوان بھ خودکار ص������ورت بھ خواندن حال در رکورد اولین    
 بھ فایل ذخیره بھ نیاز ھا چکمھ از بعض�����ی. کرد تعیین بعدا توان می را مختلف ھای نام حال، این با. ش�����ود می نامیده »نس�����خھ«

  .دارند ECU از یافتھ تغییر ھای داده ذخیره برای "Original" عنوان

 بعدا پروژه، برای نقلیھ وسیلھ ھای داده کردن تایپ برای آن در کھ شود می ظاھر گو و گفت پنجره یک اصل، در خواندن از پس
  .شود می شناسایی

  

  نسخھ

 وارد اس��ت ممکن خودرو اطلاعات و نام آن در کھ ش��ود می ظاھر ای محاوره پنجره یک ش��ده، وارد نس��خھ یک کھ ھنگامی     
ست شده اصلاح دیگری افزار نرم توسط کھ بخوانید را فایل یک توانید می ھمچنین شما اینجا در. شود  کھ ای چکمھ برای فقط ا
  .شود متعادل باید

  نسخھ پوشھ ھای

 را آنھا تا کنید اس��تفاده نس��خھ ھای پوش��ھ از توانید می ھمچنین ش��ما اما اس��ت، هش��د ذکر س��ادگی بھ فرض پیش طور بھ ھای نس��خھ
 ھای پوشھ از توانید می شما این بر علاوه. کند خدمت دیگری نسخھ بھ پوشھ یک عنوان بھ تواند می نسخھ ھر. کنید سازماندھی

 بر نسخھ ھای پوشھ. باشد نیز دیگر ھای نسخھ شامل دتوان می کھ کنید استفاده) نسخھ یک نھ اما ھستند، ھا پوشھ فقط کھ( انتزاعی
 درخت یک قالب در پروژه یک در نس�����خھ نمایش برای مفھوم یک فقط آنھا. گذارد نمی تاثیر وجھ ھیچ بھ نس�����خھ محتویات روی

 را س�خھن خواص یا بکش�ید باز نس�خھ گفتگوی در دیگری مکان بھ را نس�خھ یک س�ادگی بھ نس�خھ، ھای پوش�ھ تغییر برای. ھس�تند
  .دھید تغییر را مادر و پدر ھای پوشھ و کنید ویرایش
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  معمول وظایف

  

  جدید پروژه یک ایجاد

 این. شود می ظاھر دستیار یک یا جدید خالی پروژه یک شما تنظیمات بھ بستھ. کنید انتخاب را "Project> New" منو آیتم 

  ببندید را آن لزوم صورت در. کند می توصیف را دستیار بدون روش نمونھ

 برای .eprom از یا فایل یک از یا). است بھترین ھمیشھ اصلی داده( دارید نیاز اطلاعات بھ و دارید خالی پروژه یک شما حالا

  :دارد وجود گزینھ چندین فایل، کردن وارد

  .بکشید خالی پروژه پنجره در کردن رھا و کشیدن با را فایل. ١

 میانبر کلید با کردن وارد یا »کنید وارد پرونده کردن وارد> صادرات و واردات> پروژه« منوی آیتم از هاستفاد با را فایل. ٢
Ctrl + I روی کنید، انتخاب را خود فایل فرمت. کنید وارد را«»  نماد یا "Ok" کنید انتخاب را فایل و کنید کلیک.  

 می مقایس���ھ اص���ل با خودکار طور بھ ش���وند، می وارد یا و کنید می دایجا بعدا کھ ھایی نس���خھ تمام اید کرده وارد را اص���لی حالا
 در کھ را بالا مراحل فقط کنید، وارد را نس��خھ یک خواھید می اگر. ش��ود می مش��خص نمایش ص��فحھ روی بر ھا تفاوت و ش��وند

  .کنید تکرار شده داده نشان بالا

  

  کنید پیدا را ھا نقشھ خودکار صورت بھ

. کند می آغاز را ھا نقش��ھ برای جس��تجو ثانیھ چند از پس خودکار طور بھ WinOLS اید، کرده ایجاد دیدج پروژه یک ش��ما اگر    

 بر »جستجو« منوی در منو ھای آیتم جستجوی با توانید می شما. ببینید پنجره انتھای در وضعیت نوار در را این توانید می شما
  .کنید نفوذ زمینھ پس نقشھ جستجوی روی

  :دارد وجود آن نتایج بررسی برای امکان چندین نقشھ، ستجویج پایان از پس

 نقش��ھ تمام ش��امل این. دارد وجود پنجره چپ س��مت در نقش��ھ لیس��ت و پروژه در" بالقوه ھای نقش��ھ" برچس��ب با جدید پوش��ھ یک ·
 روی بر. کنید ازب ماوس چپ س��مت دکمھ از اس��تفاده با آن روی بر کلیک با را پوش��ھ. ش��د یافت جس��تجو طول در کھ اس��ت ھایی
 طور بھ شما ،("P" کلید( است باز پنجره نمایش پیش اگر. کنید مشاھده hexdump در را آن تا کنید کلیک پوشھ این در نقشھ یک

  .کرد خواھید مشاھده را بالقوه نقشھ از ٣D نمایش پیش یک مستقیم

 را آن و کنید استفاده نقشھ از) قبلی برای «Shift + F« یا( بعدی بھ رفتن برای («F« کلید) View> Recognize map تابع از ·

  .کنید انتخاب

 نقشھ تا کنید کلیک برچسب روی بر. است آن نام با کوچک برچسب دارای است شده شناسایی خودکار طور بھ کھ ای نقشھ ھر ·
 برای. کنید تبدیل) ش��ود تر س��اده اندتو می کھ( معمولی نقش��ھ یک در را بالقوه نقش��ھ تا کنید کلیک دوبار نقش��ھ روی. کنید بھینھ را

  .کنید کلیک برچسب روی موس راست کلیک با بیشتر ھای گزینھ انتخاب

  

  )متن حالت( ھا نقشھ دستیابی

. باش��د بھترین دارید دوس��ت کھ نمایش حالت با باید ابتدا. دارد ھا نقش��ھ دس��تیابی برای زیادی مھارت بھ نیاز و نیس��ت آس��ان این  
 اس��تفاده "Shift + F" و "T" میانبر ھای کلید از یا کنید کلیک ص��فحھ پایین قس��مت در "Text> 2d> 3d" زبانھ روی بر این برای

  .کنید

  .است زیر بخش در ٢d حالت برای متناظر توصیف. کند می توصیف متن حالت در را ھا نقشھ دستیابی جستجوی بخش این

 انتخاب را...)  بیتی ١۶ بیتی، ٨( »ارزش����ھا« و کنید کلیک پنجره روی رب کلیک دوبار. کنید انتخاب را نمایش پارامترھای حالا
 پردازنده و کنند می اس����تفاده HiLo نماد از موتورولا ھای پردازنده. کند می اس����تفاده بیتی ١۶ ھای داده از اغلب جدید ECU. کنید

 در را آن توانید می ش�ما. کند می ش�ناس�ایی را پردازنده س�ازنده خودکار طور بھ WinOLS. (کنند می اس�تفاده LoHi از اینتل ھای

  .)کنید انتخاب را "Project> Properties: Project. "کنید مشاھده پروژه خواص

  :نکتھ چند. کنید استفاده کلید یا) پیمایش نوار یا موس چرخ( ماوس از. رفتھ فایل طریق از حاضر حال در
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. بگیرید نادیده را منطقھ این باید شما. شود می شناختھ WinOLS توسط برنامھ کد عنوان بھ منطقھ این باشد، رنگ کم اعداد اگر ·

. ش���ود خودرو افزار نرم نابودی باعث راحتی بھ اس���ت ممکن تغییرات و کنید نمی پیدا اینجا در را ھا نقش���ھ ش���ما معمول طور بھ
  .ھستند علاقھ بی اندازه ھمان بھ و شوند می داده نمایش نیز خالی مناطق

 این توانید می ش��ما. بیابید را پروژه نادرس��ت مش��ی خط تا کنید اس��تفاده) »کلی نمای پنجره« منوی آیتم( مرورگر پنجره یک از ·

 این ،X دکمھ چپ س����مت دکمھ روی کلیک با میتوانید ھمچنین. نمایش پیش پنجره مثل درس����ت دھید، تغییر و دھید تغییر را پنجره

  .کنید »کردن رول« را پنجره

شھ این برای را نمایش تنظیمات کھ اس�ت این دھید انجام باید کھ کاری اولین باش�د، نقش�ھ یک تواند می کھ کردید پیدا یچیز اگر  نق
 ھا س��تون تعداد با. اس��ت متن حالت ترین س��اده اما دھید، انجام مش��اھده ھای حالت تمام در را کار این توانید می ش��ما. دھید تطبیق
 تغییر ای گونھ بھ را ھا س��تون تعداد. دھند می نش��ان نقش��ھ در را جدیدی خط کھ دارند ھایی جھش اغلب ھا نقش��ھ این. کنید ش��روع

. دھید تغییر "W" و "M" میانبر ھای کلید با را ھا س��تون تعداد توانید می ش��ما. دارند قرار س��تون ھمان در ھا جھش تمام کھ دھید

  .بکشید را آن و دھید تغییر را آن تنھا عمودی خط در و نکرد کلیک با توانید می ھمچنین شما" متن" نمایش حالت در

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  کلومترھا تعداد تغییر از قبل نقشھ

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

   

  

  کلومترھا تعداد تغییر از پس نقشھ
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 زا تا دھید حرکت را نقش���ھ اولیھ آدرس کھ اینس���ت دھید انجام باید کھ بعدی چیز. ش���ناس���ید می را نقش���ھ از کمی احتمالا ش���ما حالا
 "View> Move right origin" و View> Move origin left منوی آیتم از استفاده این برای. شود شروع ھگزادیم چپ سمت

  .کنید انتخاب را نقشھ شد، تمام کار این با اگر (.Hotkeys Ctrl + Cursor left or right. (کنید کلیک

 را نقش����ھ اگر. کنید س����ازی بھینھ را خود ھای داده ارزش محدوده باید ش����ما نباش����د، مفید چیزی نوار ص����فحھ اگر: کوچک نکتھ(  
 خودکار طور بھ WinOLS. دھید فش����ار را Ctrl + B یا کنید انتخاب را ارزش دامنھ س����ازی بھینھ »مش����اھده« اید، کرده انتخاب

  .)میلھ برای ودموج heigts از استفاده مطلوب طور بھ انتخاب در استفاده مورد ھا داده کھ طوری بھ شده پیکربندی

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  درست شروع با نقشھ

  

  

  

  

  

  

  

  

  

   

  است شده گذاری علامت نقشھ

  

ید می اکنون اید، ش�������ده فعال نمایش پیش پنجره اگر   ید را خود انتخاب از بعدی س�������ھ نمایش پیش یک توان نھ از. ببین  منو گزی
 و ش��ود می باز جدید پنجره یک. کنید اس��تفاده خود تخابان از نقش��ھ یک ایجاد برای را (" K" کلید"( نقش��ھ> - انتخاب"> انتخاب"

  .کنید ویرایش را خود نقشھ توانید می شما

  :نقشھ بھ ورود برای گزینھ چند ابتدا اما

شھ انتخاب" دستیار · شتیبانی نق شتیبانی"> "مشاھده" منوی آیتم با را آن. کند کمک شما بھ تواند می" پ شھ پ . کنید فعال" انتخاب نق
 آن کردن فعال بدون دس�تیار حالت این در. بودید فعال انتخاب این انجام حین در ش�ما آنکھ جز بھ( افتاد نخواھد اتفاقی ھیچ ابتدا در
 این. کند س��ازی بھینھ را آن کرد خواھد س��عی خود دس��تیار کنید، می انتخاب را موس اکنون اگر). ش��د خواھد اعمال دائم طور بھ

 مراقب باید ھمیش���ھ اما. دھیم می انجام خودکار ص���ورت بھ...)  ش���روع، ھا، س���تون تعداد( دادیم توض���یح بالا در ما کھ را مراحل
  .کنید انتخاب ندارید تعلق نقشھ بھ کھ را اطلاعاتی کھ باشید
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 دنما"> مش��اھده" منوی آیتم انتخاب با را گزینھ این باش��د لازم اس��ت ممکن. کند می کار" نقش��ھ انتخاب" با کامل طور بھ دس��تیار ·
 تغییر جدید نماد نوار با بعدا توانید می کنید، می ایجاد مس���تطیلی انتخاب یک ش���ما گاه ھر. کنید فعال ،" نقش���ھ انتخاب: قاب> میلھ
  .دھید تغییر را ستون یا ردیف تعدادی یا دھید تغییر Y یا X جھت در را شروع توانید می شما. دھید

  

  ) 2d حالت( کنید پیدا را ھا نقشھ دستی

 (HiLo، LoHi... /  بیت، ١۶ بیت، ٨( نمای پارامترھای تنظیم با. است متن در آن یافتن بھ شبیھ ٢d حالت در ھا نقشھ کردن پیدا

 کھ باشید داشتھ یاد بھ. (کنید پیدا احتمالی ی نقشھ تا کنید حرکت فایل طریق از سپس و کنید شروع شد، گفتھ بالا در کھ ھمانطور
  .)دھید تغییر "Frame: View" منو نوار با را Y و X زوم فاکتورھای توانید می

 عمودی خطوط" خطا ھای خط" ٢d حالت در. کنید شروع ھا ستون مناسب تعداد تنظیم با باید اید، کرده پیدا را احتمالی نقشھ اگر

  .کنید پیکربندی (٢d محدوده در نمایش صفحھ( تنظیمات در را این توانید می شما اما ھستند، نماد

شھ در" جھش" با ھمواره عمودی خطوط کھ طوری بھ دھید تغییر را ھا ستون دتعدا  و "M" میانبر ھای کلید از. ھستند موازی نق

"W" کنید استفاده ستونھا حذف یا کردن اضافھ برای.  

  

  

  

  

  

  

  ستونھا تعداد تغییر از قبل نقشھ

  

  

  

  

   

  

  ستونھا تعداد تغییر از پس نقشھ

 انتخاب حق حرکت"> مش��اھده" و" چپ س��مت بھ حرکت" / "نمایش(" دھید حرکت را نقش��ھ ابتدا ایدب ھمچنین ش��ما d٢ حالت در  

 این با اس��ت، درس��ت س��تونھا تعداد کھ کند روش��ن اس��ت ممکن این). راس��ت یا چپ س��مت نما مکان + Ctrl میانبر ھای کلید با یا"

  .شود داده نشان بالا مراحل بھ مورد این در. حال

  

   

  

  

  

  

  درست روعش با نقشھ
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  است شده گذاری علامت نقشھ

 زدن مارک با. ھس��تند دیگری بھ نزدیک کاملا پیکس��لھا زیرا نیس��ت، آس��ان ٢d حالت در کھ کنید، انتخاب را نقش��ھ باید ش��ما حالا  

 یک ھب کند می اشاره فلش یک بھ نما مکان. انتخاب چپ سمت از بیش روی ماوس حرکت حاضر حال در. است خشن تنھا نقشھ
 می تغییر ش���ده س���اختھ قبلا کھ را انتخابی تنھا نھ این. بکش���ید راس���ت یا چپ بھ و کنید کلیک را اینجا گزینھ این تغییر برای. خط
 انتھای برای را این. ش���ود می ش���روع خط یک روی بر انتخاب کھ کرد خواھد حاص���ل اطمینان خودکار طور بھ WinOLS. دھد

  .کنید تکرار انتخاب راست سمت

 بھ را آن توانید می کنید، فعال دائم طور بھ را آن خواھید نمی اگر. اس����ت تر آس����ان" انتخاب نقش����ھ پش����تیبانی" دس����تیار با ھم، زبا
  )کرد خواھد کار متن حالت در نیز کار این البتھ: (کنید انتخاب را موس راست کلیک با فقط. کنید درخواست درخواست صورت
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  نمایش پیش

 خودکار طور بھ نیست، تر گسترده ستون ٣٢ از کھ دارید مستطیلی انتخاب یک شما اگر اید، کرده فعال را نمایش پیش پنجره اگر
 برای. بخوانید را پنجره چگونھ کھ بگیرید یاد باید ش���ما اما اس���ت، مفید بس���یار ش���ما ھای نقش���ھ تنظیمات برای این. ش���د خواھد باز

  .دارد وجود معمول نظر چند شما، بھ کمک

  

 بقیھ از" بالاتر" خیلی کھ آنجایی از. نیست متعلق نقشھ بھ و است متفاوت رسد می نظر بھ بالا سطح است شده انتخاب حد از بیش
  :است دشوار بسیار تشخیص بنابراین و شود می داده نمایش کوچکتر بقیھ است،

  

  

  

  

  

  

  

  

   

  .جھش توسط رفتھگ شکل معمول عمودی خط بھ نگاھی اشتباه ستون تعداد

  

  

  

  

  

  

  .دارد وجود نقشھ در" پرش" یک. است اشتباه شروع اما راست، ھای ستون تعداد

  

  

  

  

  

  

  

  :درستھ چی ھمھ
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  نقشھ تغییر

 نقشھ یک در ویرایش اما کنید، ویرایش hexdump در مستقیما را ھا داده توانید می شما مطمئنا، شود؟ می استفاده ھا نقشھ چرا

  :است ردم مزایای دارای

  .کند می پیدا دوباره را ھا نقشھ دیگر بار و آورد می ارمغان بھ پروژه یک در را ساختار این ·

  .کنید باز زمان ھمان در را پنجره چند توانید می شما ·

  .شوند انجام افزایشی محاسبھ با اگر حتی میشوند، داده نمایش صحیح محور مقادیر ·

  .دھید تغییر را نقشھ از خارج لاعاتاط شانسی صورت بھ نمیتوانید شما ·

-" و"+"  کلید کھ است این راه ترین ساده. دھید تغییر را آن خواھید می اکنون و اید داده توضیح بالا ھای روش با نقشھ یک شما
. شود انجام یعترسر و سریعتر تغییر تا دھید فشار را کلید. کنید استفاده نما مکان فعلی مکان در مقدار کاھش یا افزایش برای را" 

  .کنید استفاده (Hotkey F11( »اصلی مقدار> ویرایش« منوی آیتم از سپس بازگردید، اولیھ مقدار بھ خواھید می اگر

 تغییر را شده ایجاد ھای انتخاب راه توانید می ھمچنین شما: حال ھر بھ. شود می انتخاب کل در اید، کرده ایجاد انتخابی اگر
 شما اما. دارد می نگھ") دل" کلید یا و" چیز ھیچ انتخاب" انتخاب( حذف را آن شما کھ زمانی تا تخابان معمول طور بھ. دھید

 کلیک یک کھ طوری بھ کنید، پیکربندی را (F12 یا "Miscellaneous> Configuration") WinOLS توانید می ھمچنین

  .دکن می حذف "Miscellaneous" صفحھ روی بر را قبلی انتخاب ھمیشھ موس

. است شده انتخاب مقادیر تغییر برای دیگر ابزار چندین کھ دید خواھید منو یک انتخاب، بھ راست کلیک با راست کلیک با اگر

 Enter کلید دوباره و کنید وارد جدید مقدار یک کنید، وارد Enter کلید سادگی بھ: شود ذکر باید ساده بسیار روش یک نھایت در

  .دھید فشار را

  

  لیدھاک کردن چک

 بھ باید اینھا. شود می انجام اضافی ھای افزونھ توسط اغلب این زیرا است، آسان بسیار است درست کردن چک کردن چک
  .شود می انجام شود، می انجام خودکار صورت بھ کھ کارھایی ھمھ نیز کار این برای اما شوند، خریداری جداگانھ صورت

 روی. کنید وارد "Start" علامت با را ای محاوره کادر ،(F2 فوری یدکل) Edit> Checksum گزینھ روی بر کلیک با

 محاسبھ کنی چک و شود می اعمال خودکار طور بھ را آن باشید، داشتھ درست کنترلی ماژول مالک اگر. کنید کلیک" جستجو"
  .شود اصلاح ھمیشھ) خواھید می را آن شما اگر( و شود می

 روی. کنید بررسی را پروژه تعھدی، گونھ ھیچ بدون و رایگان صورت بھ EVC از نیدتوا می ندارید، را تطبیق ماژول اگر

 چند. شود می ارسال) نیاز مورد اینترنت بھ اتصال) EVC سرور بھ و فشرده پروژه این. کنید کلیک" آنلاین چکمھ در جستجو"

  .میکند کار شما ھھایداد برای کنترلی ماژول میگوید کھ کرد خواھید دریافت پاسخ یک شما بعد ثانیھ

 را اصلی ھای داده باید شما کھ است معنی این بھ. دارند نشده اصلاح اصلی نسخھ یک بھ نیاز کلماتی ھای ماژول از برخی: مھم
 بھ کل کلمۀ کھ بیفتد اتفاق است ممکن صورت این غیر در. کنید بارگیری WinOLS پروژه بھ اصلی نسخھ عنوان بھ ماشین از

  .است نشده محاسبھ یا نشده محاسبھ درستی

  

  تر قدیمی ھای پروژه از شده وارد ھای داده

 WinOLS. بسازید مجددا را چرخ کھ ندارد وجود دلیلی ھیچ است، قدیمی سالھ یک بھ شبیھ کھ دارید جدید پروژه یک شما اگر

 تغییرات بھ ھم و ھا نقشھ مانند اطلاعات ساختن برای ھم امر این. است ھا داده کردن وارد برای بسیاری ھای ویژگی دارای
  .شود می اعمال بخصوصی
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 WinOLS دھد می ارائھ را زیر ھای ویژگی:  

  تغییرات واردات ·

  کنید وصل را ھا پنجره+  مرجع نسخھ ·

  نقشھ کردن وارد ·

  نقشھ ھای بستھ ·

  ھا اسکریپت ·

  

  شده وارد تغییرات

 و -Ex> پروژه> منو آیتم. است فعلی پروژه بھ شده باز دیگر، پروژه یک از ھا داده کردن وارد برای امکان ترین ساده این

Import> Import changes کنید انتخاب را )Hotkey Ctrl + Alt + I). اتوماتیک حالت در WinOLS نقشھ خودکار طور بھ 

 می آماده اتصال و مرجع با را پنجره دو ای کتابچھ حالت. دھد می تشخیص کند می جستجو جاری پروژه در را آنھا کھ را ھایی
  .کند

  

  کنید وصل را ھا پنجره+  مرجع نسخھ

 اما باشد، قدرتمند بسیار آن کھ شود می باعث این. کنید وارد دستی صورت بھ را ھا داده دھد می اجازه شما بھ ھا حالت این
 منوی ھای آیتم با دستی صورت بھ را اھ حالت این توانید می شما. بالا در شده داده توضیح دستیار از است، دشوار ھمچنین

 از پس. شد داده توضیح بالا در کھ ھمانطور کند، پیکربندی شما برای را آنھا WinOLS دھید اجازه یا کنید فعال «View منوی«

. کرد خواھد حرکت نیز دیگر کنید، اسکرول را پروژه یک شما اگر. داشت خواھید دیگری کنار در را پروژه دو ھر شما آن
 برای اصلی نسخھ عنوان بھ آن ھای داده کھ معنی این بھ بود، خواھد" مرجع نسخھ" ھمیشھ دیگر پنجره تر، آسان مقایسھ برای
 در نقشھ یا انتخاب یک روی بر راست کلیک با). نباشید نگران موقت، فقط( گیرند می قرار استفاده مورد فعلی پنجره

hexdump دھید انتقال را") نقشھ انتقال" یا" انتقال رزشا" منو آیتم( داده توانید می شما  

  

  ھا نقشھ کردن وارد

 یک از نقشھ اطلاعات کردن وارد برای منو آیتم این از توانید می دارند، قرار آدرس یک در ھا نقشھ تمام کھ ھستید مطمئن اگر
 مھم ھا نقشھ در موجود ھای داده. بود خواھد...)  اندازه، آدرس،( ساختاری اطلاعات انتقال تنھا این. کنید استفاده دیگر پروژه
  .بود نخواھد

  

  نقشھ ھای بستھ

 از ھا نقشھ صادرات با باید شما اما. دھند انتقال را نقشھ ھای داده توانند می نقشھ ھای بستھ شد، اشاره بالا در کھ ھمانطور
 بسیار ھا فایل این. دارد متعددی مزایای این. شوید جدید پروژه وارد بعدا تا کنید شروع نقشھ بستھ فایل یک بھ قدیمی ھای پروژه

 تر آسان را آنھا انتقال امر این. ندارند ای نقشھ ارزش ھیچ دارند، ساختاری اطلاعات فقط زیرا ھستند پروژه ھای پرونده از کم
  .کنید وارد خسارت جبران کردن وارد ھنگام در توانید می شما این بر علاوه. کند می

  

  ھا اسکریپت

 ”Project > Ex- and Import > Scripts ( ھا اسکریپت از استفاده با. شد ساختھ قدرت کاربران برای WinOLS برای گزینھ نای

or Hotkey F8 (یا Hotkey F8) این. کنید صادر خاص اسکریپت ھای فایل در را ھا نقشھ مقادیر یا/  و ساختار توانید می شما 

 واقع شود، اصلاح باید کھ نقشھ، موقعیت، کدام در و کرد اعمال را آنھا توان می آیا کھ ھندد می تشخیص خودکار طور بھ ھا فایل
 برای مشابھ تغییر بھ مجبور شما اگر ھا اسکریپت از استفاده. درصد یا و تفاوت عنوان بھ مطلق، توان می را تغییرات. است شده

  .ھستید ھا فایل از بسیاری
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  ویژه ھای جنبھ

  کلید صفحھ میانبرھای

WinOLS در و کشویی منوی در تابع کنار در مستقیما آنھا اکثر. کند می پشتیبانی توابع از بسیاری برای میانبر ھای کلید از 

Tooltip اند نشده ذکر لیست در زیر میانبر ھای کلید. ھستند مستند آن آیکون:  

  

    

  

  ناوبری+  نما مکان

  

  قفل اسکرول

  .کنید حرکت ماوس چپ سمت دکمھ با hexdumps طریق از توانید می راحتی بھ حالت این در اسکرول حالت تغییر 

    

  

    

    

Ctrl + بالا  

  برد می بالا را رویت قابل منطقھ 

    

Ctrl + پایین  

  دھد می حرکت را پایین رویت قابل منطقھ 

    

  

    

    

Ctrl + بالا  

  برد می پنجره ابتدای بھ را نما مکان 

    

Ctrl + End 

  دھد می حرکت پنجره نتھایا بھ را نما مکان 
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Shift + Cursorkeys 

  کند می انتخاب حرکت حین در و دھد می حرکت را نما مکان 

    

Ctrl + Cursor l / r 

  دھد می حرکت را hexdump یک شروع آدرس 

    

Ctrl + Shift + Cursor l / r 

  (٣d حالت فقط( چرخاند می را نمایش 

    

  

    

    

T 

  )متن <- ٢d ؛٣d -> 2d( قبلی مشاھده حالت 

    

Shift + T 

  (٢d -> 3d ؛٢d> - متن( بعدی مشاھده حالت 

    

  

    

    

Ctrl + صفحھ  

  )تنظیم قابل پرش اندازه با( بالا صفحھ 

    

Ctrl + PageDown 

  )تنظیم قابل پرش اندازه با( پایین صفحھ 

    

  

    

  

    

  

  Alt، Shift، Ctrl با ویژه موارد
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Shift شروع ھنگام در OLS  

 WinOLS شود می باز قبلی ھای پنجره بارگذاری بدون.  

 Ctrl شروع ھنگام در OLS  

  شود نمی استفاده/  اولیھ صورت بھ ساز شبیھ وضعیت نمایش 

 Shift + Mousewheel 

  کند می عبور صفحات از خطوط جای بھ 

 Shift نقشھ یک ایجاد ھنگام در  

  شود می سرکوب خودکار نقشھ تشخیص 

 Strg + Mousewheel 

  zoomfactor / fontsize تنظیم 

 Ctrl + Shift + Mousewheel 

  کند می حرکت یافتھ تغییر ھای سلول روی بر نما مکان 

  ماوس توابع 

  چپ کلیک

  کند می تنظیم را نما مکان موقعیت 

  کنید کلیک کشیدن+  روی: چپ 

  کند می انتخاب را منطقھ یک 

  کنید کلیک Ctrl+  کشیدن+  روی: چپ 

  دھد می گسترش دیگر منطقھ یک با را علیف انتخاب 

  کنید کلیک دوبار: چپ 

  شود می باز 'Properties: Window' منوی 

  متن hexdump در آدرس ستون روی بر کلیک دوبار: چپ 

  کند می باز را" آدرس بھ رفتن" منوی 

  Mousewheel+  کنید کلیک: میانھ 

  دھد می تغییر را انتخاب انتخاب، در نما مکان موقعیت بھ بستھ 

 Middle: کنید کلیک  +Mousewheel + Shift  

  تر قوی اما بالا، در کھ ھمانطور 

  راست کلیک 

  کند می باز را زمینھ منوی 
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  انداختن و کشیدن

WinOLS برنامھ پنجره بھ را پرونده سادگی بھ توانید می شما. کند می پشتیبانی کردن رھا و کشیدن از WinOLS را آن و بکشید 

  .بکشید Outlook در شده ذخیره ایمیل از پیوست یک یا اکسپلورر ویندوز از فایل یک توانید می شما. بکشید آنجا رد

  .بکشید WinOLS بھ زمان یک در را فایل یک توانید می فقط شما معمول طور بھ

  :شوند می پشتیبانی زیر ھای فایل انواع

  دودویی ھای فایل ·

  WinOLS (* .dat / * .ols) و OLS ھای فایل ·

· Map-Pack-Files (* .kp) 

  (blk(* . فایل انتخاب ·

  (hex* . اغلب( اینتل ھفتگی hex ھای فایل ·

  (s19* . اغلب( موتورولا ھگزا ھای فایل ·

  (scr(* . کلیدی ھای فایل ·

  SPI (* .spikey) کلیدی ھای فایل ·

  INI (* .ini) ھای فایل / ifo (* .ifo) ھای فایل ·

  vSpire (* .vSpire) ھای فایل ·

  :شوند می پشتیبانی ھا افزونھ توسط زیر ھای فایل انواع

· Files Vads Vads (* .vbfپلاگین ؛ Import / Export VBF Vadis نیاز مورد(  

  )نیاز مورد خارجی کنترل پلاگین ؛LUA script (* .lua فایلھای ·

  )است نیاز مورد Damos پلاگین ؛a2l* . معمولا) ASAP2 فایلھای ·

  )است نیاز مورد Damos پلاگین ؛dam* . اغلب) Damos فایلھای ·

 rar* . یا zip* . عنوان بھ( سازی فشرده ھنگام توانند می (ASAP2 و Damos ھای فایل استثنای بھ( فایل ھای فرمت این تمامی

  .بکشید WinOLS بھ را بایگانی فایل سادگی بھ. شوند وارد) فایل

  :دارد وجود ترفند چند

  .شود ایجاد موجود پروژه یک برای جدید نسخھ یک تا بکشید موجود پروژه پنجره یک بھ را فایل 
  ).منو نوار ناحیھ در مثال عنوان بھ( بکشید برنامھ خود بھ را فایل فایل، این برای جدید پروژه یک ایجاد برای 

 کردن رھا ھنگام در را CTRL کلید توانید می ید،بکش موجود پروژه یک در را ھگز موتور یا Intel پرونده یک شما اگر 

  .نوشت فعلی نسخھ در را اطلاعات اما کند، ایجاد جدید نسخھ یک نتواند WinOLS شود می باعث این. دھید فشار فایل

 خودکار طور بھ WinOLS. کنید رھا و بکشید ھمزمان بطور را فایل دو توانید می فایل دو در بیت ١۶ کردن وارد ھنگام 

  .است کم و مقدار چھ کھ شود متوجھ تا کرد خواھد عیس

  .شوند منتقل موجود ھای پروژه بھ توانند می فقط Damos فایلھای 

  .پروژه تغییر پروژه، بھ آن کشیدن پیکربندی، تغییر کاری فضای بھ کلیدی فایل یک کشیدن 

 دکمھ داشتن نگھ با( را نما مکان سادگی بھ است، پنھان (WinOLS( ھدف پنجره) شدن رھا و کشیدن فرآیند حین در( اگر 

 دکمھ بمانید منتظر و دھید حرکت) صفحھ پایین مرز( وظیفھ نوار در WinOLS ورودی روی بر) دھید فشار موشواره

  .آورد می ارمغان بھ زمینھ پیش در را WinOLS پنجره پنجره این ماوس

  شناور گفتگوی

WinOLS شناور) "اصطلاح بھ( چندین پشتیبانی "dialogs. معمولی کاری فضای بالای در کھ است ای محاوره ھای پنجره این 

 است باز پنجره اگر حتی کنید کار معمول طور بھ WinOLS با توانید می شما کھ است معنی بدان این. است شده مسدود آن بدون
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 و است باز جستجو پنجره کھ وقتی ثالم برای دھد می اجازه شما بھ این. دارد قرار کاری فضای بالای در) رسد می نظر بھ( و
  .کند می کار دھد می نشان را آن نتایج

 ممکن شما یا. دھید تغییر) مربوطھ منو ھای آیتم و ھا آیکون میانبر، ھای کلید با( جداگانھ طور بھ را ھا محاوره این توانید می شما
  .کنید استفاده شود می دیده حاضر حال در کھ ھایی پنجره ھمھ تغییر برای (Q کلید چپ سمت( تب کلید از است

 ھای پنجره با مقایسھ در را) شود می داده نمایش پنجره نام کھ آبی نوار( آن کوچکتر عنوان نوار با است ممکن شناور گفتگوی 
  .دھد تشخیص معمول

 بھ نزدیک و دھید حرکت را پنجره شما اگر کھ است معنی این بھ این. ھستند" مغناطیسی" شناور ھای پنجره تمام حال، ھر بھ
  .کند پشتیبانی" خوب" موقعیت از تا برد خواھد آنجا بھ دقیقا را آن شوید، نزدیک نمایش صفحھ حاشیھ یا دیگری پنجره

  :شوند می شناور زیر ھای پنجره

 اجمالی بررسی  
 تفاوت  
 نقشھ انتخاب  
 نمایش پیش  
 متن/  بایت دنبالھ برای جستجو  

 شده وصل) راست یا چپ سمت یا( پنجره سمت بھ اگر. باشد ھا حالت بھ تواند می زیرا ست،ا خاص پنجره یک" نقشھ انتخاب"
 کلیک بار دو با را (docked / floating( حالت دو بین توانید می شما. نکنید مشاھده شناور پنجره یک عنوان بھ را آن است،

  .دھید تغییر آن عنوان روی بر کردن
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  اوسم نما مکان

WinOLS انجام ماوس چپ سمت دکمھ از کلیک یک با حاضر حال در کھ آنچھ مورد در اطلاعاتی نمایش برای ماوس نشانگر از 

  .کند می استفاده شود می

  ).فرض پیش نما مکان از غیر بھ( شود می استفاده زیر ماوس ھای مکان

  ':متن' نمایش حالت

. دھید حرکت) آدرس ستون راست سمت) hexdump خط دو روی را ماوس کھ ودش می ظاھر ھنگامی نما مکان این          

  .بکشید و کنید کلیک آن روی عمودی، صورت بھ مشاھده قابل منطقھ حرکت برای

 می ظاھر دھید، می حرکت (bar و hexdump بین) hexdump یک تنھا خط روی را ماوس کھ ھنگامی نما مکان این       

  .بکشید و کنید کلیک روی ستونھا دتعدا تغییر برای. شود

  :' 2d' نمایش حالت 

 قابل سطح تا بکشید و کنید کلیک. شود می ظاھر کنید می حرکت تر پایین مقیاس روی را موس کھ ھنگامی نما مکان این        
  .دھید حرکت افقی طور بھ را مشاھده

 قابل منطقھ حرکت برای. شود می ظاھر دھید می حرکت راست سمت مقیاس روی را موس کھ ھنگامی نما مکان این        
  .بکشید و کنید کلیک آن روی عمودی، صورت بھ مشاھده

 روی انتخاب، یک شروع برای. دھید قرار انتخاب چپ سمت انتھای در را ماوس کھ شود می ظاھر زمانی نما مکان این       
  .بکشید و کنید کلیک

 تا بکشید و کنید کلیک. دھید قرار انتخاب یک راست سمت انتھای در را ماوس کھ شود می رظاھ ھنگامی نما مکان این       
  .دھید حرکت را انتخاب انتھای

 ستونھا تعداد تغییر برای. دھید قرار انتخاب یک در مارک ردیف یک روی را ماوس کھ شود می ظاھر زمانی نما مکان این       
  .بکشید و کنید کلیک روی

 انتقال برای. دھید قرار انتخاب یک در ردیف مارک یک از خارج در را ماوس کھ شود می ظاھر ھنگامی نما مکان نای      
  .بکشید و کنید کلیک روی) ردیفکنندگان ترتیب این بھ و( شروع آدرس

 نما مکان توسط اکنون ھم کھ دھد می قرار ٢d مقدار یک روی بر مستقیم طور بھ را ماوس نما مکان کھ ھنگامی نشانگر این      

 می شما. بکشید و کنید کلیک شده انتخاب مقادیر تمام/  ارزش تغییر برای. است انتخاب از بخشی یا است شده انتخاب ویرایش

  .کنید فعال غیر "٢d" زیر در پیکربندی در را تابع این توانید

    

 :' 3d' نمایش حالت

 تغییر برای. شود می ظاھر دھید می قرار طبقھ شبکھ راست یا چپ سمت لبھ روی را موس شما کھ ھنگامی نما مکان این      
  .بکشید و کنید کلیک انداز چشم قدرت

    

 کلیک نمایش چرخاندن برای. دھید می قرار کف شبکھ تر پایین لبھ روی را ماوس کھ شود می ظاھر زمانی نما مکان این        
  .بکشید و کنید

    

 حاضر حال در کھ دھید قرار ٣d مقدار یک روی بر مستقیم طور بھ را ماوس نما مکان کھ شود می ظاھر یزمان نشانگر این        

/  ارزش تغییر برای. دھید می قرار انتخاب یک روی را ماوس کھ ھنگامی یا است شده انتخاب ویرایشگر نما مکان از استفاده با
  .کنید فعال غیر "٣d" تحت پیکربندی در را تابع این وانیدت می شما. بکشید و کنید کلیک شده انتخاب مقادیر تمام
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  زمینھ منوھای

 منوھا این. شوند می ظاھر پنجره در جایی در ماوس راست سمت دکمھ روی کلیک ھنگام کھ ھستند منوھا ھمھ زمینھ منوھای
  ).کنید کلیک شما آن در کھ معنی بھ( فعلی متن بھ مربوط کھ است توابع شامل

 را ماوس کھ ھنگامی ،)دھند می نشان را صفحھ پایین لبھ( وضعیت نوار در راھنما متدھای نمایش زمینھ منوی در ھا نوشتھ ھمھ
  .دھید می حرکت مربوطھ ورودی یک روی

  

  .شود می استفاده WinOLS توسط زیر زمینھ منوھای

  :مشاھده حالتھای ھمھ

  .شود می ظاھر ناوبری و ویرایش برای تابع با زمینھ منوی: کنید کلیک ھا داده در

  .شود می ظاھر زمینھ متن ویرایش و انتخاب یک تغییر برای تابع با زمینھ منوی یک: کنید کلیک شده انتخاب ھای داده در

  

  .شود می ظاھر راست سمت نمایش حالت تغییر برای تابع با زمینھ منوی: نوار یا ASCII داده روی بر کلیک با

  

  2d' ' و' متن' نمایش حالت

  .شود می ظاھر بالقوه ھای نقشھ با کار برای تابع با زمینھ منوی یک: کنید کلیک بالقوه نقشھ یک تگ روی

  

  ':متن' نمایش حالت

  .شود می ظاھر ھا ستون تعداد تغییر برای تابع با زمینھ منوی: تنھا عمودی خط روی بر کلیک با

) غیره و توضیحات، افست، فاکتور،( واحد سریعا تا کنید یککل نقشھ بالای چپ سمت گوشھ یا توصیف محدوده در: نقشھ فقط
  .دھید تغییر را نقشھ داده یا محور

  

  :2d' ' نمایش حالت

  .شود می ظاھر زوم فاکتور تغییر برای تابع با زمینھ منوی یک: افقی یا عمودی مقیاس روی بر کلیک با

  

  ":نقشھ انتخاب" پنجره

  .شود می ظاھر ھا پنجره حذف و مقابلھ شدن، بستھ باز، عملکردھای با زمینھ منوی یک: کنید کلیک نقشھ یا پروژه یک روی بر
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  )Selections( ھا انتخاب

  :مبانی

 و است آسان بسیار این. کنید انتخاب را آنھا باید ابتدا دھید، تغییر بار یک در را مختلف ھای داده فیلدھای خواھید می شما اگر
 موس و داده فشار را دکمھ ،)ماوس چپ سمت دکمھ با( کنید کلیک جایی روی: کند می کار دیگر دوزوین برنامھ ھر مثل درست

  اید کرده انتخاب شما. دھید حرکت را

  .دارد وجود ترفندھا از برخی اما

  :انتخاب حالت

WinOLS حالت توانید می شما کنید امتحان را آنھا فقط. ستون یا ردیف مستطیل، متوالی،: کند انتخاب مختلف سبک ۴ با تواند می 

 نوار اگر ابزار نوار در شاید و پنجره فرض پیش منوی در ،"انتخاب حالت" / "انتخاب" منوی در حاضر حال در شده انتخاب
  .است فعال فعال" انتخاب"

 معمول طور بھ را انتخاب کار، این انجام برای. کنید انتخاب بعدا توانید می اید، کرده انتخاب را اشتباه حالت انتخاب اگر: ترفند
  .کرد خواھد تغییر جدید حالت بھ انتخاب. دھید تغییر را انتخاب حالت آن از پس بلافاصلھ و دھید انجام

  .کنید انتخاب آدرس ستون روی بر کلیک با را ردیف توانید می شما متن حالت در: ترفند

  

  :پیکربندی

 و گفت در تواند می حاضر حال در انتخاب روش. کنید کار مختلف تحال دو در WinOLS با است ممکن شما انتخاب، مورد در

  .شود دیده »نما مکان حرکت ھنگام انتخاب حذف« در «Miscellaneous« برگھ در پیکربندی گو

  

 بسیاری در روش این. شوند می ناپدید بلافاصلھ ھا انتخاب کنید، عوض را نما مکان موقعیت اگر شود، فعال باکس چک این اگر
 خواھید می اگر. باشد تر مشکل کمی چندگانھ اصطلاح بھ ھای انتخاب شود می باعث این اما. شود می انجام ویندوز ھای برنامھ از

  .دارید نگھ و داده فشار را Ctrl کلید باید کنید، اضافھ فعلی انتخاب بھ را دیگر بلوک یک

 را چیز ھمھ خواھید می اگر. دھید گسترش را فعلی انتخاب تا کنید انتخاب دوباره سادگی بھ توانید می باشد، نشده فعال جعبھ اگر
  .کنید استفاده Delete کلید از فقط کنید، انتخاب

  :ویژه موارد

 انتخاب یا کرده انتخاب را مشاھده قابل ھای سلول ھمھ دھند می اجازه شما بھ آنھا. دارد وجود »انتخاب« منوی در خاصی موارد
  .کنید معکوس را

  :دبور کلیپ

 بھ است ممکن حتی کوچک ھای انتخاب. کنید گذاری جای جایی را آن و کرده کپی را فعلی انتخاب توانید می شما معمول، طبق
  .شوند وارد جستجو پنجره در جستجو پنجره عنوان

  :ذخیره و بارگیری

 را "blk" ھای فایل این. کنید اریبارگذ دوباره بعدا را آنھا و کنید ذخیره را خود دیسک ھارد روی بر انتخاب است ممکن شما

 می کنید، بارگذاری را انتخاب یک خواھید می اگر. کرد خواھید پیدا »انتخاب« منوی در را لازم دستورات شما. کند می ایجاد
  .کنید رھا و بکشید WinOLS بھ را آن توانید

  

  

  

  

  



                  Winolsراهنماي کار با  نرم افزار    

هص | 21 ح   ف

  ) Elements( عناصر

  :مبانی

 چیز ھمھ امروز. کند اداره را داده محدوده یک تواند می تنھا WinOLS. شتدا وجود eprom یک با ECU یک تنھا گذشتھ در

 دلیل ھمین بھ. باشد داشتھ غیره و eeprom پردازنده، ،eprom چند در را اطلاعات تواند می ECU یک است کرده تغییر

WinOLS در. کند اداره را مختلف ھای داده ھای محدوده این تواند می اکنون ھم WinOLS شود می نامیده" عناصر" آنھا.  

 از مثال عنوان بھ افزار، سخت یک از ھا داده حاوی عنصر ھر. باشد داشتھ) یک حداقل اما( عنصر ٨ تا تواند می پروژه یک
eprom  

  :عناصر مشاھده

: دھید تشخیص را پنجره WinOLS عنوان از توانید می شما. دھد می نشان را eprom عنصر WinOLS فرض پیش طور بھ

"WinOLS - 1134.ols (Original) موتور عنوان بھ  /Eprom". نقشھ و( ھا نقشھ شامل فقط نقشھ لیست باشد، فعال عنصر اگر 

 فعلی عنصر از خارج در را ھا داده جستجوی تابع یا »تفاوت« پنجره مانند دیگر توابع. دارند قرار عنصر این در کھ است) بالقوه
 و) باینری صادرات مثال عنوان بھ( کنند می پشتیبانی را عنصر یک فقط کھ صادراتی وابعت مثل درست. گیرند می نادیده نیز

  .کنند می صادر را فعلی عنصر فقط بنابراین

 eprom عنصر یک توانید می شما بنابراین،. شوند می شروع ٠ آدرس با عناصر تمام فرض پیش طور بھ: باشید داشتھ توجھ لطفا

  است مختلف محتویات با مختلف ھای نقشھ این وجود این با. باشید داشتھ ٠ آدرس در CPU صرعن در نقشھ یک و ٠ آدرس در

  :فعلی عنصر تغییر

 آن روی اگر .(«Navigation« نماد نوار در سبز P( دید خواھید «Properties: Project« دکمھ کنار سیاه کوچکی مثلث یک

 آن تا کنید کلیک دلخواه عنصر روی بر. است شامل پروژه کھ عناصر تمام نمایش شد، خواھد باز کوچک منوی یک کنید، کلیک
  .کنید فعال را

  

  

  

  

  

 ھمان بھ برای پروژه خواص در "ECU از استفاده" تغییر) چندگانھ عناصر شامل پروژه اگر( است ممکن ھمچنین شما عوض در

  .اثر

  >:عناصر ھمھ<

 طولانی hexdump یک در زمان، یک در را عناصر تمام این .است>" عناصر ھمھ"< ورودی یک شامل نیز عناصر با لیست

 ھایی نقشھ شامل عنصر کدام نیستید مطمئن شما اگر یا و عناصر تعریف خواھید می شما اگر باشد مفید تواند می این. دھد می نشان
  .ھستید آن دنبال شما کھ

  :عناصر تعریف و ویرایش

WinOLS یک خواندن ھنگام را عناصر خودکار طور بھ ECU فایل یک از کردن وارد یا BdmToGo می اگر. کند می ایجاد 

 برای کمک. کنید کلیک ECU از استفاده کنار در"..."  دکمھ روی و کنید باز را پروژه خواص دھید، تغییر را تعریف این خواھید

  .دھد می توضیح را جزئیات" پروژه در چندگانھ عناصر" گو و گفت این

  :ھا ھنسخ مقابل در عناصر

 اندازه، شماره،( عناصر تعاریف پروژه یک ھای نسخھ ھمھ برای. باشد نسخھ تعداد ھر و عنصر ٨ شامل تواند می پروژه یک
. باشد متفاوت ١ نسخھ در eprom عنصر از تواند نمی اصل در eprom عنصر یک مثال، برای بنابراین،. ھستند یکسان) منطقھ

  .شود می اعمال پروژه عناصر ھمھ برای ھمیشھ تغییر این دھید، تغییر را فعلی نسخھ شما اگر
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  ) Clients(  مشتریان

  :مبانی

 پروژه، تابع عملکرد بر این. کنید حرکت eprom پرونده داده ھای پرونده بین سرعت بھ کھ دھند می را امکان این شما بھ مشتریان

 آسان خود ھای پروژه کردن مرتب برای را شما مشتریان. گذارد می تاثیر جدید ھای پروژه ایجاد و مشابھ ھای پروژه جستجوی
  :برای مثال برای کنید، ایجاد ھا پوشھ توانید می ترتیب این بھ. کند می تر

  اصلی مشتریان ·

  قدیمی ھای پروژه ·

  کارکنان ·

  ناتمام/  شده تکمیل ھای پروژه ·

  :مشتریان ایجاد 

 مشتریان بھ را خود نام توانید می ھمچنین شما. کنید پیکربندی) مسیر زیر( ندیپیکرب در خود صفحھ در را مشتریان توانید می شما
  .کنید مدیریت را آنھا تا دھید اختصاص خود

  :فعلی مشتری تغییر

 می امکان شما بھ کھ کنید پیدا »باز پروژه« کادر در و «Navigation« ابزار نوار در را) کلاه( مشتری آیکون توانید می شما

  .دھید تغییر شده تنظیم قبل از ریانمشت بین دھد

  :عواقب

 در آنھا. ھستند نامرئی WinOLS فایل توابع برای) دارند اقامت خود پوشھ در و( ندارند تعلق فعلی مشتری بھ کھ ھایی پروژه

" ھا هپروژ رسانی روز بھ" یا و" مشابھ ھای پروژه جستجوی" مانند ھایی عملکرد برای و شوند نمی ظاھر ھا پروژه فھرست
  .شود نمی استفاده

  

 داده مسیر بھ ھمچنان و ماند می باقی خود قدیمی مشتری با کند می تغییر مشتری وقتی ھستند شدن باز حال در کھ ھایی پروژه
 اشاره »مشابھ ھای پروژه جستجو« مانند فایل توابع برای) خودشان نھ و( فعلی داده مسیر بھ ھمچنین آنھا اما. شود می ذخیره خود

 کردن باز« کادر در و کرده راست کلیک آن روی دیگر، گیرنده سرویس یک بھ موجود پروژه یک جابجایی برای. کنند یم
  .کنید کلیک »پروژه

  

  

 ایجاد فعلی مشتری برای ھمیشھ پروژه این ،)کردن رھا و کشیدن با یا New منو آیتم طریق از( کنید ایجاد جدید پروژه یک اگر

  .شود می
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  ) Reseller(  فروش ایندگینم

  :مبانی

Reseller کاربران بھ دادن اجازه برای روش یک WinOLS انتشار برای. است کاربران دیگر بھ ھا پروژه فروش یا انتقال در 

 ندهنمای توسط باید فقط شما فروشندگان، از اطلاعات دریافت برای. کنید نام ثبت EVC در مجاز نماینده عنوان بھ باید ھا، پروژه

 ای گزینھ آن از پس). کنید استفاده WinOLS رسانی بروز عملکرد از سپس و( شوید پذیرفتھ مشتری عنوان بھ شده ثبت فروش

-کلاه( مشتری یک عنوان بھ را آن اگر عنوان بھ فروش نماینده ھای داده بھ دسترسی برای" کردن باز" گفتگوی از استفاده برای
  .است شده ذخیره) آیکون

  

  :وام

 نماینده اما است، فرض پیش طور بھ اعتبار ١٠ ھزینھ پروژه ھر. است اعتبار مشتری، و فروشنده بین صورتحساب برای ایھپ
 برای جداگانھ حساب یک. کند استفاده) ٠ جملھ از( دیگری مقدار کردن وارد برای پروژه خواص محاوره از است ممکن فروش

  .کرد مذاکره مشتری و فروشنده بین توان می را واقعی ارزش. شود می حفظ مشتری/  فروش نماینده از یک ھر

    

  

  :فروش نمایندگی

 عنوان بھ بعد، دفعھ در رسانی روز بھ کارکرد بھ شروع شما کھ ھنگامی نام، ثبت از پس بگیرید تماس EVC با تماس برای لطفا

 تمامی WinOLS. شد خواھد ایجاد) فایل ستمسی در مربوطھ پوشھ یک با( ویژه سرویس یک. شوید می پیکربندی مجرب نماینده

  .کرد خواھد ذخیره دارید می نگھ EVC سرور در اینجا در کھ را ھایی پروژه
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  ) Special Aspectsویژه ( ھای جنبھ

  کلید صفحھ میانبرھای

WinOLS در و کشویی منوی در تابع کنار در مستقیما آنھا اکثر. کند می پشتیبانی توابع از بسیاری برای میانبر ھای کلید از 

Tooltip اند نشده ذکر لیست در زیر میانبر ھای کلید. ھستند مستند آن آیکون:  

   )Cursor + Navigation  ( ناوبری+  نما مکان

        

Scroll Lock  :طریق از توانید می راحتی بھ حالت این در اسکرول حالت تغییر hexdumps حرکت ماوس چپ سمت دکمھ با 

  .کنید

 Ctrl+Up      : برد می بالا را رویت قابل منطقھ  

Ctrl+Down  : دھد می حرکت را پایین رویت قابل منطقھ  

 Ctrl+Top  : برد می پنجره ابتدای بھ را نما مکان  

 Ctrl + End  : دھد می حرکت پنجره انتھای بھ را نما مکان  

  Shift + Cursorkeys  :کند می انتخاب حرکت حین در و دھد می حرکت را نما مکان  

 Ctrl + Cursor l / r  : یک شروع آدرس hexdump دھد می حرکت را  

 Ctrl + Shift + Cursor l / r  :٣ حالت فقط( چرخاند می را نمایشd)  

 T  : قبلی مشاھده حالت (3d -> 2d; 2d -> Text)  

 Shift + T  : بعدی مشاھده حالت (Text -> 2d; 2d -> 3d)  

  Ctrl+PageUp  :تنظیم قابل پرش اندازه با( بالا صفحھ(  

 Ctrl + PageDown :تنظیم قابل پرش اندازه با( پایین صفحھ(  

    

  Alt، Shift، Ctrl با ویژه موارد

Shift شروع ھنگام در OLS  :  WinOLS شود می باز قبلی ھای پنجره بارگذاری بدون.  

 Ctrl شروع ھنگام در OLS  :شود نمی استفاده/  اولیھ صورت بھ ساز شبیھ وضعیت نمایش  

 Shift + Mousewheel  :کند می عبور صفحات از خطوط جای بھ  

 Shift شود می سرکوب خودکار نقشھ تشخیص  : نقشھ یک ایجاد ھنگام در  

 Strg + Mousewheel  :تنظیم zoomfactor / fontsize  

 Ctrl + Shift + Mousewheel : کند می حرکت یافتھ تغییر ھای سلول روی بر نما مکان  

    

  ماوس توابع

  کند می تنظیم را نما مکان موقعیت:  چپ کلیک

 Left: Click+Drag  : کند می انتخاب را منطقھ یک  

Left: Click+Drag+Ctrl  : دھد می گسترش دیگر منطقھ یک با را فعلی انتخاب  
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  شود می باز 'Properties: Window' منوی:  کنید کلیک دوبار: چپ 

  کند می باز را" آدرس بھ رفتن" منوی:   متن hexdump در آدرس ستون روی بر کلیک دوبار: چپ

     

  )Middle(میانھ 

 Click+Mousewheel : دھد می تغییر را انتخاب انتخاب، در نما مکان موقعیت بھ بستھ  

 Click+Mousewheel+ Shift  تر قوی اما بالا، در کھ ھمانطور  

    

  کند می باز را زمینھ منوی:  ( Right: Click ) راست کلیک
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 :آشنايی با اسيلوسکوپ

, زمان  تناوب , فرکانس ,اسيلوسکوپ يک دستگاه اندازه گيری است که می توان از ان برای مشاهده و اندازه گيری ولتاژً
  .استفاده کرد...) و,ترانزيستورها ,مانند ديودها ( اختلاف فاز و همچنين مشخصه های ولت وآمپر عناصر نيمه هادی 

  :وسکوپ دارای يک صفحه نمايشگر است که دو قسمت اصلی تشکيل شده استهر اسيل :صفحه نمايشگر

  محور ولتاژ) ب ,    محور زمان     ) الف

   

   

   

   

   

   

   

   

سانتی متری وخانه های کوچک  1خانه های بزگ (در اسيلوسکوپ درجه بندی بر حسب سانتيمترو ميليمتر می باشد 
  .)ميليمتری ميباشد2

وسکوپ کانال ناميده می شود که هر اسيلوسکوپبر اساس تعداد کاتالهايی که می توان به ان اعمال ورود هر اسيل: کانال 
کاناله ديجيتال می  4و3سه کاناله و چهار کاناله که اسيلوسکوپهای , دو کاناله , يک کاناله : کرد تقسيم بندی می شود 

 .باشند

 

 

 

 

 

 

 

 

www.Tiva.iN



  

  رون در ميدان الکتروستاتيکی کار می کندبر اساس انحراف الکت:اسيلوسکوپ انالوگ ) الف

    

  لامپ پرتو کاتدی

اسيلوسکوپ از يک لامپ پرتو کاتدی که قلب دستگاه است و تعدادی مدار برای کار کردن لامپ پرتو کاتدی تشکيل شده 
   :قسمتهای مختلف لامپ پرتو کاتدی عبارتند از. است

  : تفنگ الکترونی
اين          باريکه . اند زيادی کسب کرده شتابآورد که   را بوجود می الکترونهاتفنگ الکترونی باريکه متمرکزی از  

تفنگ الکترونی . کند  کند و بر روی آن يک لکه نورانی توليد می لوئورسان برخورد میالکترون با انرژی کافی به صفحه ف
 .تشکيل شده است رشته گرمکن ، کاتد ، شبکه آند پيش شتاب دهنده ، آند کانونی کننده و آند شتاب دهندهاز 
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رونها از روزنه کوچکی در شبکه اين الکت. شوند  شود، گسيل می الکترونها از کاتدی که بطور غير مستقيم گرم می •
شبکه کنترل معمولا يک استوانه هم محور با لامپ است و دارای سوراخی است که در مرکز آن . گردند  کنترل می
به دليل پتانسيل مثبت زيادی که به آندهای پيش (گذرند   الکترونهای گسيل شده از کاتد که از روزنه می. قرار دارد

   .کند  باريکه الکترونی را آند کانونی کننده ، کانونی می. گيرند  ، شتاب می)شود  ه اعمال میشتاب دهنده و شتاب دهند

  :صفحات انحراف دهنده  •
  

شوند و يک  صفحات انحراف قائم که بطور افقی نسب می. صفحات انحراف دهنده شامل دو دسته صفحه است
صفحات انحراف افقی بطور قائم نصب . شوند  ناميده می yکنند و صفحات   در صفحه قائم ايجاد می ميدان الکتريکی

فاصله صفحات به اندازه کافی زياد است که . شوند  ناميده می xو صفحات  کنند  شوند و انحراف افقی ايجاد می می
   .باريکه بتواند بدون برخورد با آنها عبور کند

  :صفحه فلوئورسان  •
  

اين ماده دارای اين خاصيت است که . است فسفرجنس اين پرده که در داخل لامپ پرتو کاتدی قرار دارد، از جنس 
. سازد کند و آنها را به صورت يک لکه نورانی ظاهر می  برخورد کننده را جذب می الکترونهای انرژی جنبشی

  . شود، است  ای ، پايه که از طريق آن اتصالات برقرار می قسمتهای ديگر لامپ پرتو کاتدی شامل پوشش شيشه
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 مولد مبنای زمان 
برای اين کار لازم است که لکه . روند  ار میبک کميات وابسته به زماناسيلوسکوپها بيشتر برای اندازه گيری و نمايش 

بدين منظور يک ولتاژ مثبت به صفحات انحراف افقی . نورانی لامپ روی پرده با سرعت ثابت از چپ به راست حرکت کند
  . شود  ناميده می مولد رويشيا  مولد مبنای زمانکند،   مداری که اين ولتاژ مثبت را توليد می. شود  اعمال می

اصلی اسيلوسکوپ  مدارهای  
 سيستم انحراف قائم 

چون سيگنالها برای ايجاد انحراف قابل اندازه گيری بر روی صفحه لامپ به اندازه کافی قوی نيستند، لذا معمولا تقويت قائم 
ئم قرار های قا هنگام اندازه گيری سيگنالهای با ولتاژ بالا بايد آنها را تضعيف کرد تا در محدوده تقويت کننده. لازم است

خروجی تقويت کننده قائم ، از طريق انتخاب همزمانی در وضعيت داخلی، به تقويت کننده همزمان نيز اعمال . گيرند
 . شود  می

 سيستم انحراف افقی 
 تقويتاين سيگنال از طريق يک . کند کند، تغذيه می  صفحات انحراف افقی را ولتاژ رويش که مولد مبنای زمان توليد می

که به سيستم  هنگامی . توان آن را مستقيما اعمال کرد  شود، ولی اگر دامنه سيگنالها به اندازه کافی باشد، می  اعمال می کننده
خارجی شود، باز هم از طرق تقويت کننده افقی و کليد انتخاب رويش در وضعيت   انحراف افقی ، سيگنال خارجی اعمال می

اگر کليد انتخاب رويش در وضعيت داخلی باشد، تقويت کننده افقی ، سيگنال ورودی خود را از مولد . اعمال خواهد شد
  . گيرد  شود، می  داری که با تقويت کننده همزمان راه اندازی می رويش دندانه

 همزمانی 
برای اين . تا يک تصوير بی حرکت بوجود آيد. باشدرود، بايد با سيگنال مورد بررسی همزمان   هر نوع رويشی که بکار می

  . ای از فرکانس سيگنال مورد بررسی باشد کار بايد فرکانس سيگنال مبنای زمان مقسوم عليه

 مواد محو کننده 
، لکه نورانی را بر يک خط افقی از چپ به راست  xدار رويش اعمال شده به صفحات  در طی زمان رويش ، ولتاژ دندانه

شود و اگر سرعت زياد باشد، لکه به   حرکت کم باشد، يک لکه ديده می سرعتاگر . دهد حه لامپ حرکت میروی صف
  . شود  رسد و يا حتی ديده نمی  در سرعتهای خيلی زياد ، ضخامت خط کم شده و تار به نظر می. شود  صورت يک خط ديده می

 کنترل وضعيت 
با اين کار شکل موج ظاهر شده بر روی صفحه را . ای برای کنترل حرکت مسير باريکه بر روی صفحه لازم است وسيله
که مستقل (توان با اعمال يک ولتاژ کوچک سيستم داخلی   اين کار را می. توان بالا يا پائين يا به چپ يا راست حرکت داد  می
  . تغيير داد پتانسيومترتوان با يک   اين ولتاژ را می. ه انجام دادبه صفحات انحراف دهند) است

 کنترل کانونی بودن 
اين تغيير با تغيير پتانسيل آند کانونی کننده صورت . کند  با فاصله کانونی تغيير می عدسیالکترود کانونی کننده مثل يک 

  . گيرد  می

 کنترل شدت 
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  . شود  دهد، تنظيم می  دت که پتانسيل شبکه را نسبت به کاتد تغيير میشدت باريکه با پتانسيومتر کنترل کننده ش

 مدار کاليبره سازی 
اين ولتاژ که   برای . شود که دامنه مشخصی دارد  در اسيلوسکوپهای آزمايشگاهی معمولا يک ولتاژ پايدار داخلی توليد می

  است موج مربعیگيرد، معمولا يک  مورد استفاده قرار می کاليبره سازی

هر چه , اساس کار اين نوع  اسيلوسکوپ نمونه برداری از شکل موج ورودی ميباشد : اسيلوسکوپ ديجيتال) ب
نمونه 
بردار

ی 
بيشتر 
باشد 
شکل 
موج 
نماي
ش 

داده 
شده 

دقيقتر 
خواه

د 
.(بود

  )که بلوک دياگرام ان را در شکل زير ميبينيد

  .ودکليدهای روی اسيلوسکوپ در سه دسته تقسيم بندی می ش  

اگرچه کليدهای کنترلی اسکوپ های مختلف کمی با هم فرق می کنه ولی در مجموع در اسکوپ های آنالوگ يک سری 
کليد های اساسی وجود داره که اگرچه در ظاهر تفاوت هايی وجود داره ولی در نهايت وظيفه ی اونا در مدل های مختلف 

يکيه و در شکل زير يکی از ساده ترين مدل ها 
  بينيد رو می

  : verticalقسمت      -1 
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1-1     (CH1  : ورودی شماره يک اسيلوسکوپ  
1-2     (CH2  :ورودی شماره دو اسيلوسکوپ  
  )   AC‐GND‐DC(کليد )     1-3

اگر کليد روی اين قسمت قرار گيرد فقط سيگنال جريان متناوب وارد اسيلوسکوپ  می شود واز  : ACمد )1- 3- 1      
    نمايش 

  .جلوگيری می شود DCولتا ژ                          

يا ترکيبی از  ACيا  DCاعم از ( اگر کليد روی اين حالت تنظيم شود سيگنال ورودی هر چه باشد  : DCمد )2- 3- 1      
  )هر دو

  .روی صفحه نمايش داده می شود                 

    

    

     

  ورودی اسيلوسکوپ به زمين وصل می شود و ارتباط الکتريکی بين , خاب شود اگر اين حالت انت :  GNDمد ) 1-3-3
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  .اين حالت برای تنظيم صفر اسيلوسکوپ کاربرد دارد. پروپ و اسيلوسکوپ قطع می شود  

قرار دارد و برای کاليبره کردن دستگاه بکار  VOLT/DIVکه بر روی سلکتور :   VARIABLEولوم )  4- 1               
  دمی رو

 1تا ضريب ) جهت عقربه های ساعت بچرخونيم(که بايد هميشه در منتها عليه سمت راست قرار گيرد                      
  داشته  

  )برای صفر کردن خطای ولتاژ.(باشد                      

يش را بااين ولوم می توان شکل موج روی صفحه نما :         POSITIONولوم ) 5- 1               
  .عمودی حرکت داد

    

    

    

    

    ADD) د  DUAL) ج   CH2)ب    CH1)الف:     اين کليد چهار وضعيت دارد :  modeکليد )  6- 1               

رو تنظيم کنيم که به  MODEبسته به اين که بخواهيم از کدوم يک از ورودی های اسکوپ استفاده کنيم می تونيم کليد                 
، جمع رياضی دو ADDيب از بالا به پايين اسکوپ، روی صفحه نمايش، کانال يک، کانال دو، دو موج راهمزمان و در وضعيت ترت

 موج را نشان خواهد داد
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  تغيير ميکند, با تغيير اين پتانسيومتر دامنه ی موجی که در صفحه نمايش ظاهر می شود  : VOLT/DIVولوم ) 1-7

  

ميتوان هر شکل موجی رابر روی صفحه نمايش نشان داد )  VOLT/DIVمقدار (با تغيير مقياس: نکته                 
صحيح ترين .(مقياس را تغيير می دهدموج نمی کند وتنها ) مقدار دامنه يا پريود(اسيلوسکوپ هيچ نوع دخل وتصرفی در.

بزرگترين حالت پيک تو (انتخاب مقياس برای نشان دادن موج اين است که شکل موج در ماکزيمم دامنه قابل ديد
  .)پريود ميباشد 2يا1وداشتن )پيک

داده وموج هر دو با فشار دادن اين دکمه هر دو کانال با هم موج به اسيلوسکوپ : ALTدکمه فشاری ) 1-8                
بلکه يک . کانال با هم رسم می شود ولی شکل موج های ان در تمام لحظات با هم در صفحه اسيلوسکوپ ديده نمی شود 

  . در ميان روی صفحه حساس ظاحر می شوند
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اگانه را هر دو روشن شده وموان دو موج جد 2و1با فشار دادن اين دکمه کنال : CHOPدکمه فشاری ) 1-9                 
  .توسط ورودی های اين دو کانال به طور مجزا در صفحه سيلوسکوپ مشاهده نمود

اما اين تغيير . يک دوره تناوب از يک موج رو به طور کامل و بسيار سريع نمايش ميده و بعد موج کانال ديگه رو:نکته
انتخابی بريده هايی از يک موج و  به صورت CHOPاما وضعيت . انقدر سريع انجام ميشه که ما اون رو حس نمی کنيم

بريده هايی ازيک موج ديگه رو هم زمان نشون ميده که ممکنه شکل موج در فرکانس های پايين با نقطه هايی خالی نشون 

  .داده بشه

  :  TRIGERقسمت      -1   

2-1 (SOURSE :  کننده برای نمايش يک شکل موج پايدار در صفحه اسيلوسکوپ لازم است شکل موج جاروب
)SWEEPR(با شکل موج ورودی سنکرون)داسته باشد لذا برای سنکرون کردن لازم است يک شکل موج به ان ) همزمانی

 .بصورت زير تعيين می شود  SOURSEاعمال شود که نوع اين سيکنال سنکرون کننده در محل 

                             
2-1-1(CH1 وch2  : بايد برای پايدار بودن موج هر کانال در قسمت , اگر در يکی از اين دو وضعيت باشدvertical   در

در (باشد CH2 هم بايد  SOURSE, بود CH2و اگر  CH1هم  SOURSE,بود CH1باشد يعنی اگر   sourseوضعيت مشابه 
  .)رای نگه داشتن موج استفاده می کنيمب LEVELاين صورت اگر موج ثابت نشد از کليد 

2-1-2 (EXT : اگر در اين وضعيت قرار گيرد می توان سيگنال جاروب کنده را از خارج توسط ترمينال)EXT‐TRIG( راه
  .انداز خارجی موج با فرکانس لازم را به صفحات افقی داد
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برای تامين سيگنال جاروب کننده استفاده می  INEاگر فرکانس سيگنال همان فرکانس برق شهر باشد از دکمه ی ) 2-1-3
  . کنيم
2-2 (HEVEL  : برای نگه داشتن موج به کار می رود.  
2-3 (SLOP  :  نمودار را نسبت به محورV قرينه می کند.  
2-4   (TRIC : تحريک کننده مدار می باشد.  

  : HORIZONTALقسمت      -2
توان با اين ولوم می  :       POSITIONولوم )3-1  

شکل موج روی صفحه نمايش گر را در جهت افقی 
 .حرکت داد

    

    

    

    

ها عوض می شود Tدر نتيجه واحد زمان بر روی محور . با تغيير اين کليد پريود موج تغيير ميکند : TIME/DIVسلکتور ) 3-2  
در روی اين سلکتور سه 0633ذ.  می کنيم  TIM/DIVبرای خواندن مقدار پريودواقعی يک موج تعداد واحدهای ديده شده را در عدد .

  وجود دارد که در موقع تبديل بايد به اين واحدها توجه نمود) (و ميکرو ثانيه ) MS(ميلی ثانيه) S(دسته تنظيمات بر حسب ثانيه 

    

    

    

                                         

     

برای صفرکردن .(با اين ولوم می توان تعداد بيشتری شکل موج را روی صفحه منعکس کرد: SWP VARولوم )3-3
  ) خطای فرکانس

  .برابر می شود 10با فشار دادن اين کليد موج :MAG10کليد فشاری )3-4  
   
پ در ابتدا با پروب سيگنال الکتيريکی را به ورودی برای مشاهده ی شکل موج اعمال به اسيلوسکو):PROBE(پروب 

  .اسيلوسکوپ وصل ميکنيم
 B.N.Cمغزی فلزی که به کانال اسيلوسکوپ وصل می شود و)1سيم رابط اسيلوسکوپ از سه قسمت تشکيل شده است 

     .تمتصل کرده اس b.n.cکه پروب را به  shildوسيم ) 3پروب که به مدار متصل می شود )2ناميده می شود 
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وچنانچه دامنه سيگنال * 1چنانچه دامنه سيگنال ورودی کم باشد از حالت .وجود دارد *) 10(و*) 1(در روی پروب کليد 
  ).برابر تضعيف می شود 10سيگنال ورودی * 10در حالت ورودی .(استفاده می شود * 10ورودی بزرگ باشد از حالت 
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  مدار داخلی پروب                                                     

  :نحوه ی اندازه گيری با اسيلوسکوپ
  :قبل از شروع کار با اسيلوسکوپ بايد دو کار انجام دهيم      

رو که به صورت کليدی کوچکتر بر روی  Gain Variable Controlکليد های  :تنظيمات اوليه)الف                
  .وجود داره تا انتها در جهت عقربه های ساعت بچرخونيد) گطوسی رن(Time/Divو   Volt/DiVکليدهای

  .در اسيلوسکوپهای انالوگ کليدهای کشويی رو به بالا وکليدهای فشاری همه بيرون بايد باشد                   

 Positionقراربديد و با دستگيره ی  GNDرو برای هر دو کانال در حالت  AC GND DCکليد سه حالته ی ) ب             
به ترتيب شدت نور و نازکی موج رو تنظيم کنيد   Focusو  Intensityبوسيله ی کليدهای . محور عمودی رو روی صفر قرار بديد

  .قرار بديد DCو بعد از تنظيم زمين کليدها رو در وضعيت 

  ):دامنه(انداره گيری ولتاژ     -1
اون کانال ضرب  Volt/Divرين نقطه ی موج بشماريد و در تعداد خونه های عمودی محصور شده رو از قله تا پايين ت

روی  VOLT/DIVبه عنوان مثال اگر در حالتی که  .موج خواهد بود P-Pعدد به دست اومده اندازه ی دامنه ی . کنيد
باشد انگاه برای بدست اوردن مقدار  3.4وتعداد خانه های محصور شده توسط موج در راستای عمودی برابر  2عدد 
عدد ) = ولتاژ(دامنه :                                                                      اژاز ضرب اين دو عدد داريمولت

volt/div    ×تعداد خونه های عمودی  

3.4                      ×2       =        6.8 V  
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  :اندازه گيری پريود يا فرکانس     -1  

ضرب کنيد و عدد  Time/Divافقی رو که در امتداد يک دوره ی تناوب قرار گرفته اند در واحد تعداد خونه های )الف 
وتعداد خونه های افقی در   ms50روی  time/divمثلا عدد .به دست اومده رو معکوس کنيد تا فرکانس موج بدست بياد

 5.2يک دوره برابر 

  تعداد خونه های افقی×       time/divعدد =   T)  پريود(                                                                    

5.2             ×        50ms       =260ms                                                                         

  F=1/T=1/260ms=3.8hz  >=فرکانس  

  :روش تطبيق)ب

فرکانسش را می خواهيم بدست اوريم را با موجی که می توانيم فرکانسش را اندازه در اين روش تطبيق موجی را که 
فرکانس معلوم را انقدر تغيير می دهيم تا با فرکانس مجهول برابر شود به اين ترتيب می توانيم , بگيريم مقايسه می کنيم 

  .مقدار فرکانس مجهول را بخوانيم 

 :اندازه گيری جريان- 3  

نيم از اسيلوسکوپ فقط برای اندازه گيری ولتاژ می توان استفاده کرد و نمی توانيم جريان را با ان همانطور که می دا
و   V=RIاهمی در مدار سری می کنيم وطبق قانون اهم در اين حالت داريم   1برای اين کار يک مقامت , اندازه بگيريم 

R=1Ω  پس داريمV=1×I  ) يعنیV  باI  ندازهگيری ولتاژ در واقع جريان را هم اندازه گرفته وبا ا) برابر خواهد بود
  .ايم

    :اندازه گيری اختلاف پتانسيل- 4               

 V1به اين صورت که اگر .اين کليد سيگنال را معکوس می کند وبرای محاسبه اختلاف پتانسيل استفاده می شود: INVکليد 
  :به صورت زير عمل می کنيم  V2-V1ل  باشد برای اختلاف پتانسي CH2ورودی   V2و  CH1ورودی 
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CH1  را با معکوسCH2 يعنی روی مد (جمع می کنيمADD  قرار ميدهيم وبرای کانال دو دکمهINV زده می شود(. 

CH1   [ADD]   ([INV]  CH2) =CH2-CH1=V2-V1                                                           

                 :ازه گيری اختلاف فازاند-5                    

رابا هم  2و1قرار داده وسيگنال های کانال  DUALدر اين روش اسيلوسکوپ را در مد : روش حوزه ی زمانی ) الف
  .و از روابط زير اختلاف فاز را محاسبه می کنيم T0و  Tنمايش ميدهيم سپس از روی نمودار و با توجه به مقادير 

  

    

قرار می دهيم و بعد از  X-Yاسيلوسکوپ را در مد , در روش ليساجوس برای محاسبه اختلاف فاز : س روش ايساجو) ب
بعد از .(ظاهر شدن شکل موج ليساجوس پايدار با توجه به شکل ظاهر شده و رابطه زير اختلاف فاز را محاسبه می کنيم 

ار می دهيم تا نقطه نورانی ايجاد شده را در وسط قر GNDوصل دو سيگنال به کانال ها  ابتدا هر دو کانال را روی مد 
  .)قرار دادده تا اختلاف فاز را به دست اوريم  DCوسپس روی مد .محور مختصات تنظيم کنيم
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www.Tiva.iN



    

                                       

    

  اين هم عکس چند تا اسيلوسکوپ                                                

  

  

  )دو کاناله(اسيلوسکوپ آنالوگ   
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  )کاناله 2(اسيلوسکوپ ديجيتال

  

  ) کاناله 4(اسيلوسکوپ ديجيتال                                                

www.Tiva.iN



    

 

www.Tiva.iN



 

SHERKO AHMADNEJHAD 0 

 

    ECM TITANIUM  

 

 

 تیتانیوم ECMروش مناسب برای ویرایش نقشه با استفاده از 

  

  معرفی  
 
 

 ECM Titaniumاین سند حاوی تمام اطلاعاتی است که شما نیاز دارید تا به راحتی نقشه ها را با استفاده از نرم افزار 

و پایان دادن به روش نوشتن  (ECU)  در واحد کنترل موتور الکترونیکی  ویرایش کنید، و از روش خواندن فایل ذخیره شده

 ECUتغییر در داخل 

 سند به هشت قسمت تقسیم می شود:    

 ( خواندن فایل های اصلی1 

 ECU( اطلاعات 2 

 ECM Titanium( بارگذاری فایل اصلی در نرم افزار 3 

 ( انتخاب فایل درایور مناسب4 

 مناسب Checksum( انتخاب 5 

 ( ویرایش فایل اصلی برای ایجاد یک اصلاحیه6 

 ( پایان عملیات قبل از نوشتن7 

 ( نوشتن فایل های اصلاح شده8 

  

 هر بخشی از این سند، تمام مراحل را که لازم است درک کنید، به طور کامل توضیح می دهد.

 توضیح داده می شود. حی شده اند،طرا Alientech Srlبرای ساده سازی توصیف، تنها ابزارهایی که توسط  

  

 
 

 

 

 

 ( خواندن فایل های اصلی1

 

 

 
دستگاه های زیر را  Alientech. داریدموتور به طور کلی شما نیاز به یک ابزار برای خواندن فایل ذخیره شده در داخل حافظه واحد کنترل 

 می کند: ساپورت

•  Galep, EPROM programmer.  

• Kess, generic serial programmer.  

• Powergate, specific serial programmer.  

• BDMpro, lettore for comunicazione con microcontrollore.  
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 انجام شود: خواندن  به سه صورت می تواند

  

 و خواندن اطلاعات ذخیره شده.(   (EPROM  با انحلال چیپ حافظه )•     

 (OBD2).   اتصال تشخیص بابا اتصال یک ابزار برای خواندن سریال •     

 با اتصال یک ابزار برای خواندن اطلاعات از میکروکنترلر.•     

  

تراشه حافظه را بر روی صفحه مدار چاپی دستگاه  تا/داشته باشید   لحیم کارینین باید تجهیزات اول شما همچگزینه در مورد 

الکترونیکی محافظت می کند، باز کنید. سپس  مداررا از وسیله نقلیه بردارید و جعبه ای را که از  ECU، بنابراین باید بردارید 

 شده در داخل تراشه را بخوانید. ، اطلاعات ذخیره EPROMبا استفاده از یک برنامه نویس 

با استفاده از یک ابزار سریال، قبل از اینکه بتوانید خواندن فایل اصلی را ادامه دهید، باید اتصال  گزینه دوم  در مورد خواندن 

ت که نویس را اجرا کرده اس دو برنامه Alientechبیاورید. در  نقشه طبق موجود در داخل خودرو را   2او بی دی تشخیصی 

 کار پیش نمایش را انجام می دهند:

•  Kess (generic serial programmer)  

• Powergate (specific serial programmer)  

 

را از وسیله  ECUنیازمند برقراری ارتباط با میکروکنترلر است که به مدار چاپی واحد وصل شده است. لازم است  , آخرین روش خواندن

 را برای اتصال دستگاه باز کنید. نقلیه بردارید و جعبه آن

 Alientech BDMpro را توسعه داده است که به طور مستقیم با ریزپردازنده(microprocessor)    ارتباط برقرار می کند و می تواند

 نه تنها فایل حاوی نقشه ها را ذخیره کند بلکه همچنین سایر اطلاعات مهم را نیز ذخیره می کند.

کامل ذخیره  ECUرا برای انجام پشتیبان گیری  EPROMو  Microcontrollers ،Flashمی توانید داده های  BDMproبا استفاده از  

 کنید.

  

 

 
 

 ECU( اطلاعات 2 

وری جمع آ ECU، شما باید اطلاعاتی درباره وسیله نقلیه و ECUپس از خواندن صحیح فایل ذخیره شده در حافظه 
 کنید. این اطلاعات عبارتند از:

 و اسب بخار )یا کیلو وات(.گشتاور ، مدل، شرکت سازنده ((. تولید کننده1    

 بوش، زیمنس، مارلی، دلفی، دلکو، و غیره(.)     ECU. نام تجاری 2    

 .ECU (ME7, EDC16, etc.)  . مدل3    

 (.134، سه شماره آخر، 0281010134. نسخه سخت افزار )به عنوان مثال بوش 4    

 (.501، آخرین سه شماره، 1037234501. نسخه نرم افزار )به عنوان مثال بوش 5 

  

گاهی  5و  4را بخوانید. برای نقاط  ECUکافی است که کتابچه وسیله نقلیه یا کدهای چاپ شده در جعبه  3و  2، 1برای نقاط 
 این صورت شما باید آنها را در داخل فایل پیدا کنید.اوقات اطلاعات بر روی جعبه چاپ می شود، در غیر 
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را بدانید زیرا هنگام بارگذاری یک فایل جدید، نرم  ECUشما لازم نیست که تمام اطلاعات جدید     ECM Titaniumبا 

ت بخشیدن به روند ویرایش ور را که شما برای سرعافزار به طور خودکار آن را تشخیص می دهد و همچنین لیستی از درای

 در اختیار شما قرار میدهد. نقشه ها

را برای انتخاب  ECUمربوط به نام و مدل  ECUاگر لیست پیشنهاد شده درایورها بسیار طولانی باشد، می توانید اطلاعات  

 استفاده کنید. ECM Driverمناسب ترین 

  

 

 

 ECM Titaniumبارگذاری فایل اصلی در نرم افزار  - 3

کنید. سپس شما می توانید  اجرا کامپیوتر ، فقط باید نرم افزار را USBبه یک درگاه  ECM Titaniumوصل کردن پس از  

 تشخیص دهید: ECM Titaniumچهار صفحه زیر را در صفحه اصلی 

•  Original EPROM  

• Modified EPROM  

• DataBase  

• Selected driver  

 

قرار گرفته است، به شما اجازه می دهد فایل های اصلی را که خواندید    EPROM  که در پنل اصلی  Browse  دکمه 
 بارگذاری کنید.

قرار می گیرد، به طوری که کپی  Modified EPROMپس از آپلود، یک کپی به صورت خودکار ایجاد می شود و در پنل  

 شما اعمال می شود. توسط  ی است کههمان تغییرات

 
 اصلاح شده. EPROMاصلی و پنل  EPROM: 1شکل 

جایی که  ECUخواندید، باید آن را طبق  Galepمانند  EPROMاگر پرونده اصلی را با استفاده از یک برنامه نویس 

EPROM  ،قرار دهیدبه آن وصل شده است. 

قرار گرفته است، به شما اجازه می دهد تا یک فایل اصلاح شده را  Modified EPROMکه در پنل  Browseدکمه  

 داشته باشید. ECUبارگذاری کنید اگر در حال حاضر یک تنظیم مناسب برای آن 

  

 



 

SHERKO AHMADNEJHAD 3 

 

   ECM TITANIUM 

 

 

 

 DataBaseاست. فایل هایی که  USBه شده در حافظه دانگل حاوی اطلاعاتی درباره تمام فایل های ذخیر DataBaseپانل 
ثبت کرده اید.  ECM Titanium، اصالت و تغییراتی هستند که شما با استفاده از نرم افزار درایورها را تشکیل می دهند، 

ذخیره می  USBنگل و اصلاح شده، مقدار فایلهایی متعلق به هر گروه هستند که در حافظه دا اصلیاعداد در کنار درایورها، 
 شوند.

 
2شکل  : DataBase panel.  

 

بارگذاری شده  درایوراجازه می دهد برای مشاهده لیست نقشه ها و محدود کننده ها که در فایل  شمابه پانل انتخاب شده درایور، 

را  (درایور )شده درایور خالی است زیرا شما پروندهتخاب ، پانل انECM Titaniumباز کردن نرم افزار در صورت .  است

 انتخاب نکرده اید.

  
 

3شکل : Selected Driver panel.  

است که حاوی تمام نقشه های شناخته شده و محدود کننده ها است که شما  Alientechیک فایل توسعه یافته توسط  driverیک 
که شما  Checksum اد درستی ازنید برای ساده کردن روند تنظیم استفاده کنید. در پنل انتخاب شده درایورها، تعدمی توا

 مجبور به تصحیح الگوریتم کنترل شده فایل اصلاح شده اند وجود دارد.
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 4.انتخاب فایل درایور مناسب
 

 ECM فایل بارگذاری شده در داخل پانل   به صورت اتوماتیکجدید تیتانیومOriginal EPROM  را شناسایی می کند و به

وان انتخاب کرد. جستجو می کند و سپس لیستی از درایور ها را می ترا   DataBaseصورت خودکار درایورهای سازگار با 

برای انتخاب مناسب ترین  ECUاگر لیست پیشنهادی بسیار طولانی باشد، می توانید از اطلاعات مربوط به نام تجاری و مدل 

 استفاده کنید. ECMدرایور 

 وجود نداشته باشد؛ در این ECM DataBaseدر  لیست واقع در میان  ECUمناسب برای درایورممکن است اتفاق بیفتد که  

 درایور برقرار  میکند.برای پیدا کردن  Alientech پایگاه داده آنلاین با  اتصال اینترنتی شما را ECM Titanium، صورت

  
 

4شکل  : Driver not present.                             5شکل : Driver present.  

 
 (.6نترنت، پنجره زیر ظاهر می شود )شکل دانلود از ایزمان در طول  
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6شکل  : ECM Upgrade during download 

 

 

 است که به روز رسانی خودکار را مدیریت می کند. Titanium ECM همراه با ،  ECM Upgradeاین پنجره متعلق به 

، زیرا آن متعلق به یک نداشته باشدنده اصلی که شما بارگذاری کردید وجود ممکن است اتفاق بیفتد که رجیستری برای پرو 

 Alientech Srlاست؛ در این موارد اگر شما خدمات سالانه مشتری با آزمایش است که در حال  ECUجدید یا یک  خودروی

جستجو با این محتوا ) می شود  کلیک کنید که در پنجره ظاهر Driverرا مشترک کرده اید، می توانید بر روی دکمه درخواست 

 (DBبرای یک درایور در 

به پنجره نرم افزار اصلی باز می گردد و لیستی از نقشه ها و محدود کننده  ECM Titaniumپس از انتخاب درایور مناسب،  

 های موجود در درایورهای انتخاب شده را نشان می دهد.

 
7شکل  : maps list included in Selected Driver panel. 

 
 

 مناسب Checksumانتخاب  - 5 

 ECMرا برای تنظیم فایل اصلی انتخاب کرده اید، این نرم افزار به شما اطلاع خواهد داد که آیا  درایورهنگامی که  

DataBase ,  شامل خانوادهChecksum  مورد نیاز برایsigning .اگر نرم افزار خانواده  فایل اصلاح شده است

Checksum  پیام زیر را نشان می دهد.باشدنداشته ، 

 
8شکل  : MESSAGE FAMILY OF CHECKSUM NON PRESENT. 

 

 Checksum های  الگوریتم امنیتی است که فایلهای کدگذاری شده درون واحد کنترل موتور را ذخیره می کند. اگر فایل

 مسدود خواهد شد. ECU درست نشود  CheckSumاصلاح شده ای که تنظیم می کنید، با الگوریتم 
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اجرا  CheckSumدر حال حاضر  ECUبرای برنامه فایل تنظیم شده به ,بسیار مهم است بدانید که آیا دستگاه مورد استفاده 

طراحی  CheckSum، برای محاسبه Powergateو  BDMpro، مانند Alientechاز ابزارهای می شود یا خیر؛ برخی 

 ندارید. ECM Titaniumبرای  Checksumشده اند و شما نیازی به خرید همان خانواده 

در پنل  CheckSum Family(، نرم افزار به پنجره اصلی بازگردانده می شود و جعبه 8اگر پیام قبلی ظاهر شد )شکل  

 را برای دانلود در اختیار شما قرار می دهد. CheckSum Familyانتخاب شده قرمز رنگ خواهد شد و تعداد 

 
9شکل  : CheckSum Family box in red.  

 

 

 موجود. CheckSum Families: باز کردن پنجره 10شکل   

شما فقط در پنجره نرم افزار اصلی وارد می شوید، منوی  ECM Titaniumدر  CheckSum Familiesبرای پیدا کردن  

Tools  ،را انتخاب کنیدChecksum  را انتخاب کرده و سپس رویChecks  ( کلیک کنید. یک پنجره جدید با 10)شکل

 باز می شود. Checksumلیستی از خانواده های موجود 

خیره می شوند، سبز هستند، در حالی که رنگ قرمز موجود نیست، اما می شما ذ USBخانواده های موجود که روی دانگل  

 تواند از طریق اینترنت )هزینه سرویس( دانلود شود.
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ذخیره می شود و  USBرا سبز نشان می دهد، چرا که در حافظه دانگل  85و  5، 4خانواده های  11به عنوان مثال، شکل  

جدید، فقط روی دکمه دانلود کلیک کنید، در پایین  Checksumند؛ برای دانلود انتخاب شده اما قرمز رنگ هست 40خانواده 

 Available CheckSum Familiesسمت راست پنجره 

 
11شکل  : window Available CheckSum Families.  

 
12شکل  : download CheckSum in progress.  

که در کنار تعداد خانواده ها با استفاده از ماوس ظاهر  کادراز اینترنت، فقط روی  Checksumواده جدید برای دانلود یک خان
می شود، کلیک کنید و سپس روی دانلود کلیک کنید. اینترنت اکسپلورر را به وب سایت ما باز می گرداند، بنابراین شما باید 

 Available CheckSumوارد کنید ، پس فقط باید تعداد  و رمز عبور خود را(  (Cxxxxشماره مشتری خود را )
Families  که می خواهید برای دانلود )هزینه خدمات( را انتخاب کنید. در پایان اعتبار از مقدار شما در پایگاه داده آنلاین

Alientech  محاسبه خواهد شد. حالا شما خانوادهChecksum  انتخاب کنید و را خریداری کرده اید، آن را یک بار دیگر
ظاهر می شود که پیشرفت دانلود را نشان می  ECM Upgradeدکمه دانلود را کلیک کنید. در این مرحله پنجره نرم افزار 

را به صورت سبز نشان می دهد، بنابراین  مربعخانواده جدید  Available CheckSum Familiesدهد. در نهایت، پنجره 
 قرار می گیرد. بلافاصله برای استفاده در دسترس 
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13شکل  : updated Available CheckSum Family window.  

 
است، به این معنی است که در حال حاضر آن را در  رنگ سبزشده باشد شما دانلود  CheckSumهنگامی که خانواده جدید  

هاد میکنیم قبل از شروع تنظیم با یک فایل اصلی جدید، یک خانواده جدید . پیشنشده داریددانگل ذخیره  USBپایگاه داده 

CheckSum .را دانلود کنید 

  

 ویرایش فایل اصلی برای ایجاد اصلاحیه - 6

و در نهایت انتخاب یک فایل درایور، شما آماده برای ویرایش فایل اصلی با استفاده از نرم افزار  فایلپس از بارگذاری یک  

خواهید بود. ابتدا یک پنجره را انتخاب کنید تا مقادیر ذخیره شده درون فایل را برای ویرایش ذخیره   ECM Titaniumجدید 

 شما می توانید موارد زیر را انتخاب کنید:  ECM Titaniumکنید با

•  2D Graphics representation                        2نمایندگی Dگرافیک 

•  tionHexadecimal representa                      نمایندگی هگزادسیمال 

•  Table representation                                 نمایندگی جدول 

•  3D Graphics representation                        3نمایندگی Dگرافیک 

 

 
( دسیماله می دهد تا منحنی را نشان دهد که جانشینی از مقادیر )هگزادسیمال یا به متخصص اجازدو بعدی نمایش گرافیکی 

 ذخیره شده در یک فایل است.
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انتخاب یک با محور افقی گراف نشان دهنده آدرس فایل )افزایش از چپ به راست(، در حالی که محور عمودی دامنه )ارتفاع(.  

 ذکر شده و بین دو بخش عمودی محصور شده اند. کنونی یور، خواهید دید که در نمودار، نقشه ها در درا

 
 

 با استفاده از درایور. 2D: پنجره نمایندگی گرافیک 14شکل 

  

 

تجربه، می توانید نقشه ها را با توجه به شکل موجود در نمودار تشخیص  کمی با استفاده از این نمایش گرافیکی و 

 دهید.

 وجود دارد. 2Dبدون استفاده از درایور امکان مشاهده یک فایل نمایش داده شده در گرافیک  

ایل ( و مقایسه دو فregion Checksumنمایندگی هگزادسیمال برای انجام تمام آن کارها )مثلا برنامه نویسی،  

 )تأیید تفاوت در بایت( مفید است.

 چنین نمایش عددی بیشتر برای کاربران پیشرفته مناسب است. 

، آدرس فایلها به صورت عمودی )افزایش از بالا به پایین( قابل مشاهده است و اعدادی که در ستون 15در شکل     

باشد، به عبارت  255تا  0ند اعشاری از بایت است و می توا یک هگزادسیمال یک ) هگزنوشته می شوند، مقادیر 

 to 0*FF  00*0).  دیگر از

 وجود دارد. Driverامکان استفاده از فایل در هگزادسیمال بدون استفاده از    

 ما برای ویرایش فایل اصلی استفاده کنید. درایورنر متخصص نیستید، پیشنهاد می کنیم که از فایل تیواگر شما  
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 : پنجره نمایش هگزادسیمال.15شکل  

 را برای ویرایش نقشه های فایل اصلی به دست آورید: گزینه می توانید دو  درایورهابا  

     • Tabular representation    :نمایندگی تابلو: برای مشاهده یک نقشه با استفاده از جدول، بسته به پارامترهای کنترل )مثلا  e.g. 

RPM/Load, RPM/Pressure )و غیره 

    •   : 3D Graphics representation   3نمایشD  بعدی. 3گرافیک: نمایش نقشه با استفاده از یک نمودار 

 

 : پنجره نمایش جدولی با استفاده از درایور.16شکل 
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 اجتناب  سریعترین فایل را ویرایش می کند، زیرا از دستیابی به نقشه ها در فایل به صورت دستی جدولی نمایندگی 

ببینید و داشته   استفاده می کنید Alientechشما می توانید آن را تنها در صورتی که از درایور پشتیبانی  و؛میکند

فشار، و غیره(  / RPMبار،  / RPMد با عبور از دو پارامتر )مانند . مقدار نوشته شده در هر سلول می توانباشید

 .کنترل شود که در محور عمودی و افقی نوشته شده است

بروید و از  ECM Titaniumپنجره اصلی  کافیه بهبرای کار مستقیم بر روی یک نقشه در نمایندگی جدول، فقط  

 س روی دکمه باز کردن نقشه انتخاب شده کلیک کنید.لیست نقشه ها در پنل انتخاب شده انتخاب کنید و سپ

  

 : باز کردن یک نقشه با استفاده از نمایشی جدولی17شکل 

  

 

را به دنبال ساختار آن  برای دیدن شکل نقشه مفید است، بنابراین شما می توانید فایل اصلیGraphics   3D نمایش 

 در سه بعد ویرایش کنید.

 منحنی آمده است و بنابراین می تواند تنها با بارگیری درایور مورد استفاده قرار گیرد. به جای جدول 

فشار و  / RPMبار،  / RPMمقدار در عبور از دو پارامتر کنترل )مانند (zارتفاع نقطه بر روی منحنی )محور  

 ( .  Y و محور Xاست )محور  افقی  غیره( که در محور

  

 

 

 

 



 

SHERKO AHMADNEJHAD 
1

2 

 

   ECM TITANIUM 

 

 

 

 گرافیکی با استفاده از درایور.  3D : پنجره نمایش 18شکل  

  

آیا ویرایش اصلی و  بازنمایی نقشه ها در سه بعد بسیار مفید است به عنوان چک نهایی برای مقایسه شکل نقشه با

 )در حضور "سوراخ" یا "پیک" منحنی فایل اصلاح شده(.مشکلی پیش آمده یا نه؟بررسی میکنیم.زمان اعمال افزایش 

  

 : شکل سه بعدی فایل اصلاح شده.19شکل  
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ی از نمایه های قبلی که فقط شرح داده شده است اعمال اکنون می توانید تغییرات را در فایل اصلی با استفاده از یک 

به  ECM Titanium، کافی است که پنجره را ببندید و میرسدبا یک فایل به پایان کارتان کنید. هنگامی که شما 

کنید. این نرم اضافه  اگر می خواهید افزایش را به فایل اصلاح  که صورت خودکار از شما درخواست خواهد کرد

 کنید.ذخیره  USBمچنین خواهش می کند که آیا می خواهید فایل اصلاح شده را در پایگاه داده ی افزار ه

  

 

 

 پایان عملیات قبل از نوشتن - 7

  

ع و نو قبل از شروع به نوشتن فایل اصلاح شده، شما باید برخی از عملیات نتیجه گیری که بسته به دستگاه شما

ECU دهید  انجام استفاده می کنید. 

 جدید تیتانیوم انجام دهید عبارتند از: ECMعملیاتی که می توانید با استفاده از 

 CheckSumمحاسبه •      

 رمزگذاری فایل اصلاح شده.•      

  

 Checksum، شما باید خانواده  new ECM Titaniumبرای اصلاح چک کردن فایل اصلاح شده با استفاده از 

 خاص داشته باشید. ECUرا برای آن 

داشته باشید نیازی به  Kessو  BDMpro ،Powergate مثلارا  Alientechاگر شما یکی از دستگاه های  

 نیست زیرا محاسبه به طور خودکار توسط ابزار انجام می شود. ECM Titanium Checksum Familyدانلود 

تفاده می کنید، رمزگذاری فایل ویرایش شده ضروری نیست، اما اس Kessیا  BDMpro ،Powergateاگر از  

 استفاده کردید، قبل از آن برنامه را رمزگذاری کنید.(   (Galepبه عنوان مثال  EPROMاگر از یک برنامه نویس 

ه داده پایگا درایوراگر شما از فایل  )به طور خودکار انجام می شود چکسامتیتانیوم، محاسبه  ECMبا استفاده از  

USB dongle  برای پشتیبانی از شما درmodification ECM  استفاده می کنید و اگر شما همچنین خانواده

Checksum را در اختیار دارید). 

 در واقع، اگر شما فایل پشتیبانی درایور را برای ویرایش انتخاب کردید، نرم افزار پنجره زیر را نشان می دهد: 
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 درمورد پایان عملیات. درایور: دستورالعمل های 20شکل 

، پنجره اطلاعاتی را که قبل و بعد از ویرایش فایل نیاز دارید را نشان می دهد. میبینید  20در شکل  همانطور که 

استفاده می کنید،  Kessیا  BDMpro ،Powergateکه اگر از  کردیم به شما توصیه  مبحث قبل  درعلاوه بر این،

 نیازی به انجام عملیات نهایی نیست.

استفاده می کنید،  ECUبرای خواندن و نوشتن فایل ها در  EPROMبه عنوان مثال، اگر شما از یک برنامه نویس  

انجام (   EDC16 - Decoding >BINقبل از اصلاح و بعد از برنامه آن، تبدیل به فایل اصلی )به عنوان مثال 

 (.20، شکل EDC16 - Encoding  >E16ه عنوان مثال دهید )ب

 (:21، پیام زیر ظاهر می شود )شکل 20بعد از مشاهده پنجره ی شکل  

  

  

 موجود نیست. Checksum Family : : پیام21شکل 

 ECM Titaniumایل اصلاح شده ف وارد کردن را برای  Checksumبدین معنی است که شما خانواده مناسب  

 استفاده نکردید.

انتخاب  -را بخوانید  5 ، بخش)هزینه خدمات در پی دارد ( را دانلود کنید Checksum اگر می خواهید خانواده  

 مناسب". Checksumخانواده 
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ار نمی تواند افز نمایش داده نمی شود و نرم 20برای ویرایش فایل اصلی استفاده نکردید، شکل  درایوراگر از 

به  CheckSumبرای اصلاح فایل استفاده می شود؛ در این مورد  Checksumتشخیص دهد که کدام خانواده 

 اصلاح نمی شود. ECM Titaniumطور خودکار توسط 

  

قبل از برنامه فایل تنظیم شده را تصحیح می کند  CheckSumدر مورد قبلی، مطمئن شوید که دستگاه شما 

(BDMpro ،Powergate  وKess  به طور خودکارChecksum .)را تصحیح می کند 

  

درست نیست و مطمئن  CheckSum Family ECM Titaniumدرست را نداشته باشید،  درایوراگر شما فایل 

را دوباره   ECU  ، ما به شما توصیه می کنیم نمیدهدرا انجام  CheckSumکه برنامه نویس شما اصلاح باشید 

 نید، زیرا ممکن است به آن آسیب برساند.برنامه ریزی ک

  

 نوشتن پرونده اصلاح شده - 8

  

را در حافظه الکترونیک برنامه ریزی کنید. همانند (   (MODآخرین مرحله این است که پرونده اصلاح شده 

 می تواند به سه صورت انجام شود: ECU درخواندن، نوشتن فایل ها 

  

 .  .ECUو لحیم کاری آن را به صفحه مدار چاپی (   (EPROM ظه با برنامه ریزی تراشه حاف•     

 (  )با استفاده از دیاگ ( .(OBD2با استفاده از کدبا اتصال یک ابزار برای نوشتن •     

 )جیتگ کردن (   با اتصال یک ابزار برای نوشتن داده ها به میکروکنترلر.•     

  

، بنویسید، مثلا اگر شما با یک برنامه نویس خارج کردید همان طور که برای جلوگیری از اشتباه بهتر است فایل را

 .سریال بخوانید، بهتر است آن را به صورت سریال بازنویسی کنید

 جداگانه داشته باشید، این نکات را دنبال کنید: EPROMیک مدار یکپارچه از  resolderاگر قبل از  

 را به خاطر بسپارید. EPROM. قبل از ارسال آن به مدار، موقعیت قبلی 1 

را  ECUسطح مس روی مدار  بررسی کنید پایه ها قبل از بستن جعبه آنتمیز هستند و   memory chip پایه های  . بررسی کنید که آیا2 

 کنند،.می لمس 

و سایر اجزای  EPROMقلع باعث ایجاد اتصال کوتاه بین پین های  کهبررسی کنید  ، EPROM. پس از نصب 3 

 ب شده و مدار مجاور در کنار آن نشود،.نص
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 ، قبل از برنامه فایل اصلاح شده، این نکات را دنبال کنید:میخوانید BDMproاگر فایل را با 

 را تغییر ندهید. BDMpro. مسیر کابل 1 

 ECU مدارمدارهای( استفاده می کنید، بررسی کنید که آیا پروب های فلزی اتصال خوبی به )   BDMproاپتورهای . اگر شما از آد2 

 دارند.

 مدارها( بررسی می کنند که آیا پروب های فلزی خودشان را با یکدیگر ارتباط نمی دهند.)   BDMpro. آداپتورهای 3 

 آنها را حذف کنید. ECUکردید، به یاد داشته باشید قبل از بسته شدن جعبه نصب  ECU. اگر شما دو نوار را در مدار چاپی 4 

  

، قبل از برنامه ریزی (میخوانید    Powergate یا  Kessاگر فایل اصلی را با استفاده از یک برنامه نویس سری )

 فایل تنظیم شده، این نکات را دنبال کنید:

 قطع شود اگر ولتاژ کم باشد. ECUکه برنامه ریزی می تواند توسط . بررسی کنید که آیا باتری کافی است، چرا 1 

 را حذف نکنید. OBD سیم. با هر وسیله ای، در طول فرایند برنامه نویسی، 2 

  

 کتابچهاگر شما تمام دستورالعمل ها و نکات نوشته شده در این 

 خواهید کرد.جلوگیری ها  ECUرا دنبال کنید، از خسارت به 
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 مقدمه:
 . نرم افزاراین راهنما شامل توضیحات کامل از سخت افزار تیتانیوم  است و نرم افزار توسط  آلین تچ اس.آر.ال... طراحی شده است

بصورت جداگانه تهیه بفرمائید.نده نشده است و میتوانید تیونینگ همراه با سخت افزار گنجا  
 

ر این کتابچه حاوی تمام اطلاعاتی است که شما نیاز دارید تا بتوانید بهترین استفاده را از موارد اضافه شده داشته باشید و برای ساده ت
 کردن بخش هایی از این راهنما دارای عکس میباشند . و تصاویر در فایل اصلی موجود هستند.

 
 
 

مراجعه می شود. اگر سوالی در مورد عملکرد این نرم افزار دارید،  ECM Titanium ها، به نرم افزاردر توضیح بخش 

 .را بخوانید (USB Picodisk) تیتانیوم ECM ابتدا باید راهنمای کاربر سریع در

 

  

 

 
 .طراحی شده است 7، برای رایانه های ویندوزی ویستا و یا ECM Titanium نرم افزار
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 دهنده سازنده چیست؟شتاب 
است که توسط آلین تچ ECM TITANIUM پلاگین اضافه شده به شتاب دهنده 

.اس.آر.ال....ساخته شده است تا فایلهای تیون شده توسط نرم افزار اصلی را 
 ویرایش کند.

 درایورها فایلهای پشتیبانی هستند که حاوی موقعیت نقشه ها برای کنترل موتور  

موجود هستند.آنها   ECU هستند که در فایل اصلی ذخیره شده اند که در دامپ های داخل 
را بارگیری کرده و میتوان لیستی از نقشه های موجود در ایسیو را شناسایی کند 

 (1.)تصویر
 (1.)تصویر
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 شیرایو ECM Titanium یاز نرم افزار اصل یکل دیرا با استفاده از چهار د یاصل لیفا کی دیتوان یم ور،یدرا کیبا استفاده از 

 که عبارتند از: دیکن
 
 

--  Map             — 
--3D Graphics — 
--2D Graphics -- 
--Hexadecimal--     

 دو نوع درایور وجود دارد:
* 

 ریافت کنید.درایور رسمی آلین تچ : توسعه یافته توسط آلین تچ : آنها را میتوانید از بانک اطلاعاتی اینترنتی د
 
* 

 درایورهای سفارشی 
 

 دارندگان نرم افزار آلین تچ     
آنها فقط به مشتریانی ارائه میشود که قرارداد با شرکت یا نماینده شرکت امضا کرده باشند و میتوانند از بانک داده اینترنتی دانلود 

فلاش ذخیره میشوند.در پایان اشتراک دیگر نیازی   USBدر حافظه   ECM TITANIUMشوند . پس از دانلود درایورهای موجود در 

 به دانلود یا درخواست دوباره دارندگان نرم افزاراز طریق اینترنت نیست .
 
 

 این نرم افزار شامل تمام نقشه ها و پارامترهایی است  که معمولا برای رسیدن به یک فایل اصلاح شده نیاز دارند.
 
 

 نرم افزار سفارشی 
 
 Ecm titanium    آنها توسط پلاگین هایdriver maker   یا   driver++    توسعه یافته اند . ساختار هر دو یکسان است با نرم

 استفاده میشود .  usb flashاما تنها از ,ی مافزار رس

 
 

 ECM Titaniumاز پنجره اصلی driver makerباز کردن 
 

 :سه امکان وجود دارد ECM Titanium  از Driver Maker برای اجرای
 

 کلیک کنید.   بر روی آیکون )بالا سمت چپ(• 
 کنید انتخاب driver   customدر منوی ابزارها، • 
 استفاده کنید.Alt + D [از کلید ترکیبی ]• 
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 ابزار: منوی 2تصویر 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 2D ECMTitaniumاز پنجره گرافیکی   Driver Makerباز کردن 
 

 سه امکان وجود دارد: 2D Graphicsاز پنجره  Driver Makerبرای اجرای 
 

 کلیک کنید.بر روی آیکون )بالا سمت چپ( • 
 (.3کنید )تصویر انتخاب driver   customدر منوی ابزارها، • 
 استفاده کنید. [Alt + Dترکیبی ]از کلید • 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 تصویر 3: منوی ابزار

 

 

باز میشود 4اگر فایل اصلی با درایو هماهنگ نباشد پنجرهای به شکل  تصویر  
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 )بدون درایور مربوط به فایل اصلی(.driver maker: پنجره اصلی 4تصویر 

 
 باز میشود .  5به شکل تصویر  یک درایور همراه بود، پنجره  اگر فایل اصلی با

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 )درایور مربوط به فایل اصلی(. Driver Maker: پنجره اصلی 5تصویر 

 
 

 ویژگی ها - 3بخش 
اطلاعات در را توضیح می دهد که می تواند برای وارد کردن نقشه ها و سایر  Driver Makerپلاگین   این بخش تمام ویژگی های 

 .یک درایور سفارشی استفاده شود
 

 Driver Makerپنجره اصلی 

  

 خاص. کاربرد وجود دارد، هر کدام با یک قسمت ( چند 6در پنجره اصلی پلاگین )تصویر 
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 .Driver Maker: پنجره اصلی 6تصویر 

  

 

 EPROMاطلاعات 
 

  

 

Picture 7: EPROM data panel.  

بارگذاری شده اند.  ECM Titanium( شامل تمام جزئیات فایل های اصلی و اصلاح شده که با 7تصویر )  EPROMپانل داده 
حاوی ( (ORIیک کپی از فایل اصلی وجود دارد. خط بالا ) MODاگر هنوز فایل اصلاح شده بارگذاری نشده است، در خط 

 فایل اصلاح شده است.از (  MODاطلاعاتی از فایل اصلی و خط پایین )
 

 عبارتند از: EPROMجزئیات نمایش داده شده در پانل داده 
 •ORI: پوشه ای که فایل اصلی ذخیره شده است.  مسیر 
•(MOD: )  مسیر پوشه ای که فایل اصلاح شده ذخیره شده است. 

 گرافیک. 2Dآدرس: آدرس هگزادسیمال با اشاره گر مکان نما واقع در منطقه 
• Dec :  پانل نمایش بستگی دارد به تبدیل فرمت باینری انتخاب شده میکند داده ها در آدرس هگزادسیمال اشاره  دسیمال تبدیل به. 
• Hex   پانل نمایش بستگی دارد به. تبدیل فرمت باینری انتخاب شده میکندنمایش هگزادسیمال داده ها در آدرس هگزادسیمال اشاره. 
 •Difference مقدار مطلق )خط اول( و در درصد )خط دوم( بین مقادیر اعشاری اشاره شده فایل اصلی و اصلاح شده : تفاوت در

 بیان شده است.
8تصویر   

2D Graphic Area 
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( نشان می دهد که فایل های اصلی و اصلاح شده همپوشانی یکدیگر را نشان می دهند. رکاب 8تصویر ( Graphic Area2D پانل 
مربوطه بستگی دارد.  هگزادسیمالها توسط دنباله ای از نقاط شکل می گیرند که ارتفاع آن ها به مقادیر واقع شده در آدرس های 

" برای کمک به تحقق بخشیدن به ارتفاع نقاط rulersبه عنوان " واقع شده است 2Dمحور عمودی که در سمت چپ و راست منطقه 
فایل اصلی و اصلاح  هگزادسیمال توسط آدرس های   Graphic2D و به همین دلیل ردیابی ها استفاده می شود. محور افقی ناحیه 

را با دو بار کلیک  هیک رد شما می توانید یک قسمت از .افزایش می یابد (شروع فایل 000000h  =از سمت چپ به راست )شده،
 .بر روی دو آدرس )یکبار برای آغاز و یکبار برای پایان نقشه( انتخاب کنید وس کردن با دکمه سمت راست م

 
 

Address Scrollbar 
 

 
 تصویر 9: اسکرول آدرس

( شامل تمام دکمه های مفید برای ردیابی ردیف های فایل اصلی و اصلاح شده است، بنابراین در امتداد 9اسکرول آدرس )تصویر 
 حرکت می کند. 2Dمحور افقی منطقه گرافیکی 

 
 دکمه هایی که می توانید در اسکرول آدرس پیدا کنید عبارتند از:

 
 آدرس اولیه یا آدرس پایان.برای رفتن به :      • 

  

 برای حرکت به عقب و جلو.:      • 

  

 برای جست و خیز کردن بین فایل اصلی و اصلاح شده، به عقب و جلو بروید.•:  

  

را بین 2Dاگر انتخاب چندگانه از ردیابی انجام شده باشد، دکمه های انتخاب قبلی و دکمه انتخاب بعدی منطقه گرافیک •: 
 .حرکت می دهدچند بخش 

 

 اصلاح شده  های فایل اصلی و فقط یکی از فایل قفلبرای •:  

 میکندفقط یکی از فایل اصلی را پیمایش  ,پرونده اصلاح شده  قفل کردنبرای •:  
)خط  کردید  برای رفتن به نقشه پیشین یا بعدی نقشه، به ترتیب درایور بارگذاری شده )خط بالا( و یکی که شما ایجاد•:  

 پایین(.
• Offset  .برای نشان دادن تفاوت بین آدرس فایل اصلی و فایل اصلاح شده، یعنی عدم تعادل بین دو علامت : 

استفاده می شود، و دکمه   2D یککه در آن برای حرکت منطقه گراف فیلد اول برای نوشتن یک آدرس هگزادسیمال•:   
GO برای اجرای حرکت استفاده می شود 
       

 .(Align ORI): برای ترسیم ردیابی ها در همان آدرس    •        
       

 : برای باز کردن پنجره جستجو   •        

  

 

DRIVER data 
 

 

 
: پانل داده 10تصویر   

 تیتانیوم بارگیری شده است: ECM( حاوی جزئیات راننده است که با 10)تصویر  Driverپانل داده های 

  

 

  

  

  

  

  

  



ECM  Titanium 

   

8 

 

 
 است. Driver: شامل نام و مسیر پرونده مربوط به        نام پرونده   • 
• :  Checksum    شده است.شامل تعداد فرمول مربوط به درایور بارگذاری 

  

است و هنگام  USER، نام پرونده پیش فرض باشدتیتانیوم بارگیری نشده  ECMبا   Driverبرای ایجاد یک برنامه جدیدا گر هیچ 
 جدید می توانید آن را تغییر دهید. Driverذخیره 

برای ارتباط یک فرمول اصلاح کلماتی با درایور ایجاد شده با استفاده از پلاگین درایور استفاده می شود. اگر  Checksumفیلد  
رسمی  درایورجدید هستید و نمی دانید کدام فرمول صحیح مرتبط است، توصیه می شود از یک  درایورشما در حال توسعه یک

Alientech .شروع کنید 

  

Display 

   
 

 : صفحه نمایش11تصویر 
در دسترس 2D( شامل تمام فرمت های عددی پشتیبانی می شود و تنظیمات صفحه نمایش برای گرافیک 11پانل نمایش )تصویر 

 است.
نشان داده شده است که حداقل و حداکثر اعشاری برای هر  12در جدول  Driver Makerفرمت های عددی پشتیبانی شده توسط  

 را نشان میدهد.  فرمت

  

Numeric  

Format  

IEEE  MOTOROLA  

  Min  Max  Min  Max  

8 bit (unsigned )  0  255  0  255  

8 bit (signed )  

  

-128  127  -128  127  

16 bit (unsigned )  

  

0  65535  0  65535  

16 bit (signed )  

  

-32768  32767  -32768  32767  

32 bit (unsigned )  

  

0  4x109  0  4x109  
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32 bit (signed )  

  

-2x109  2x109  -2x109  2x109  

Floating Point  it depends 

on the 

precision  

it 

depends 

on the 

precision  

it depends on 

the precision  

it 

depends 

on the 

precision  
 : پشتیبانی از فرمت های عددی.12تصویر 

  

 تنظیمات نمایشگر موجود عبارتند از:

 •IEEE / MOTOROLA:   برد انتخاب بستگی به نوشتن میکروکنترلر درECU .دارد 
بیت، نقطه  32بیت،  16بیت،  8با یکی از چهار عدد )  ،signedبه  unsigned انتخاب اجازه می دهد تا از مقیاس : -• +/

 شناور( ترکیب شود.
• Data Alignment  : 2  تراز داده: برای تنظیم منطقه گرافیکD  بیت و نمایش نقطه شناور  32بیت،  16به آدرس فردی که با

 .بیت استفاده شود 8باید فقط برای نمایش بیش از گزینه قابل دسترسی نیست. این 
تیتانیوم همراه باشد، فرمت عددی و تنظیمات صفحه  ECMبا فایل اصلی بارگذاری شده با درایور درایور اطلاعات: اگر یک • 

 د.گرفته می شو Driverاز 2Dنمایش برای گرافیک 
• USE LAST MAP2استفاده از آخرین نقشه: فرمت عددی و تنظیمات صفحه نمایش برای گرافیکD  از آخرین نقشه موجود در

 .درایور گرفته شده است
استفاده می شود. با زوم افقی به حداکثر )مکان نما به سمت  2Dمکان نما برای افزایش یا کاهش زوم افقی منطقه گرافیک  :Hزوم • 

به طور (  2D ، ممکن است در یک زمان در گرافیکx1متوالی را نمایش داد. با افزایش هگزادسیمال آدرس  256راست( می توان 
 دهد.نمایش  256چندین آدرس را در    1x) 256پیش فرض 

 استفاده می شود. 2D مکان نما برای افزایش یا کاهش زوم عمودی منطقه گرافیک :    Vزوم • 

 

 

MOD Selection 

 
  MOD.: پانل انتخاب13تصویر 

 
راست( در ردیابی فایل بارگذاری شده  کلیک( شامل جزئیات یک یا چند انتخاب ساخته شده با موس )13پانل انتخاب مود )تصویر  

 است.)دوبعدی( 2Dبه صورت تغییر در منطقه گرافیک 

  

 پیدا کنید عبارتند از:) (MODانتخاب اطلاعاتی که می توانید در پانل 

  

، اولین آدرس 12شده در ردیابی فایل اصلاح شده است. در تصویر  ن اولین آدرس هگزادسیمال انتخاب : ای (FROM)  از• 
000000h .است 

، آخرین آدرس 13انتخاب شده در ردیابی فایل اصلاح شده است. در تصویر ین آخرین آدرس هگزادسیمال : ا  (To)      به•  
000098h .است 

را شامل      000098H) به  000000h)از آدرسآدرس تا آخرین از اولین شده ( شامل دسیمالاندازه: تعداد نقاط )بیان شده در •  
 نقطه طول دارد. 153 شده ها  ، انتخاب13تصویر میشود.در 
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در مقایسه با تعداد کل انتخاب های ساخته ,است توسط مکان نما  ها  شده ن نشان دهنده تعداد انتخاب: ای   (Number)   شماره • 

 اولین نقشه انتخاب است که شامل تنها یک نقشه )تک انتخاب( است. 1/1، 13است. در تصویر 2Dشده در منطقه گرافیک 
 گرافیک. 2D: برای حذف یک یا چند انتخاب ساخته شده در منطقه (Clear selection) انتخاب پاک کردن•  

  

راست در اولین آدرس انتخاب  کلیکبر روی ,، فقط با کلیک 2Dاز انتخاب های ساخته شده در منطقه گرافیک  برای حذف تنها یکی
 مورد نظر کلیک کنید.

  

 

Menu 
 

 دارای یک منو است که شامل مهمترین توابع موجود در پلاگین است. Driver Makerپنجره اصلی 

  

 

Driver 
 

 
 

 
 

 

 

 
 
 

 
 )پنجره منو(: درایور منو.14تصویر 

 ( شامل توابع زیر و کلید های میانبر آنها می باشد:14)تصویر منوی

 • SAVE  :ذخیره کردن : برای ذخیره کردن درایو )فقط اصلاح شده یا ایجاد شده ( 

 به صورت اصلاح شده.یا : برای ایجاد یک درایور جدید مرتبط با فایل بارگذاری شده   (New)   جدید• 
  •Current   : برای کپی اطلاعاتDriver , فایل اصلی موجود که قبلا باECM Titanium کپی کنید و  را  بارگذاری شده است

 آن را در درایور جدید قرار دهید که می خواهید آن را برای فایل بارگذاری شده به صورت اصلاح ایجاد کنید.
را نشان  2D   Graphic که منطقه  Driver Makerپلاگین برای تغییر بین پنجره  (map list) :(Ctrl + W)فهرست نقشه •  

 نمایش داده میشود.  map data   می دهد 
 برای باز کردن پانل ویرایشگر در پایین پنجره باز شده. (show editor)  :(Ctrl + E)  ویرایشگر نمایش•  
برای اضافه کردن یک نام جدید به لیست نام های پیش فرض نقشه برای  (New map code) :(Ctrl + N)کد نقشه جدید •  

 Driver Maker پلاگین  استفاده بعدی با
به نقشه قبلی، در منطقه گرافیکی دو بعدی جهت حرکت دید (page up)      (previous similar map) مشابه قبلینقشه •  

 صورتی که درایور دارای نقشه های مشابه است.
به  (2D)دو بعدی [: برای حرکت دید از منطقه گرافیک (Page down)]صفحه پایین  (Next similar map)نقشه مشابه بعدی• 

 نقشه بعدی، در صورتی که درایور دارای نقشه های مشابه است.
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Graphics 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 
 : منوی گرافیک.15تصویر  

 ( شامل عملکردهای زیر و میانبرهای آنها برای فراخوانی آنها است:15تصویر )    Graphicsمنوی  
 نمایش داده می شود. 2Dردیابی عقب )به سمت چپ( ردیابی ها در منطقه گرافیک  حرکت به عقب ]چپ[: برای• 
 نمایش داده می شوند. 2Dحرکت به جلو ]راست[: برای ردیابی رو به جلو )سمت راست( ردیابی هایی که در منطقه گرافیک •  
: برای حرکت سریع )به سمت چپ( ردیابی هایی که در منطقه گرافیک (shift+Left)+ چپ[شیفتبازگشت به عقب )سریع( ]•  

2D .نمایش داده می شوند 
 2D: برای حرکت سریع به جلو )راست( ردیابی ها در منطقه گرافیک (shift+Right)+ راست[ شیفتحرکت به جلو )سریع( ]•  

 نمایش داده می شود.
 نمایش داده می شوند. 2Dردیابی هایی که در منطقه گرافیک  ,دیابی به سمت بالا: برای ر(shift+up)+ بالا[ شیفتپیمایش بالا ]•  
 نمایش داده می شوند. 2Dبرای ردیابی به پایین ردیابی هایی که در منطقه گرافیک  :(Shift + down)پایین رفتن •  
  •zoom H([ )بزرگنماییCtrl +Left که ردیابی ها را نشان می دهد )بزرگنمایی افقی(. دو بعدی[: برای بزرگنمایی افقی منطقه 
  •zoom H[Ctrl +Right برای کاهش عمودی منطقه :] که ردیابی می کند )کاهش زوم افقی(. بعدی 2گرافیکی 
•) Zoom V  )بزرگنمایی(Ctrl + Up):  که ردیابی را نشان می دهد گرافیکی دو بعدی برای بزرگنمایی عمودی منطقه

 )بزرگنمایی(.
  •Zoom V ( )بزرگنمایی(Ctrl +Down):  که ردیابی را نشان می دهد  گرافیکی دوبعدی برای بزرگنمایی عمودی منطقه

 )بزرگنمایی(.
برای باز کردن، به  2D . برای بستن مکان نما در نقطه دلخواه منطقه گرافیک  :(Ctrl + S)   (Lock cursor)  نشانگر قفل•  

 تکرار کنید.سادگی همان انتخاب را 
در درایور بارگذاری شده به  ,برای حرکت به سمت بالا بخش افقی نشان دهنده یک نقشه :(Ctrl + R)نقشه ها  ORIحرکت •  

 اصلی است.فایل عنوان 
برای حرکت به سمت پایین بخش افقی نشان دهنده یک نقشه در درایور فایل  :(Ctrl + F)به پایین  ORIانتقال نقشه های •  

 بارگذاری شده به عنوان اصلی است.
  •(Ctrl + T): Move MOD maps up  برای حرکت به سمت بالا بخش افقی نشان دهنده یک نقشه در درایور فایل بارگذاری

 شده به صورت اصلاح شده است.
  •Move MOD maps down[(Ctrl + G):  درایور فایل برای حرکت به سمت پایین بخش افقی نشان دهنده یک نقشه در

 بارگذاری شده به صورت اصلاح شده است.
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Help 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 : پنجره راهنما16تصویر 

  

(، که حاوی لیستی از اقدامات اساسی است که می تواند با سازنده درایور انجام شود 16پنجره باز می کند )تصویر مورد راهنما یک 
 و در کنار هر کدام توضیحی از نتیجه به دست آمده است.

  

راننده هستید، سازنده  EDC17 یاECC BOSCH EDC15  ، EDC16اگر در حال ایجاد درایور برای یک فایل متعلق به نوع
، و شما می توانید نقشه های خود )را انتخاب کنید ENCODING( ها را شامل می شود ECU در حال حاضر ساختار داده های این

 . و محور های مربوطه را به سرعت اضافه کنید
است. پارامترها اغلب  P4و  P1 ،P2 ،P3هار پارامتر: بخش پایین پنجره راهنما یک عملکرد منطقی را ارائه می دهد که شامل چ

 استفاده می شود. هم توسط تولید کنندگان واحد کنترل موتورمیشود و توسط کاربران پیشرفته برای اعمال فرمولهای تبدیل استفاده 
 با ساختار پیشرفته گنجانده شده است. Alientechرسمی درایورفرمول تبدیل در حال حاضر در  
ساختار استاندارد درایورها، به جای آن، فرمولهای تبدیل را شامل نمی شود، بنابراین اعداد نمایش داده شده به سادگی تبدیل به  

 نقشه است. هگزادسیمالاعشاری از مقادیر متعلق به هر آدرس 

  

 

  

Supported views 

 
 

 :Driver Maker نمایش های پشتیبانی شده توسط
(17تصویر بعدی ) 2گرافیکی پنجره      •  . 

(18پنجره نقشه )تصویر      •  . 
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(17تصویر ) : 2D Graphics window.  

 

 

 
 

 

 

 
 

 

  

 
 

 

 

 
(18تصویر) : Map window.  

ردیابی فایل های بارگذاری شده )اصلی و اصلاح شده( با اسکرول آدرس، زوم به  تابه شما امکان می دهد  بعدی 2پنجره گرافیک 
استفاده از دکمه های ماوس و فرم شماره درست را برای هر نقشه انتخاب کنید. با و  در صفحه نمایشصورت افقی یا عمودی، 

اقدامات اساسی لیست شده در پنجره راهنما، می توان نقشه های مربوط به ردیابی فایل اصلاح شده را انتخاب کرد و سپس آنها را با 
 استفاده از پانل ویرایشگر وارد کنید.

و تحت نام خود به نمایش بگذارید و بلافاصله  پنجره نقشه به شما امکان می دهد لیست نقشه ها در درایور را براساس طبقه بندی 
(، می توان پارامترهای تبدیل نقشه 19مقادیر و محورهای مرجع هر نقشه را مشاهده کنید. با فعال کردن پانل ویرایشگر )تصویر 

 را مشاهده کرد. (  P2و P1و محورها )( P4و P1 ،P2 ،P3انتخاب شده )
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19تصویر  : Editor panel.  

 را نشان می دهد. Alientech A342_951پانل لیست نقشه های رسمی  20تصویر 

  

 
 

 
 

 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

  

 
 

 

 

 
 

20تصویر  : Map list panel.  

 برای مشاهده نقشه فقط روی نام نقشه دلخواه کلیک کنید.
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 گرافیک و پنجره نقشه )و برعکس(:بعدی  2برای تغییر بین پنجره 

  
 (.14انتخاب کنید )تصویر در فهرست درایور، لیست نقشه را •             
 .[Ctrl + Wاز کلید ترکیبی استفاده کنید: ]•             

  

 

ENTERING NEW MAP NAMES 

 
 ، می توان نام های سفارشی برای نقشه ها را در یک درایور جدید ایجاد کرد.Driver Makerبا 
 از پنجره ایجاد یک نقشه جدید استفاده کنید.برای وارد کردن یک نام سفارشی،  

  

  Mapیا   2D Graphic برای باز کردن یک نقشه جدید از پنجره 
 (.14در منو، روی راننده کلیک کنید و کد جدید نقشه را انتخاب کنید )تصویر •    
 (Ctrl + N)از کلید ترکیبی استفاده کنید: •    
 کلیک کنید.(NEW)و در آنجا بر روی گزینه جدید  کلیک چپ اگر پانل ویرایشگر باز است، بر روی •    

  

 
 

 

 

 
 

 Create a new map code window: 21تصویر  
 (، برای ایجاد یک نام جدید:21 بعد از باز شدن پنجره ایجاد یک نقشه جدید )تصویر

 در لیست کشویی رده، نام نقشه جدید را انتخاب کنید.•     
 در قسمت توضیحات، نام مورد نظر را وارد کنید. •    
 کلیک کنید.,پس از فعال شدن، بر روی ایجاد کد •     

  

  

 
22تصویر   

 

 
  

 

 
  

 

 
  

 
  

 

Group 1:  

Standard structure Driver  

Group 2:  

Advanced structure Driver  

INJECTION  Air Control  

SPARK ADVANCE  Engine Torque  

TURBO  Injection System  

LIMITERS  Rail  

-  Turbo System  

-  Limiters  

-  Spark Advance  

-  Volumetric System  

-  Breaks  
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(. نام افزوده شده برای تمامی درایورهای 22دسته بندی های موجود برای نقشه ها به ساختار داخلی درایور بستگی دارد )تصویر 
 توسعه داده خواهد شد. Driver Makerجدید که با 

  

رسمی  درایورک از نقشه هایی که در ی اگر نخواستیدباز کنید،  ECM Titaniumرا با  Driver Makerهنگامی که پیکربندی 
Alientech گروه از دسته های نقشه مورد هر وجود دارد شروع کنید، پنجره محاوره ای باز می شود که به شما امکان می دهد که

 (23نظر را انتخاب کنید )تصویر 

  

 
 

 
 
 

 
 

 
 

 
 : یک گروه از دسته های نقشه را انتخاب کنید.23تصویر  

  

 

Editor 

 

 
 
 

 

 
 
 

 
 : پانل ویرایشگر.24تصویر  

  

محورهای مرجع آن می پردازد، یا اگر نقشه ی جدیدی  منتخب و( به مرور پارامترهای تبدیل یک نقشه 24پانل ویرایشگر )تصویر 
 ، می تواند آنها را وارد کند.کردیدرا برای درایور اضافه 

  

 Mapیا پنجره  2D Graphid برای فعال کردن پانل ویرایشگر در پایین پنجره 
 (.14را انتخاب کنید )تصویر  (show editor)کلیک کنید و (driver)رویدر منو، •      
 (ctrl+E)از کلید ترکیبی استفاده کنید: •      

  

 عبارتند از: Editorپارامترهای تبدیل و جزئیات نقشه انتخاب شده موجود در پنل 
     • Category   (.23: رده مربوط به نقشه انتخاب شده )تصویر 
      •NEW:  (، و یک نام نقشه سفارشی ایجاد کنید.21برای باز کردن یک پنجره نقشه جدید )تصویر 
      •Description.نام نقشه انتخاب شده : 
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Address  •   .آدرس هگزادسیمال که در آن نقشه شروع می شود : 

    •map Numberدر منطقه نقشه نشان داده شده است، در مقایسه با تعداد کل نقشه مشابه با همان نام. در  استفاده : شماره نقشه مشابه در حال   
 نشان دهنده دومین نقشه مشابه از دو نقشه مشابه است با همان نام. 2/2، نقشه 24تصویر 

   •Encoding انتخاب یک نوع ساختار داده مشترک که برخی از :ECU  یک ساختار داده عمومی  با(. انتخاب دستی 16ها دارند )تصویر 
 مرتبط است.

   • Data Type.فرمت عددی مرتبط با داده نقشه : 
    •Signed برای اعمال مقیاس :Signed .به فرمت عددی مرتبط با داده نقشه 
    •Dec digits نقشه نمایش داده می شود.: تعداد رقم اعشار بعد از نقطه اعشار که برای هر داده 

    •Formula.فرمول تبدیل برای داده های نقشه اعمال می شود : 
    •Unit of meas.واحد اندازه گیری مربوط به داده نقشه : 

   • P1, P2, P3 and P4 : (.16چهار پارامتر فرمول منطقی تبدیل با داده های نقشه )تصویر 
    •Minimum( که داده های نقشه را می توان از طریق اصلاح ساخته شده با با : حداقل مقدار )فرمول انتخاب شده تبدیل شدهECM 

Titanium .انجام داد 
    •Maximum( که داده های نقشه را می توان از طریق اصلاح ساخته شده با  با: حداکثرمقدار )فرمول انتخاب شده تبدیل شدهECM 

Titanium .انجام داد 
    •Increment( است که می تواند برای داده های نقشه از طریق یک اصلاح ساخته شده با یش )تبدیل شده با فرمول انتخاب: حداقل مقدار افزای

Titanium ECM  .اعمال شود 
    •Rowsد.نقشه را تشکیل می ده ی: تعداد ردیف ها 

   • Address شود.: آدرس هگزادسیمال که در آن محور مرجع عمودی شروع می 
 تشکیل محور عمودی. یمعکوس: برای مبادله دستورات بات از داده ها•    
    •Data Type.فرمت عددی مرتبط با داده های محور عمودی : 
    •Signed برای اعمال مقیاس :Signed .به فرمت عددی مرتبط با داده های محور عمودی 
   •Dec digitsنقطه اعشار برای هر داده محور عمودی نمایش داده می شود.که بعد از  : تعداد رقم های اعشاری 

    •Formula.فرمول تبدیل برای داده های محور عمودی اعمال می شود : 
    •Rounding    : ،فرمول انتخاب شده تبدیل شده است. بهبرای دور کردن داده های محور عمودی 
    •  P1, P2   : داده های محور عمودی.دو پارامتر فرمول منطقی تبدیل با 
    •Unit of meas.واحد اندازه گیری مربوط به داده های محور عمودی : 
    •Columns.تعداد ستون هایی که نقشه را تشکیل می دهند : 
  •  Address .آدرس هگزادسیمال که در آن محور مرجع افقی شروع می شود : 
    •Reverseتشکیل محور افقی. یها : برای مبادله دستورات بات از داده 
    •Data Type.فرمت عددی مرتبط با داده های محور افقی : 
    •Signed برای اعمال مقیاس :Signed .به فرمت عددی مرتبط با داده های محور افقی 
    •Dec digitsی شود.: تعداد رقم های اعشاری بعد از نقطه اعشار که برای هر داده ای از محور افقی نمایش داده م 

    •Formula.فرمول تبدیل برای داده های محور افقی اعمال می شود : 
    •Rounding    :.برای دور کردن داده های محور افقی، با فرمول انتخاب شده تبدیل شده است 
    •  P1, P2   :.دو پارامتر فرمول منطقی تبدیل با داده های محور افقی 
   • Unit of meas اندازه گیری مربوط به داده های محور افقی.: واحد  P1,P2:.دو پارامتر فرمول منطقی تبدیل با داده های محور افقی 

    •Add.برای اضافه کردن نقشه انتخاب شده به لیست درایور کنونی : 
    •Modify شود.نمایش داده می کنونی با استفاده از پارامترهای در  ,: برای تغییر نقشه انتخاب شده 
    •Erase.نقشه انتخاب شده را از لیست نقشه درایور فعلی پاک کنید : 
    •Similar to... درایور که در به عنوان یک نقشه مشابه به لیست دو بعدی : برای اضافه کردن یک نقشه انتخاب شده در منطقه گرافیک

 کنونی موجود است.
    •Copy from... برای کپی کردن جزئیات فرمول های تبدیل از یک نقشه در لیست درایور کنونی :. 

    •Split  2: برای تبدیل یک انتخاب ساخته شده در ناحیه گرافیکD  :به مجموعه ای از انتخاب هایی که از یک مقدار تشکیل شده اند )مثال 
 یک ارزش واحد( برانتخاب متوالی متشکل از یک فاصله  10یک سری از  مقدار، تقسیم این محدوده را به 10هنگام انتخاب یک طیف از 

    •Save در ذخیره کردن: برایcustom Driver فقط با ،Driver Maker  در لیست کاربر در لیستECM Titanium .موجود است 
 
    •Update برای به روز رسانی لیست نقشه درایور اصلاح شده با :Driver Maker که در حال حاضر در حافظه برنامه ،ECM 

Titanium .بارگذاری شده است 
    •Exit پلاگین: برای خارج شدن از Driver Maker  و بازگشت به برنامهECM Titanium 
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Search window 
 

 

شامل یک ابزار مفید برای جستجوی داده ها است که به شما امکان می دهد به طور اتوماتیک نقشه های Driver Maker  پلاگین 
 را به طور خودکار پیدا کنید.) (EDC15, EDC16, EDC17متعلق به دسته خاصی از واحد های کنترل موتور 

  

 
 

 
 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 جستجو: پنجره 25تصویر 

  

، پنجره جستجوی باز می شود که شامل چندین معیار تجزیه و تحلیل و انتخاب برای تدوین تست داده هایی   با فشار دادن دکمه
 است.(MOD)یا به صورت اصلاح شده  (ORI) اصلی است که متعلق به فایل بارگذاری شده به عنوان

     
     •Numeric valuesامکان جستجو برای مقدار عددی وارد شده در جعبه سفید در کنار آیتم این : با فعال کردن ،item .وجود دارد 

     •Values in a rangeو حداکثر در  ......از: کادر، جعبه سفید فعال می شود و جستجو بین حداقل مقدار موجود درین آیتم: با فعال کردن ا
 انجام می شود. .....به: کادر

    •Text Stringکادر سفید در زیر فعال شده است، جایی که امکان وارد کردن متن برای جستجو )کاراکترها، حروف این آیتم  ال کردن: با فع ،
 و علائم نقطه گذاری( وجود دارد.
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     •Hex string را برای جستجو )دو رقمی  هگزادسیمال، جایی که ممکن است داده های میشودسفید در زیر فعال  کادر، این آیتم: با فعال کردن

 در یک زمان، با یک فضای جداگانه( وارد کنید.
     • : ASCII Blocks  برای جستجو برای همه توالی های ممکن از حروف، حروف و نشانه های نقطه گذاری، مفید است.با شروع از حداقل

 معکوس شده است هداده های معکوس داده شده برای آن فایل هایی که در آن متن وارد View. گزینه  MIN  کادر;تعداد انتخاب در
    •  Selected Block   : در فایل اصلی یا  *موس*راست کلیک با  دو بعدیبرای جستجوی یک قسمت از فایل که قبلا در قسمت گرافیک

 اصلاح شده انتخاب شده است.
    • BOSCH EDC15-EDC16 maps( اشیاء،بعدی 3( و جداول نوع )بعدی2: برای جستجوی انواع منحنی )32حداکثر  تا 8حداقل  زا. 

     •Data format.برای انتخاب فرمت عددی که بر اساس آن ارزشهای عددی و مقادیر در جستجوهای محدوده انجام می شود : 
     •Search in برای انتخاب فایل اصلی : (ORI) یا اصلاح (MOD) از جستجو.ء جزبه عنوان یک 

     •Center the address2 : برای نمایش هر نتیجه در لیست در وسطD Graphic Arya . 
     •Always on foreground.برای نگه داشتن پنجره جستجو همیشه در پیش زمینه : 
 .برای گسترش یا کاهش پنجره جستجو : <<  •    
     •Start جستجو، با توجه به پارامترهایی که قبلا انتخاب شده اند.: برای شروع 
     •Stop.برای لغو جستجو در حال انجام : 
     •Exitبرای بستن پنجره جستجو : 
     •Search Result :حاوی لیست نتایج جستجو است. هر نتیجه توسط آدرس و توضیحات نمایش داده می شود. کادر 

  

 

Section 4 – How to develop a new Driver 
 

 چگونگی ایجاد یک درایور جدید - 4بخش 

ابتدا لازم است یک فایل را از هارد دیسک کامپیوترتان یا از پایگاه داده  Driver Maker پلاگینبرای ایجاد یک درایور کاربر با  
از پنجره  Driver Makerبرای راه اندازی در نرم افزار را زیر  بارگیری کنید و سپس یکی از چندین راه  ECM Titaniumبا 

 اصلی انتخاب کنید:

  

 )سمت چپ بالا( کلیک کنید. روی نماد •     
 را انتخاب کنید. Custom Driversدر منوی ابزار، •     

 (ALT+D)از کلید ترکیبی استفاده کنید: •     

  

 
 .(26)تصویر پیام زیر را  باز خواهد کرد پلاگین همراه باشد،    Alientech official Driver  اگر فایل اصلی با یک

  

 
 

 
 

 

 

 
 

 

 
 نقشه کد جدید ایجاد کنید؟آیا میخواهید یک : 26تصویر 

  

، پیام بعدی در Noادامه داد، در حالی که با انتخاب Alientech official Driver ، می توان نقشه های جدید را به Yesبا انتخاب 
 د.نیرا انتخاب ک Driverشکل بعدی نمایش داده می شود تا نوع 
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 : یک گروه از نوع نقشه را انتخاب کنید.27تصویر 

  

نتخاب را ا  Alientech official Driver  به یک  اضافه کردن نقشه های جدید زمانی هنگامی که شماکهلطفا توجه داشته باشید 
 مرتبط را تغییر دهید، زیرا این قبیل موارد درست است. Checksumلازم نیست که  ,می کنید

  
 

به طور خودکار  ECUش کردن فایل اصلاح شده در زار مورد استفاده برای دوباره فلهنگامی که گزینه ایجاد یک درایور جدید را انتخاب می کنید، اگر اب
Checksum  مثلا( را تصحیح نکندa memory chip programmer شما باید ،)ECM Titanium و را اصلاح Checksum  ،را انجام دهید ، بنابراین

 انتخاب کنید. DRIVERرا در پانل داده  CheckSumشما باید الگوریتم 

 

 
 
 
 

 
 .درایور دیتا : پانل28تصویر  

  

 

 

Adding a single map 
 نقشه  تکافزودن 

  

 
 اساسا دو عملیات یکسان است. Alientech official Driverوارد کردن یک نقشه در درایور جدید یا اضافه کردن یک 

  

 
 

 :دو روش وجود داردبرای اصلاح 

  
 .اجرا کنید Driver Makerرا با نمایش دو بعدی . پنجره  1 
است را انتخاب کنید. یک بار برای آغاز و یکبار برای پایان نقشه  کلیک راست، بخش ردیابی را که شامل نقشه با دو بعدی. در بخش گرافیک 2 

 (.29)تصویر 
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 Picture 29: 2D Graphic Area. 

 
 (.30)تصویر   اجرا کنیدرا  ادیتور. پانل 3   

 . اطلاعات مربوط به رده و توضیحات نقشه را وارد کنید. 4   
 . اندازه مناسب نقشه انتخاب شده را در ردیف ها و ستون ها وارد کنید.5   
 را فشار دهید و اضافه کردن یک نقشه جدید را تایید کنید. Add. دکمه 6   

  

  
 

 

 

 
 

 

 
Picture 30: Editor panel.  

اگر فرمول های تبدیل داده های نقشه را می دانید، می توانید از قسمت ویرایشگر برای وارد کردن عناصر صحیح در فیلدهای  
 برای نقشه، خط مرزی محور )عمودی( و ستون مرجع محور )افقی(.(  P1, P2, P3, P4)  فرمول 

  

رزش های فیزیکی متعلق به نقشه، محور مرجع ردیف )عمودی( و واحد اندازه فیلدها می توانند برای ورود به واحد اندازه گیری ا
 محور مرجع ستون )افقی( استفاده شوند.

  

 برای افزایش دقت داده ها نمایش داده شده در قالب نقشه استفاده می شود. داده ها و میدان گرد کردنرقم 

  

د که نمهم هستند، زیرا آنها اجازه می ده ECM Titaniumسطوح افزایش در مرحله توسعه فایل اصلی با نرم افزار  حداقل، حداکثر
یک مقدار که  ,کوچکترین و بزرگترین مقدار را می توان در نقشه وارد کرد، علاوه بر حداقل افزایش، می تواند به آن اعمال شود 

 بخشی از نقشه است.
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ADDING A MAP WITH SIMILAR MAPS 

 
 نقشه های مشابه بهاضافه کردن نقشه  

  

 
  . لطفا توجه داشته باشید که یک نقشه مشابه ه است ورود به نقشه با نقشه های مشابه بسیار شبیه به آنچه که قبلا شرح داده شد روش

ت وارد شده است. روش درس Driver Makerنسبت به یک نقشه که قبلا با  دیگر یک نقشههمان اندازه و یک شکل بسیار شبیه 
 :برای ورود به یک نقشه مشابه 

  
 نمایش دهید. Driver Makerرا با  2D. پنجره 1   
کلیک ، بخش ردیابی که شامل نقشه اصلی است را انتخاب کنید. همه نقشه های مشابه را می توان با  2D  Graphic Area . در بخش 2   

 میبینید ایجاد کرد .31اضافه کرد، با قرار دادن مکان نما در ابتدای هر نقشه مشابه، یک انتخاب چندگانه همانطور که در تصویر راست 

  

  
 

 

 

 
 

 
  
 

 
 

 
  

 

Picture 31: 2D Graphic Area.  

 (.32را نمایش دهید )تصویر  ادیتور. پانل 3   
 اطلاعات مربوط به رده و توضیحات نقشه را وارد کنید. .4   

 اندازه مناسب نقشه انتخاب شده را در ردیف ها و ستون ها وارد کنید. .5   
 را فشار دهید و اضافه کردن یک نقشه جدید را تایید کنید. Addدکمه  .6   

  

  
 

 

 

 
 

 

 
Picture 32: Editor panel.  

 ورودی دو نقشه مشابه )نقشه اصلی و مشابه آن( را نشان می دهد. 32در تصویر  2/2زمینه های نقشه  
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با فشار دادن دکمه افزودن، علاوه بر نقشه اصلی، تمام نقشه های مشابهی که در این روش انتخاب شده اند به فهرست درایور اضافه 

 ل می شود.می شوند. اگر تمام فیلدها در پانل ویرایشگر پر شده باشند، خواص مشابه نیز به مقادیر نقشه های مشابه اعما

  

 

Adding a similar map to a map previously entered 
 قبلا وارد شده است ای که  اضافه کردن یک نقشه مشابه به نقشه

  

 در لیست درایور بسیار آسان است. کنونیاضافه کردن یک نقشه مشابه به نقشه در 

  
 نمایش دهید. Driver Makerرا با  Graphics  2D   . پنجره پنجره 1   

 33 بخشی از ردیابی را که تنها به نقشه مشابه مربوط می شود انتخاب کنید، همانطور که در تصویر  2D  Graphic Area. در قسمت 2 
 .اضافه کنید کلیک راستبا  هر نقشه مشابهبا قرار دادن مکان نما در شروع  . اگر بیش از یک نقشه مشابه وجود داشته باشد، همه آنها رامیبینید

 

  

 
 

 

 

 
 

 
  
 

 
  
 

 
 

 
 

 Picture 33: 2D Graphic Area.  

 (.34را نمایش دهید )تصویر  ادیتور. پانل 3   
 .2D   Graphic Area   در لی رانقشه مشابه قببا که مرتبط  ای  را فشار دهید و در لیست نمایش داده شده نقشه …Similar to. دکمه 4 

  

  
 

 

 

 
 

 
  

 

Picture 34: Editor panel.  
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Section 5 – How to associate a Checksum family 
 

 Checksum نحوه ارتباط  - 5بخش 

  

 
Alientech official Drivers   حاوی نشانه ای از الگوریتمChecksum  هستند که برای تایید یک فایل اصلاح شده باECM 

Titanium  استفاده می شود. فرمول اصلاحChecksum  نامیده می شود و توسط یک عدد مشخص می شود؛ برای مثال، در
 است. 98شماره  35تصویر 

  

  
 

 
 

 
 
 
  
 

 
  
 

 
  
 

 

 

 
 

 
  
 

 
 
 

 
 Picture 35: Available maps panel.  

را تصحیح نکند )به عنوان  Checksumبه طور خودکار  ECUش فایل اصلاح شده در زار مورد استفاده برای دوباره فلاگر اب
 را انجام دهید. Checksumو  را اصلاح  ECM Titanium(، باید a memory chip programmerمثال، 

  

اشاره دارد تا تصحیح فایل  Checksum ECM Titaniumباید حاوی عدد باشند که به الگوریتم  custom Driversحتی 
 اصلاح شده را اعمال کند.
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Picture 36: DRIVER data panel.  

    The DRIVER data panel ( حاوی جزئیات 36تصویر )Driver  است که باECM Titanium :بارگیری شده است 

  
    •File Name شامل نام و مسیر پرونده :Driver .مرتبط است 

    •Checksum   :.حاوی شماره فرمول مربوط به درایور بارگذاری شده است 

  

 
 ، لازم است:Checksumبرای مرتبط کردن الگوریتم 

 را تعیین کنید. DRIVERپانل داده •  
 دلخواه را انتخاب کنید. Checksumشماره الگوریتم •  

  

 با فایل پشتیبانی جدید مرتبط خواهد شد.اصلاح شده   custom Driver  ،Checksumهنگام ذخیره ی 

  

بسازید،  Driver Makerبارگیری نمی شود و شما می خواهید یک نسخه جدید را با  ECM Titaniumبا  Driverاگر هیچ 
اشاره می شود هنگام ذخیره شدن می تواند تغییر کند. در این مورد، اگر شما نمیدانید که  Checksumشماره ای که به الگوریتم 

 .شروع کنید officialتوصیه می شود از یک  کدام فرمول صحیح برای ارتباط وجود دارد،
 

  

Section 6 – How to save a custom Driver 
  custom Driverنحوه ذخیره یک  - 6بخش 

 
 ، دو گزینه وجود دارد: ECM Titaniumدر پایگاه داده  custom Diverبرای ذخیره 

 (.37را انتخاب کنید )تصویر در منوی درایور، ذخیره •     
 (.38، روی دکمه ذخیره کلیک کنید )تصویر ادیتوردر پانل •  

  

  
 

Picture 37: Driver menu.  
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 Picture 38: Editor panel.  

 

 
  
 

 
  
 

 
  
 

 

 

 
 

 

 
 
 

 
 

 ذخیره کنید. Databaseرا در پنجره  درایور: 39تصویر 

  

 ( برای وارد کردن داده های شناسایی درایور جدید، از جمله:39درایور ذخیره در پنجره پایگاه داده )تصویر 
    •Manufacturer.سازنده وسایل نقلیه : 
    •Model.مدل خاص خودرو : 
    •Description یک نظر کوتاه برای :Driver .جدید 

  

 به صورت  کلیک کنید تا ذخیرهپس از مشخص کردن سازنده و مدل ماشین که فایل اصلی متعلق به آن است، می توانید روی دکمه 
 دائمی درایور جدید را ذخیره کنید، حتی بدون نوشتن شرح.

  

اضافه کنید تا بتوانید آن را به  custom Driverهمیشه بهتر است در قسمت توضیحات یک نظر کوتاه از نقشه های موجود در 
 نیاز دارید.  ECM Titanium را در راحتی بعدا تشخیص دهید، مثلا زمانی که شما یک فایل اصلی

  

، می توانید پلاگین ECM Titaniumآن در پایگاه داده نرم افزار  ذخیره کردن جدید و  custom Driverپس از ایجاد یک 
Driver Maker .را ببندید 
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Section 7 – How to load an original stock file with a User Driver 
 
  

 ECM Titaniumبرای بارگذاری یک فایل اصلی اصلی با درایور کاربر با استفاده از پلاگین درایور، فقط استفاده از نرم افزار 
 ضروری است.

  

 برای بارگذاری یک فایل مرتبط با درایور کاربر، لازم است:

  
 پایگاه داده بارگیری کنید. ECM Titanium. یک فایل جدید را از هارد دیسک کامپیوترتان یا از  1    

 (.ECM Titanium، در پنجره اصلی درایورباز کردن دکمه در کنار )  DB  . باز کردن جستجو برای یک درایور در پنجره 2    
 در صورتی که به صورت خودکار اجرا شود( متوقف کنید.)   Abort. جستجو برای یک درایور را با دکمه جستجو 3   
 را فعال کنید. personal Driversاب . تنها انتخ4   
 . سپس سازنده و مدل را برای وسیله نقلیه که فایل بارگذاری شده است را انتخاب کنید در معیار جستجو )اختیاری( پانل را انتخاب کنید.5   

 را فشار دهید. Start Search. دکمه 6   

  

سازنده و مدل عنوان معیار  که خودرو برای  User Driversجستجو ممکن است شامل بیش از یک نتیجه باشد، اگر بیش از یک 
، هنگامی که مفید است ه است برای پیدا کردن درایور مناسب کاربر، خواندن نظر کوتاه که در پانل توضیحات وارد شد وارد شده اند

 ذخیره کردید. Driver Makerدرایور را با پلاگین 

  

  
 
 

 
 
 
 
 

 

 

 
 

 

 

Picture 40: Save Driver in the Database window.  

  

 
 جدید یک نظر کوتاه اضافه کنید. custom Driverبه همین دلیل بسیار مهم است که هنگام نوشتن یک 
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  :Ecuتعميرات 

Ecuمي تواند از دو جنبه ایراد پيدا کند :  

  :مشکلات نرم افزاری .1

  .، مشکلات نرم افزاری می باشدEcuاز مشکلات % 90حدود بالای 

  :مشکلات سخت افزاری .2

در هنگامی کـه یکـی از درایوهـای حـسگرها یـا عملگرهـا               خيلی کم رخ می دهد ،       

شخص مـی باشـد و یـا ارتبـاطی     بسوزد که در این صورت شکل ظاهری آن کاملا م ـ    

قطع گردیده باشد که می توان با اهـم متـر آن ارتبـاط را مـشخص نمـود ولـی قابـل                       

  .ن را تعویض نمودآ در صورت سوختن درایوها می توان تعمير نمی باشد اما

   

       عملگرها  حسگرها   

 

Ecu  
  

  

 4/5 تـا    3/2،4/3،  3/1،+  مي فرسـتى يـا دريافـت مـی کنـد             Ecuپالس هایی که    : نکته

  .ارسال می گردد_ ._._این پالس ها به صورت .ولت می باشد

 ولـت  12مـی رود بـرق   نمی بایست به سيمهایی که به سنسورها یا عملگرها     : توجه  

 و خراب شدن آن چـه نـرم افـزاری و            Ecuباطری را وصل نمود زیرا باعث ضربه خوردن به          

مــایش ســالم بــودن انجــام          چــه ســخت افــزاری مــی گــردد ایــن کــار را معمــولا بــرای آز  

  .می دهند

  

  



  :موارد عيب 

  : مشاهده می گرددEcuدر هر قسمت حسگرها نقص فنی از . 1

یعنی با اینکه سنسور عـوض شـده و دسـته سـيم نيـز سـالم مـی باشـد بـاز مـشکل                         

  . خراب استEcuبرطرف نگردیده است که ميتوان نتيجه گرفت که 

  : مشاهده می شودEcuز در هر قسمت عملگرها نقص فنی ا. 2

این مورد نيز مانند مورد بالا می باشد در این مورد نيز بـا تعـویض عملگـر و سـالم بـودن                       

   خـراب Ecuسيم کشی مشکل برطرف نمی شود پـس مـی تـوانيم نتيجـه بگيـریم کـه              

  .می باشد

3. Ecu   در زمــان دیــاگ هــيچ خطــایی نــدارد ولــی در حالــت بنــزین موتــور درســت کــار       

  :ندنمی ک

بـه ایـن کـه    %) 90حـدود   (در این مورد بيشتر در ماشين های دوگانه سوز پيش می آید           

وئه دوبل می گيرنـد کـه ایـن         9را از کوئل دوبل یا از پایه         CNGبرق تبدیل حالت از بنزین        

يری از شـک برقـی       وارد می شود کـه بـرای جلـوگ         Ecuموجب می شود ضربه برقی به       

 وارد مـی کنـد و   Ecuستفاده شود تا از شک برقی که به  بهتر است از رله لانه زنبوری ا      

مابقی خطایی است که انجام می گردد و آن وارد کردن برق مستقيم باطری بـه                % 10

 v12سر سوکت هایی که بـه سنـسورها و عملگرهـا متـصل مـی باشـد کـه ایـن بـرق                   

  . ضربه زده و موجب آسيب دیدن آن می گرددEcuباطری به 

  

  



  : اصلی مدارسوختگی از قسمت. 4

 تغييــر پيــدا مــی کنــد و علامــت ســوختگی یــا  Ecuدر ایــن حالــت شــکل ظــاهری مــدار 

  .ترکيدگی مدار معلوم است البته به شرطی که روی مدار از موم استفاده نشده باشد

   2 و 1موارد 

2  3 4  4و1کوئل .1
1

12 
5  3و2کوئل . 2

10 6711 
 13  درایو کنيستر. 3

. 4  درایو انژکتورها
9 

8 
. 5  پایين )o2(ن درایو اکسيژ

  بالا) o2(درایو اکسيژن . 6

: ساعت کریستالی. Ecu   7 تنظيم کننده پالس های ورودی و خروجی مدار

  درایو کيلومتر.8

. 9  درایو گلاتور

. 10 (STEPPER)درایو استپر

  درایوهای آب، فن و کولر . 11

 کـامپيوتر   درون CPUکار پردازش را انجـام مـی دهـد ماننـد              ICاین   ): miميکروگام      . 12

عمل می نمایدو در صورت معيـوب شـدن نمـی تـوان آن را تعـویض نمـود و در بـازار ایـن                         

  .قطعه به فروش نمی رسد



 برطـرف نـشده باشـد مـی     Ecu سالم باشد و بـاز ايـراد        Ecuدر صورتی که تمام قطعات      

  .توانيم نتيجه بگيریم که ميکروگام خراب می باشد

نامه ریـزی مـی باشـد و مـی تـوان آن را پـاک کـرد و                   قابل بر  ICاین  : (Eprom)ایپرام  .13

 مـی باشـد کـه     (H.D.D)دوباره برنامه ریزی نمود ایـن قطعـه هـم ماننـد هـارد کـامپيوتر      

  . را انجام می دهدEcuنقش حافظه 

زن هيچ خطـایی  در این حالت که ماشين به روی بنزین خوب کار نميکند ولی بادیاک           . 3

یــن مــی باشــد کــه برنامــه ایپــرام خــراب شــده  موجــود نــی باشــد ایــن نــشان دهنــده ا

  . می تواند دليل این امر باشدEcuشک های برقی به .است

زیاد شارژ کردن دینام و یا جابه جا زدن مثبت و منفی باطری می تواند دليل سوختن . 4

  . و تغيير شکل ظاهری آن گرددEcuمدار 

                                                         sl96                              10  

 s2000                            11          (sagem)ساژم. 1ایران خودرو      

          CI1                        3E                        (valeo)والو. 2و                    

      CI5         MA           3F               (simens) زیمنس. 3سایپا              

)Ecu             (4.بوش (boush)                                   ME           PL4     

                                                                              MP            32 

                                                                                              35  

  

  



می باشد ورژن های مختلف آن به جز        S2000 آن ساژم    Ecuدر ماشين هایی که     : توجه

هـم نقـشه داخلـی      PL4 یکی می باشد ولی در ورژن        Ecu نقشه داخلی مدار     PL4ورژن

ق می کند در صورتی که در ورژن هـای دیگـر            مدار متفاوت است هم برنامه ایپرام آن فر       

  .برنامه ایپرام یکی می باشد

و یکی بـودن  S2000دقت داشته باشيد به دليل یکی بودن برنامه های ورژن های  : نکته

 نمی توان آنها را بجای هم استفاده نمود زیرا هـر ورژن سـيم               PL4 بجز Ecuمدار داخلی   

 ماشين دارای یونيت فن و در ورژن        10ن  مثلا در ورژ  . کشی آن در ماشين متفاوت است     

  . تفاوت آن با بقيه ورژن ها در کيلومتر می باشدPL4 بدون یونيت فن و در11

پایـه مـی باشـند    44پایه و یا 8 توجه داشته باشيد ایپرام های به کار رفته شده یا          :نکته

  .ردکه برای اتصال به دستگاه پروگرامی هر کدام احتياج به تبدیل یا آدابتور دا

 بــه بــازار آمــده مــی باشــد در آوردن ایپــرام آن مــشکل اســت و  Ecu اولــين SL96:توجــه

 صـرف   Ecuقطعات آن در بازار پيدا نمی شود بنابراین توصيه می شود که از تعميـر ایـن                  

  تعداد درایوها خيلی زیاد می باشد و مثلا برای هـر کوئـل یـک                 Ecu،SL96نظر کنيم  در     

  .درایو موجود است

 ها می باشد که در ماشين های مـدل بـالا و جدیـد               Ecu بوش از جدیدترین     Ecu: توجه  

  . کار درایو ها را نيز ایپرام انجام می دهدEcuاستفاده می گردد در این 

  

  

  



  :تعميرات

  EPROMبرنامه ریزی کردن یا پروگرام کردن .1

 .نقص فنی نسبت به ظاهر فيزیکی مدار چک کنيمحتما مدار را از قسمت  .2

 .عویض درایو معيوب دوباره پروگرمينگ انجام شوددر صورت ت .3

Ecuپرشيا – پژو – سمند –پيکان : های پيکان -  RD- 206 2و3 تيپ   

 در این ماشـين     S2000استفاده می گردد هر کدام از ورژن های         S2000 های   Ecuاز  

در یکی از آنها بکار رود      Ecu     ، S2000ها استفاده می شود ولی در صورتی که مثلا          

توان در آن ماشين از ورژن دیگر استفاده نمود زیـرا همـان طـور کـه گفتـه شـد             نمی  

  کـه هـم سـيم کـشی هـم            PL4سيم کشی آن متفـاوت مـی باشـد ولـی در ورژن            

  . و هم برنامه ایپرام آن متفاوت می باشدEcuنقشه 

  آنهـا را توليـد     ST پایه مـی باشـد و کارخانـه          8 ایپرام آنها    S2000در ورژن های    : نکته

  آن ICکه شمارهPL4می باشد بجز IC ، 95080می کند و شماره سریال 

  .می باشد95160

  IC                 شماره :به شکل روبه رو

  

                                         بدون اهميت                                                      

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

   95160يا95080 
  
  

ST 
  

 علامت کارخانه



  :رم کردننحوه پروگ

 44پایـه یـا     8ابتدا برای وصل نمودن ایپرام به دستگاه پروگرمر می بایـست بـرای ایپـرام                

نحـوه جـا زدن ایپـرام بـه روی آدابتـور شـکل                     . پایه هـر کـدام یـک آدابتـور داشـته باشـيم            

  :رو به برو

                           بالا                                                    آدابتور  SMDآدابتور 

                                         پایين         پایه                                     ایپرام    8

  

                  : توجه

NO SA602A 
 
 

برای جا زدن آدابتور به روی دستگاه پروگرمر می بایست از پایـه اول پروگرمـر جـا

  .بزنيم

 برداشته ايم مي بايست جا بزنيم در غير         Ecu از روی    ایپرام را یه همان صورت که     : نکته

  .این صورت ممکن است باعث سوختن ایپرام گردد

روی ميز پلاستيکی یا چوبی کـار کنـيم کـه نارسـانا باشـد در صـورتی کـه رسـانا                      : نکته

  .و سوختن آن شود ICباشد ممکن است باعث تخليه بار 

 (SUPER PRO,TMN): دستگاه پروگرمر

  .را می خواندIC ل اطلاعات داخ .1

 . را می توان تغيير دادICاطلاعات داخل  .2

 . را می توان ذخيره نمودICاطلاعات داخل  .3

 . اطلاعات داده شودICمی توان به  .4

  :نكته مهم 

 
 

95080 
ST 



 به آدابتور یـا پایـه هـای آدابتـور بـه دسـتگاه پروگرمـر               ICدر صورتی که یکی از پایه های        

ر از خانـه اول دسـتگاه جـا نـزده باشـيم و یـا                اتصال نداشته باشد و یـا پایـه هـای آدابتـو           

خاموش بودن دستگاه و یا قطع بودن ارتباط سيمی دستگاه پروگرامر به کـامپيوتر تمـام                

رقم صفر نوشته می شود که خبر از        12این عوامل موجب می گردد که در لگوی برنامه          

 مواردرا چـک     می دهد که در این صورت باید تمام        ICوصل نشدن کامپيوتر یا دستگاه به       

 کـه   IC را فشار دهيم که در صورت وصل شدن شماره پـورت یـا پایـه                 retryکنيم و دکمه  

  .دستگاه به آن وصل شده نوشته می شود

Super pro

  file 

save device 

  Buffer 

Auto 

Program 

Ready  

Verify 

  

Blank checn 

  

  

 



  )Buffer(محتویات

  )Ready(خواندن ، آماده کردن

  )IC)saveخيره کردن اطلاعات ذ

  )device(معرفي نرم افزاری

  )Program(برنامه ریزی کردن

  )Verify(چک کردن فيزیکی

  :پروگرم کردن

ICمعرفی .1  : به نرم افزار

را بزنيم که پنجره  device به نرم افزار ابتدا می بایست دکمه IC برای معرفی کردن

 را وارد کنـيم  IC  شـماره search ای باز می شود که می بایست در قـسمت سـرچ  

را IC ، شــماره IC ســپس کارخانــه مــورد نظــر را انتخــاب کــرده و در ليــست شــماره

  . می کنيمokانتخاب می کنيم و سپس

  

  

  :ICخواندن محتویات . 2

را زده و سپس نـرم افـزار بـه مـا            READ می بایست دکمه     ICبرای خواندن محتویات    

READ OKدهد.  

  :ICنمایش محتویات داخل .3

1. Search:95080 
 

  Icليست شماره .3   
st   

  
  

4.OK                  2.کارخانه 



را بزنيم که در این صـورت پنجـره         BUFFER باید دکمه    ICبرای نمایش محتویات داخل     

 مــي باشــد کــه در ASCIIو ADDRESS ،HEX ســتون3ای بــاز مــی گــردد کــه دارای  

کــدهای برنامــه HEX شــماره ســطرها ذکــر گردیــده و در ســتون ADDRESS ســتون

 هـر سـطر از ایـن سـتون          غييـر مـی باشـد     نوشته شده است کـه ایـن کـدها قابـل ت           

 و  9تـا 0بایت می باشد این کدها شـامل شـده از اعـداد             2 کد و برابر     16بيت برابر   16

 باشـد نـشان     Fیـا   0می باشد در صورتی که تمام کدها شامل شـده از            F تا   Aحروف

  . است و یا سوخته استامدنده این می باشد که یا ایپرام خ

باشـند ولـی ایپـرام نـه خـام مـی        F یـا  0 تمامـا    در صورتی ممکن است کدها    : توجه

باشد و نه سوخته و این برای مخفی نگه داشتن برنامه مـی باشـد تـا از محتویـات                    

  .برنامه آگاه نگردیم

کدهای نوشته شده به زبان ماشين می باشد که غير قابل تغيير            ASCIIو در ستون    

  . نيز تغيير می کندکدها در این ستون HEXاست و تنها با تغيير کدها در ستون 

  . را بزنيم OKو برای خروج از این پنجره کافی است دکمه

ASCII HEXADDRESS

  
............ 

  
............ 

...........  

  

 
.......  

.......  

........  

 
0000 
 

0010  

0020 

 SAVE:ذخيره نمودن یک نمونه از محتویات فایل .4

OK 



 نمـودن اطلاعـات را انجـام    SAVEيم عمـل که تعمير می کن ـ  ECUبهتر است برای هر     

کـردن  SAVE تمام می شود و برای ECU تعمييرات% 99دهيم و تا این مرحله تقریبا 

 مـی کنـيم تـا در    ECU ، SAVE  شماره سریالرا می زنيم و آن را با نام SAVEدکمه 

ا در   را باز گـردانيم، م ـ     ECUصورت تغيير دادن برنامه یا تعویض آن بتوانيم برنامه اوليه           

  .واقع این کار را برای خودمان انجام ميدهيم

  :انتخاب فایل اصلی و سالم برای برنامه ریزی.5

برای انتخاب فایل اصليو سالم می بایست دکمه را بزنيم و فایل مـورد نظـر را طبـق                   

ECUانتخاب نمایيم .  

  )ICبرنامه ریزی کردن : (ICانتقال اطلاعات فایل به .6

را (PROGRAMING) ایپـرام مـی بایـست دکمـه پروگرامينـگ            برای برنامه ریزی کردن   

  بزنيم 

را مـی زنـيم کـه       READدکمـه   ICبعد از پروگرم کردن برای خواندن اطلاعات جدید         . 7

  . دهدREAD OKمی بایست ICدستگاه پس از خواندن 

را VERIFY با ظرفيت فایل دکمـه       IC برای حسن انجام صحت کاری نسبت فضای      . 8

  .دهدVERIFY OKمی زنيم که باید 

  . را بزنيم تا محتویات آن را ببينيمBUFFER می توانيم دکمه. 9

  :تغيير آيلومتر

برای ماشين هایی که کيلومتر آنهـا بـه صـورت دیجيتـالی نمـایش داده مـی شـوند                    

برای تغيير کيلومتر آن باید کيلـومتر آن را بـاز کنـيم و در زانتيـا بـرای در آوردن عقربـه                       



ت آن ها را خلاف جهت عقربه های سـاعت بچرخـانيم و بـه               های کيلومتر می بایس   

 قـرار دهـيم و بـرخلاف        KM60بيرون بکشيم و برای جا زدن عقربه ها بایـد آن را روی              

  .عقربه های ساعت بچرخانيم و فشار دهيم

  :بعد از باز کردن و در آوردن ایپرام آن می بایست کارهای زیر را انجام دهيم

  .ه شده انجام می دهيم را که قبل گفت4تا1مراحل  .1

برنامه تاکوسافت را اجرا می کنيم بر اساس نوع خودرو ، کيلـومتر جدیـد را وارد                  .5

  .می کنيم و کد و صورت مسئله را دریافت می کنيم

را ميـزنيم تـا محتویـات    BUFFERو بـافر  SUPERPROسپس می بایست به برنامه      .6

 .ایپرام نمایش داده شود

صـورت مـساله نـشان داده شـده در قـسمت            کدهای دریافت کرده بـا توجـه بـه           .7

HEX ،BUFFER وارد می کنيم وOKرا ميزنيم . 

 .را ميزنيم تا برنامه ریزی گردد PROGRAMسپس دکمه  .8

 خوانده شودICرا ميزنيم تا اطلاعات READدکمه  .9

 چک شودزICرا ميزنيم که از لحاظ حجم VERIFYدکمه  .10

 . مشاهده کنيمرا بزنيم و محتویات آن را BUFFERمي توانيم دکمه  .11

یـا   ICیا همان ایپرام را به پشت کيلومتر نسب کنيم ، شماره             IC مي توانيم    سپس

  .می باشد93S46یا 93S56 همان ایپرام کيلومتر 

ECUهای رایموبلایزر دار:  

  پرایدVALEOو SIMENSهای دارای ضد سرقت ECUپروگرم کردن 



ــشدن ضــد ســرقت    ــرای حــذف ن ــردن خــودرو مــی  ECUب ــار ک ــست و درســت ک  بای

خوانـده شـود و     READ. شـود  PROGRAMخام شود سـپس ایپـرام       270 و   210خطوط

VERIFYگردد.  

                                                                   „„„„„„„ 210                 FFFF                       

                                                                   „„„„„„„ FFFF                 270                       

  

  . استفاده می شود و روغن لحيم مرغوب3/0 از لحيم قلع ECUدر تعميرات : توجه

  :چند نکته

1. ECU ــسورها دری ــه از سن ــاتی را ک ــانون  اطلاع ــق ق ــد طب  (ALU)افــت مــی کن

  .محاسبه کرده و به عملگرها دستور می دهد

 یـا   -40در صورتی که سنسورهای آب کارنکند با دستگاه دیاگ دمـای آب یـا                .2

 .نمایش داده می شود+ 215

3. ECU  ماشين های ماکسيما، مورنو، پرادو جزءECUهای پردرآمد می باشد. 

تفاده شده بـود مـی بایـست        از موم اس  ECUدر صورتی که روی سخت افزار        .4

 آن را با وسایل تميز کاری پاک نمود

 .می بایست از پنس استفاده نمود ICبرای در آوردن و جا زدن  .5

 ماشين تند تند سنسور و یا عملگر بسوزاند می توان نتيجه گرفـت              در صورتی که  : نکته

 خــراب مـي باشــد البتــه در صــورت سـالم بــودن ســيم آــشي   ECUکـه قــسمت تغذیــه  

  .نماشي

PROGRAM       READ         VERIFY 



  . استفاده نمودEPROM برای پروگرم کردنECUشده SAVEمی توان از برنامه : توجه

  :ECU خرابی

  دستکاری در سيم کشی ماشين .1

 اتصال جا به جای کابل های سر باطری  .2

 (CNG)استفاده کردن از یک سيستم تغذیه مجزای دیگر  .3

حالـت از روی     اسـتفاده ميکنـيم در هـر بـار تغييـر             (CNG)وقتی که از یک سيستم تغذیه     

) شـک الکتریکـی  ( وارد مـی کنـد       ECUبنزین به کار رفتن سنسور اکسيژن ضربه ای بـه           

  که باعث می شود زمان پاشش افزایش و زمان جرقه کاهش پيدا کند

  :(CNG)نسب سيستم خطاگير

 سـر راه سنـسور اکـسيژن و         ECUبرای جلوگيری کردن از وارد شدن شک الکتریکی به          

ECUتا حالت سينوس مدار می گزارند (SIN)  استاندارد را به   ECUارسال کند  

  :روش نسب

  

  
  
  
  
  

 که                 : توجه

 ECU سرگلاتور+برق

 سبز

سيم برق مدار خطاگير را به این دليل به سر وگلاتور وصل می کنيم تا وقتی

  .ماشين روی قرار می گيرد مدار شروع به کار کند

  .تصال در خود باطریبالا و پائين کردن ولتاژ یا آمپراژ آلتر فاتور و یا ا .4

 آبی

 قرمز
مدار 
 خطاگير

O2 



مثلا چراغها تند تند می سوزد که دليـل آن بـالا رفـتن ولتـاژ                سهل انکاری راننده     .5

 .باطری در حرکت می باشد

 ترکانـده و یـا مـدار سـوزانده حتـی اتـصالی باعـث ایـن امـر                ICدر صورتی که مدار   : نکته

  . نمی تواند باشدECUمی شود و از منبع تغذیه خود 

 دو رله سفيد ومشکی می باشد که در صـورت خـراب شـدن بایـد                 CNGرد  درون ب : نکته

  .تعویض شود

 از  ECUبرای فهميدن نقشه مدار آن در صـورتی کـه خـازن درون              ECU   ، VAELOدر  : نکته

  . استPL4سوکت دور باشد می توانيم بفهميم نقش مدار آن 

 ECU  پایه ایپرام    EPROM   شماره   

 ST 8  S2000   10                        95080   فنبا یونيت405 -پژو پارس-سمند

 ST  8  S2000   10   LC                        95080  با یونيت فن405 -پژو پارس-سمند

 RD 95080                        ST  8  S2000   11 پژو-پيکان

 ST  8  S2000  32-35                        95080  206 معمولی1تيپ 

 ST  8  S2000  PL4                        95080  206 پژو 3و2پ تي

 ST  8  CI5  CI1                        95160  پراید

CI3پراید- ROA CI4 ایموبلایزر دار– 

CI5 پژو –پرشيا –سمند LX 405 و  

AM29F400BB              AM  44  BOUSH ME 7.4.4  

 93S56                           ST  8  BOUSH ME 7.4.5  206 پژو 6و5تيپ 

  93S56                           ST  8  BOUSH ME 7.3  206آریان پژو 

  ELX 93S46                          ST  8  BOUSH MP 7.4.4 پارس-1800زانتيا 

  93S46                           ST  8  BOUSH MP 5.2  2000زانتيا 



  

  . استفاده نمودCNGی توان هم برای بنزین و هم براي گازمECU  valeoاز : نکته 

مـی باشـد   AM29F200BB بـه شـماره   CNGبـرای  SIMENS ECU  (EPROM)ایپرام : نکته

   می باشدAMDکه محصول شرکت 

  :EPROMظرفيت های 

  EPROM  ظرفيت

2048         BYTE 95080 

1024         BYTE 95160 

256            BYTE 93S56 

128            BYTE 93S46 

  AM29F400BB  

  AM29F200BB  

  

  

 ایپـرام نمـی باشـد و        ICوجود داشته باشد نشان می دهد کـه       ICخط سفيد کنار    : نکته

  .یک درایو است

 سـطر اول    ASCII بایـد در سـتون اسـکی         3و2 تيـپ    206برای خواندن کد سـوئيچ      : نکته

  . کنيمچهار حرف و عدد قرار گرفته در کنار هم را برعکس

  



  

SIEMENS SAGEM S 2000 

  L9615 رله دوبل آب و فن  L9823 

 29F200BB  حافظه فلش 29F400BB  حافظه فلش

 TLE6220  دور موتور انژکتور U705  استپر موتور

 VB029   کوئل TPIC8101DW  سنسور ضربه

 HIP9011  ناگ سنسور V5036S  کوئل

 L9930  استپر موتور A2C33648  دریچه گاز و فن

 95080  حافظه فلش A2C08350  سيژناک

 TLE4471  رگلاتور دریچه گاز    

 VND10  اکسيژن    

JC121680386  پردازنده    
 52000  پردازنده    
 33291  فن    

        
        
        
  

BOCSH  SL96 

 29F010  حافظه فلش 30348  دریچه گاز
 L9823  فن و دمای آب 30028  
 UDQ2916EB  استبر موتور 30343  

 VB029  کوئل 30639  

 4271  رگولاتور 30374  

 LM2901  رابط بين دستگاه دیاگ 30380  
 GAL16VB  حافظه فلش  30579  

 TRANSISTOR  انژکتور    
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OPERATING PRINCIPLE -                                  
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The aim of this document is to define the composition and operation of the BOSCH 
ME7.4.4 and M.7.4.4 petrol engine management systems. 

These devices consist of a digital ECU which analyses information from the various 
sensors and then operates the injectors and ignition coils at the right moment. It is also 
responsible for operating the petrol vapour recycling electrovalve, the gas throttle or idle 
regulation motor and an air injection to the exhaust pump. 

The following subjects will be dealt with in this document: 

- General details and presentation of the systems. 

- Description and operation of the components. 

- Wiring diagrams. 

- Diagnostics. 

EOBD is dealt with at the end of the document. 
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FOREWORD 

The ME7.4.4 and M7.4.4 ignition-injection ECUs have been developed to control the 
following functions: 

• engine torque, 

• sequential multipoint injection, 

• twin static ignition, 

• cruise control (optional), 

• L4 (EOBD)*/K'/ifL5 depollution standards, 

• engine cooling, 

• dialogue with the other ECUs on the CAN multiplexed network (automatic gearbox, 
ESP, BSI etc for ME7.4.4)(automatic gearbox only for M7.4.4 ). 

They both have 3 modular connectors with a total of 112 channels. 

They are fitted to the following engines: 

• Bosch ME7.4.4: TU5JP4, 

• Bosch M7.4.4: TU1JP and TU5JP. 

They belong to the new ECUs which can communicate with the vehicle's other ECUs 
(automatic gearbox, BSI, ESP, etc) using a standard protocol called the CAN (Controller 
Area Network). 

The dialogue with these various ECUs depends on the vehicle type and its equipment 
level. 

The Bosch ME7.4.4 and M7.4.4 ECUs comply with the new standard which came into 
force on 1st January 2000 regarding the on-board diagnosis of pollutant emissions. 

This standard is called EOBD (European On Board Diagnosis). 
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K' depollution: 

• the downstream oxygen sensor is discontinued, 

• the upstream oxygen sensor is lead resistant, 

• the catalytic converter is not impregnated, 

• the EOBD standard does not apply to this depollution level. 

ifL5 depollution: 
The engine is fitted with an air pump to comply with the L5 depollution standard.  
(L5 applicable from 1st January 2005).  

By using the information from the various sensors, they perform the following functions: 

Calculation of the injection time, phasing and control of the injectors as a 
function of the following parameters: 

• driver's wishes (pedal position sensor for ME7.4.4 and throttle potentiometer for 
M7.4.4, cruise control, electronic stability program), 

• thermal state of the engine (coolant temperature sensor), 

• mass of air absorbed (inlet air temperature sensor, inlet air pressure sensor and 
engine speed sensor), 

• engine operating conditions: starting, idling, stabilised engine speed, transitory 
engine speeds, injection cut-off and power take-up speed (motorised throttle for 
ME7.4.4 and stepper motor for M7.4.4, engine speed sensor, speed information), 

• richness regulation (oxygen sensors)(2 sensors for L4 and ifL5 depollution and 1 
sensor for K' depollution), 

• canister circuit bleed (canister bleed electrovalve), 

• inlet pressure (inlet air pressure sensor), 

• battery voltage (battery), 

• knock detection (knock sensor), 

• cylinder n°1 position (phase detection integrated into the ignition). 
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Calculation of the advance and control of the ignition as a function of the 
following parameters: 

• engine speed and position (engine speed sensor), 

• inlet pressure (inlet manifold pressure sensor), 

• knock detection (knock sensor), 

• air conditioning compressor status (air conditioning ECU or built-in systems interface 
or pressurestat information), 

• thermal state of the engine (coolant temperature sensor), 

• vehicle speed information (vehicle speed sensor or ABS ECU or ESP ECU), 

• mass of air absorbed (inlet air temperature sensor, inlet air pressure sensor and 
engine speed sensor), 

• battery voltage. 

Management of the following internal functions: 

• idle regulation (stepper motor or motorised throttle), 

• engine speed stability when idling and when not idling, 

• fuel supply (fuel pump), 

• supply to the sensors, 

• oxygen sensor heating, 

• canister bleed (canister bleed electrovalve), 

• maximum engine speed limitation by cutting off the injection, 

• torque compensation on full steering lock (power steering fluid pressure switch), 

• power latch (maintaining the supply to the ECU after the ignition is switched off), 

• air injection to the exhaust (air injection to the exhaust pump, specific to ifL5 
depollution), 

• Autodiagnostic. 
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Management of the following external functions: 

• engine speed information,* 

• coolant temperature information,* 

• coolant temperature warning information,* 

• fuel consumption information, 

• diagnostic LED,* 

• low fuel information,** 

• dialogue with the after-sales diagnostic tools and inspection tools, 

• dialogue with the other ECUs (automatic gearbox, built-in systems interface, ABS, 
etc) (depending on vehicle), 

• cruise control (clutch and brake safety switches), 

• engine cooling (control of the fan unit(s)), 

• engine immobiliser (electronic immobiliser), 

• authorisation to engage the air conditioning compressor (internal strategies). 
* To the control panel via the built-in systems interface (depending on vehicle). 
** Information from the built-in systems interface, specific to EOBD (this information 

is used to prohibit misfire detection).  

ECU operating strategies during specific phases 

Cranking phase 

When the ignition key is in the cranking position (+CC), the ECU controls the fuel pump 
via the double relay for 1 - 3 seconds, if no engine rotation appears. 

When the engine speed exceeds 20 rpm, the fuel pump is then permanently supplied. 

To enable the engine to start, the ECU has to know the exact position of the engine in 
order to locate the cylinder in the compression phase. 

Synchronising on cylinder n°1 is performed using the DEPHIA strategy ("DEtection de 
PHase Intégrée à l'Allumage" - Phase Detection Incorporated into the Ignition). This 
strategy is based on the acquisition of a signal from the ignition coil. 
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Correction during the cranking phase 

The ECU controls a constant period flow via the injectors whilst the starter motor is 
operating. 

The amount of petrol injected in asynchronous mode (not phased with TDC) only 
depends on the following: 

• coolant temperature, 

• atmospheric pressure. 

Once started (the engine is considered to be started when it is rotating above a speed 
which is defined during calibration), the engine receives an amount of fuel injected in 
synchronous mode (phased with TDC). 

This amount injected varies permanently with: 

• the change in engine temperature, 

• the pressure in the inlet manifold, 

• the engine speed. 

The idle speed is then controlled by: 

• the stepper motor for M7.4.4 , 

• the motorised throttle for ME7.4.4 . 

Operation at transitory engine speeds 

At transitory engine speeds (acceleration/deceleration), the calculated injection time is 
corrected as a function of variations (in speed and amplitude) of the following 
information: 

• engine speed (engine speed sensor), 

• driver's wishes (accelerator pedal position sensor for ME7.4.4 or throttle 
potentiometer for M7.4.4, cruise control), 

• throttle position information (motorised throttle housing for ME7.4.4 or throttle 
potentiometer for M7.4.4 ), 

• inlet pressure (inlet air pressure sensor), 

• coolant temperature (coolant temperature sensor), 

• inlet air temperature (inlet air sensor). 
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Cut-off during deceleration 

When the engine is decelerating (and from a certain engine speed), when the throttle is 
closed (no load position), the ECU cuts off injection so as to: 

• reduce fuel consumption, 

• minimise pollution, 

• prevent the catalytic converter from overheating. 

Power take-up 

The power take-up point corresponds to the point at which injection restarts (after a cut-
off during deceleration). 

The power take-up engine speed is set at a higher engine speed than the idle speed. 

This higher engine speed prevents the engine from stalling due to its inertia when 
decelerating. 

Driving pleasure 

The ECU detects and reduces engine hesitation and improves engine speed and idle 
speed stability by acquiring information from: 

• the power steering full lock sensor, 

• the vehicle speed sensor, 

• the alternator load state, 

• the operating status of the air conditioning compressor (line AC/TH), 

• the amount of power taken by the fan unit, 

• gear changes, 

• deceleration or brake pedal pressed, 

• the electronic stability program ECU (via the CAN network, depending on vehicle), 

• the brake switch (prohibition of cruise control). 

The ECU principally adjusts the ignition as well as the position of the motorised throttle 
(ME7.4.4) or the stepper motor (M7.4.4), to determine the optimum torque required for 
driving pleasure. 
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POWER LATCH (maintaining of the ECU power supply after the ignition is 
switched off) 

This function allows the ECU to control the following parameters: 

• engine cooling, 

• saving of the adaptives and fault memory. 

When the ignition is switched off, the ECU maintains the supply to the double 
multifunction relay for a minimum of 15 seconds. 

This time can vary depending on coolant temperature. 

The Power Latch phase allows the new parameters which were programmed since the 
last time the ignition was switched off to be saved. 

At the end of the Power Latch sequence, the ECU is no longer energised. 
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DESCRIPTION OF THE COMPONENTS 

I - INLET AIR PRESSURE SENSOR 

 

 

The inlet air pressure sensor is a new generation sensor and incorporates the inlet 
air temperature sensor. 

The inlet air pressure sensor permanently measures the pressure in the inlet 
manifold as well as the temperature of the engine inlet air. 

It is supplied with +5V by the ECU when the ignition is switched on. 

Inlet air pressure information 

The sensor supplies a voltage proportional to the measured pressure and is of 
piezo-resistive type (resistance varies with pressure). 

The ECU uses this information to determine: 

• the mass of air absorbed by the engine (with the engine speed and air 
temperature parameters), 

• the flow to be injected at the various engine load states and at the various 
atmospheric pressures, 

• the ignition advance. 
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An altitude correction is also made to the injection time calculation. 

The mass of air absorbed by the engine effectively varies as a function of: 

• atmospheric pressure, and therefore altitude, 

• air temperature, 

• engine speed. 

Pressure measurements are taken: 

• every time the ignition is switched on, 

• at very high loads and low engine speeds (when driving up a hill, and therefore 
change in altitude and pressure). 

Inlet air temperature information 

The resistance of the inlet air temperature sensor is of NTC type (Negative 
Temperature Coefficient), and therefore its resistance decreases as temperature 
increases. 

The ECU uses this information to calculate the mass of air absorbed by the 
engine. 
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II - ENGINE SPEED SENSOR 

 Us:  induced voltage a: 58 periods 
t(s): time b: 1 engine revolution 

The engine speed sensor consists of a magnetic core and a winding. 
It is positioned opposite a ring with 60 teeth, 2 of which have been removed in 
order to determine the TDC (top dead centre) position. 
When the teeth of the flywheel pass in front of the sensor, a variation in magnetic 
field is created. 
This variation induces an alternating voltage (sinusoidal wave) in the winding. 
The frequency and amplitude of this signal are proportional to the rotational speed 
of the engine. 
Sensor specifications: 

• resistance: x Ohms, 

• air gap: 1 mm ± 0.5 (not adjustable). 

Ring specifications: 

• 60-2 = 58 teeth (one tooth corresponds to 6° crankshaft). 

The voltage of the engine speed sensor is transmitted to the injection ECU and is 
used to ascertain: 

• the engine speed, 

• sudden variations in engine speed (specific to L4 depollution). 

These variations in engine speed can be positive or negative, caused by an 
acceleration or a deceleration. 
Using this information, the ECU can deduce a poor road condition in order to 
prohibit the misfire detection function. 
This information allows the ECU to control the various engine operating states 
(engine off, engine running) and modes (acceleration, cut-off, power take-up, etc). 
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The ECU detects any misfires by analysing the variations in engine speed 
between successive combustions. 

During normal operation, for one crankshaft revolution, the flywheel must be 
subject to 2 accelerations corresponding to the 2 combustions during this 
revolution. 

If an acceleration is not detected, a misfire is detected. 

The diagnostic LED flashes if misfires which may damage the catalytic converter 
occur. If it involves misfires which lead to the regulatory limits being exceeded, the 
LED remains illuminated. 

 

R rpm 

(R):   engine speed (rpm)  
(N): ignition number 
(10):  combustion without misfire  
(11):  misfire 
(12): variation in engine speed due to misfires 
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III - KNOCK SENSOR 

 
The piezo-electric type knock sensor is mounted on the engine block. 
This sensor is used to detect knock (vibrations caused by the mixture detonating in 
the combustion chamber). 
This phenomenon, if repeated, can destroy mechanical parts due to an abnormal 
rise in temperature of the cylinder walls. 
This sensor supplies a voltage corresponding to the engine vibrations. 
After receiving this information, the ECU retards the ignition advance of the 
cylinder or cylinders affected by 3° with a maximum decrease of 12° for M7.4.4 
and 15° for ME7.4.4. 
It is increased back to the original level progressively. 
At the same time as retarding the advance, the ECU increases the richness of the 
air/fuel mixture to prevent the temperature of the exhaust gases rising too much. 
Operation without knock: 
The curve (h) shows the change in pressure in a cylinder. 
The knock sensor emits a signal (i) corresponding to the curve (h). 

 
Operation with knock: 
The intensity and frequency of the signal (i) from the sensor are greater. 
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IV - MOTORISED THROTTLE HOUSING (ME7.4.4) 

 
 

1 – Throttle 
2 – Motor 
3 – Double track throttle potentiometer 
4 – Drive pinions 
5 – Oil and fuel vapour recycling 
The request to open the throttle is no longer controlled directly by a cable 
connected to the accelerator pedal. 
An accelerator pedal position sensor effectively converts the torque request from 
the driver into a voltage. 
This voltage allows the ECU to adjust to the driver's wishes (acceleration, 
deceleration) in the same way as it would to a request from another ECU or 
function such as: 

• air conditioning, 

• automatic gearbox, 

• electronic stability program, 

• cruise control, 

• engine cooling, 

• etc. 
This new engine load management system provides optimum engine torque 
control. 
The throttle position is determined by the action of the motor which is itself 
controlled by the ECU. 
As the idle speed is also controlled by this motor, the idle regulation electrovalve 
no longer exists. 



 

  Chapter 2 

OPERATING PRINCIPLE - BOSCH ME7.4.4/M7.4.4 AND EOBD 
 

15

The various engine modes are therefore controlled by the operation of the motor 
which is used to: 

• supply an additional air flow (cold starting), 
• regulate an idle speed, depending on the engine temperature, the engine load, 

engine age and consumers, 
• improve idle returns (dash-pot or follower effect). 
A double track potentiometer positioned on the throttle pin allows the ECU to 
ascertain its precise position. 
This potentiometer cannot be adjusted. 
This information is used to recognise the No Load and Full Load positions. 
Electrical diagnostics and emergency modes have been designed to promote 
maximum driver safety. 
In effect, should electrical problems occur on the motor control, it would no longer 
be possible to set the throttle opening required by the ECU. 
Various operating faults have been studied and emergency modes have been 
included. 

A - THE MOTOR IS NO LONGER CONTROLLED (OPEN CIRCUIT OR SHORT 
CIRCUIT) 

The ECU receives 2 items of incoherent electrical information: 

• driver's wishes (pedal sensor), 
• throttle position (throttle potentiometer). 
The throttle is in its idle position. 
This idle position is not the same as the position adopted by the throttle when 
the engine is idling. 
In effect, contrary to other systems which do not have a motorised throttle 
housing, when idling, the throttle is not in an idle position but is open by 
approximately 2 degrees. 
However, when the throttle is no longer supplied, the opening is determined by 
springs. The throttle does not rest on a mechanical stop. 
If a fault occurs in this position, due to the shape of the throttle housing body 
(LIMPHOME), a sufficient air flow will allow the driver to reach a repair garage 
without being immobilised at the side of the road. 
In this case, the ECU will control the flow to the injectors and the ignition 
advance depending on the driver's wishes to increase the engine speed and 
allow the vehicle to move. 
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B - THE MOTOR IS PERMANENTLY CONTROLLED (SHORT CIRCUIT) 

The ECU receives 2 items of incoherent electrical information: 

• driver's wishes (pedal sensor), 

• throttle position (throttle potentiometer). 

In this case, the ECU continues to use the driver's wishes information to 
control the flow to the injectors and the ignition advance but will limit the 
engine speed to 1100 rpm. 

C - THE MOTOR IS NO LONGER CONTROLLED AS A FUNCTION OF THE 
DRIVER'S WISHES 

The ECU permanently checks the information from the accelerator pedal 
position sensor and the information from the inlet air pressure sensor. 

This check allows the ECU to check the coherence between the throttle 
position and the rotational speed of the engine. 

If an incoherence is detected, the ECU adopts a downgraded mode which 
involves reducing the engine's performance. 

As far as the driver is concerned, this downgraded mode leads to the 
diagnostic LED illuminating on the control panel. 

D - ONE OF THE 2 TRACKS OF THE THROTTLE POSITION SENSOR IS 
FAULTY (SHORT CIRCUIT OR OPEN CIRCUIT) 

The ECU uses the information from the track deemed to be correct. 

The ECU then implements a downgraded mode which involves reducing the 
engine's performance. 

As far as the driver is concerned, this downgraded mode leads to the 
diagnostic LED illuminating on the control panel. 
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Programming the motorised throttle housing 
For this system to operate correctly, it must be programmed. 
The programming procedure consists of programming the closed and fully 
open positions of the throttle. 
The throttle position programming procedure should be performed after: 

• replacing the ECU, 
• replacing the motorised throttle housing, 
• repairing the motorised throttle housing after a fault is detected, 
• downloading the ECU, 
• telecoding the ECU. 

Motorised throttle housing programming procedure 
• reconnect the wiring harnesses, 
• switch on the ignition, 
• leave the ignition on for at least 10 seconds (do not switch off the ignition 

during these 10 seconds and do not press the accelerator pedal), 
• switch off the ignition and leave it off for 15 seconds (the ECU records the 

motorised throttle programming parameters in the EEPROM - this is the 
POWER LATCH phase), 

Warning: Do not switch the ignition on during these 15 seconds. 

Important: If the values are not programmed: 
• the system will not control the engine torque correctly as a 

function of throttle opening, 
 The ECU will effectively not be able to precisely recognise: 

• the closed and fully open positions of the throttle. 
This operating fault will last until the ignition is switched off and until the 
POWER LATCH sequence has finished (minimum duration = 15 seconds). 
The throttle position is also programmed automatically during the engine's life 
to counteract wear in the throttle's minimum end stop. 
In effect, the ECU systematically compares the memorised "Limphome" 
position (non controlled throttle position) with the position when the ignition is 
switched on. 
If this value is not equal to 300 mV, the ECU will perform the programming 
procedure. 
Therefore from time to time, after the end of the POWER LATCH sequence, a 
clicking noise from the throttle can be heard as it comes into contact with its 
end stops. 
This is not an operating fault. 
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V - ACCELERATOR PEDAL POSITION SENSOR (ME7.4.4) 

 

The pedal sensor is located either in the engine compartment or on the accelerator 
pedal (depending on vehicle). 

When it is located in the engine compartment, it is connected by a cable to the 
accelerator pedal. 

It is a sensor with a contactless double potentiometer. 

Supplied with 5 Volts by the ECU, the sensor transmits 2 variable voltages to the 
ECU reflecting the pressing of the accelerator pedal. One of the voltages is twice 
the value of the other. 
The information is controlled by the ECU in the same way as a request from 
another ECU or function such as: 

• air conditioning, 

• automatic gearbox, 

• electronic stability program, 

• cruise control, 

• engine cooling. 

Depending on these different "consumers", the ECU implements the following 
strategies: 

• idling, 

• acceleration, 

• deceleration, 

• injection cut-off, 

• transitory engine speeds. 

When the engine is started, the throttle opening is preset to a certain position in 
case the driver requests a position which is less than this level. 
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Programming the pedal position sensor 

For this system to operate correctly, it must be programmed. 

The programming procedure consists of programming: 

• The idle position of the pedal sensor in order to recognise the idle position of 
the accelerator pedal, 

• The maximum position of the pedal sensor in order to recognise the full load 
position of the accelerator pedal. 

The accelerator pedal position sensor programming procedure should be 
performed after: 

• replacing the ECU, 

• replacing the accelerator pedal position sensor, 

• repairing the accelerator pedal position sensor after a fault is detected, 

• downloading the ECU, 

• telecoding the ECU. 

Pedal position sensor programming procedure 
• accelerator pedal at rest, 

• switch on the ignition, 

• press the accelerator pedal down fully, 

• release the accelerator pedal, 

• start the engine without accelerating. 

Important: If this programming procedure is not performed, the ECU will not be 
able to precisely recognise: 

• the idle position of the pedal sensor in relation to the idle position 
of the accelerator pedal, 

• the full load position of the pedal sensor, where this information is 
required to control torque requests from the driver. 
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VI - COOLANT TEMPERATURE SENSOR 

 

The coolant temperature sensor has two functions: 

• it informs the ECU of the coolant temperature in the cooling circuit and therefore 
the temperature of the engine, 

• it transmits the coolant temperature information to the temperature gauge on 
the control panel for non multiplexed vehicles. 

The ECU uses the coolant temperature information: 

• to calculate the advance, 

• to calculate the injection time, 

• for idle regulation, 

• for engine cooling, 

• for controlling the air pump (ifL5 depollution) 

Located on the coolant outlet housing, the coolant temperature sensor is supplied 
with +5 V by the ECU. 
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The electrical resistors of these sensors are of NTC type (Negative Temperature 
Coefficient), whereby the resistance decreases as the temperature increases. 

 

Wiring of the Beige 3-way connector: 

Channel 1: Coolant temperature signal (+5V supply) 

Channel 2: ECU earth 

Channel 3: Temperature gauge signal 

Note: For multiplexed vehicles, the coolant temperature information is 
transmitted by the ECU on the CAN network and in this case, 
channel 3 of the coolant temperature sensor is not connected. 
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VII - COOLANT TEMPERATURE THERMOCONTACT 

 

The ECU is responsible for controlling the "coolant temperature warning" LED 
when the temperature reaches a critical level (risk of damaging the engine). 

To perform this function, a coolant temperature thermocontact is used. This is 
mounted directly into the engine block as it can be more reactive in the event of 
loss of coolant. 

The thermocontact is wired in parallel to the coolant temperature sensor. It 
therefore does not disturb the signal when it is open and forces the signal to earth 
when it is active simulating the presence of an excessive temperature at the ECU 
terminals. 

Contact closing temperature: 118 ° ± 2. 

Note: This information is transmitted on the CAN network for multiplexed 
vehicles. 
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VIII - PRESSURESTAT 

 

Depending on the vehicle, the pressurestat used is either linear or has 3 levels. 

3 level pressurestat  

This informs the ECU using +12V when there is an excess pressure (P=17 bars) in 
the vehicle air conditioning circuit. 

When the ECU receives this information, it controls the fan unit at high speed. 

Linear pressurestat 

The linear pressurestat transmits a voltage proportional to the fluid pressure to the 
ECU. 

The information is used to authorise or prohibit the engaging of the air conditioning 
compressor and to control the rotational speed of the fan unit. 
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IX - IGNITION COIL 

 
TU5JP4 

 
TU1JP-TU5JP 

The ignition is of twin static type: BBC2.2 (Compact Coil Unit and no HT leads). 

The compact coil unit consists of 2 coils with 2 HT outputs. It is located directly 
above the spark plugs. 

Each coil consists of a primary winding linked to a secondary winding. 

Each secondary output is connected to a spark plug. This technology improves 
ignition quality. 

The ECU has two power stages and controls each coil primary winding alternately. 

The engine speed and position information allows the ECU to control the two 
primary windings at the correct moment and in the correct order. 

DEPHIA ("Détection de Phase Intégrée à l'Allumage" - Phase Detection 
Integrated into the Ignition) 

To control the injectors separately, the ECU must ascertain the position of cylinder 
N°1. 

To do this, the DEPHIA strategy is used which is based on acquiring a signal from 
the ignition coil. 

The signal used is a logic signal which is called PHASE and is defined from the 
voltages of the outputs of the ignition coil common to cylinders 1 and 4. 

During ignition, one of the two cylinders is in the compression phase and the other 
is therefore in the exhaust phase. The pressures in the combustion chambers are 
therefore different. The voltage required to create the arc between the spark plug 
electrodes is thus much higher for the cylinder in compression. 
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Cylinder 4 in the compression phase and cylinder 1 in the exhaust phase 
From the instant t0 when the ignition control is caused by the ECU, the secondary 
voltages VHT4 and VHT1 increase simultaneously but with opposite signs. Voltage 
VPH remains close to 0 V until the spark plug of cylinder 1 conducts; the voltage at 
the terminals of this spark plug drops suddenly and voltage VPH takes a non zero 
value with the sign of voltage VHT4. Voltage VPH continues to increase for as long 
as voltage VHT4 rises up to the ionisation instant tion of spark plug 4. After the arc 
has been set up, voltage VPH oscillates and is damped. 

 
Cylinder 1 in the compression phase and cylinder 4 in the exhaust phase 
When cylinder 1 is in the compression phase, voltage VPH takes the sign of VHT1 
between t0 and tion. The sign of VPH therefore shows which cylinder is in the 
compression phase. 

 
Depending on voltage VPH, the ECU defines a logic state called PHASE: 

• a logic state of "1" if voltage VPH is negative, therefore cylinder 1 is in the 
compression phase, 

• a logic state of "0" if voltage VPH is positive, therefore cylinder 4 is in the 
compression phase. 
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X - POWER STEERING OIL PRESSURE SWITCH * 

 

The pressure switch is located on the power steering circuit after the pump. 

This pressure switch informs the ECU when the driver turns the steering wheel to 
the full lock position. 

It opens when the pressure in the circuit exceeds 35 bars. 

This information allows the ECU to increase its idle speed in order to compensate 
for the additional torque (essentially during slow speed manoeuvres). 

If the driver keeps the steering wheel on full lock, the pump increases the pressure 
in the circuit thus creating an additional load on the engine. 

* Depending on vehicle. 
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XI - FUEL PRESSURE REGULATOR  

 

Depending on the vehicle, it is located: 

• either close to the fuel pump (on the tank), 

• or on the fuel pump. 

This new location allows a non return injection rail to be fitted. In this type of 
assembly, the regulator is no longer dependent on the vacuum from the engine. 

The regulator used to be dependent on the engine vacuum so as to maintain a 
constant pressure difference between the upstream and downstream areas of the 
injector and so as to always have the same flow for a given injection time. 

This link has been replaced by a different calculation of the injection time, taking 
into account the information from the inlet pressure sensor. 

The role of this regulator is to maintain: 

• a supply pressure during engine operation, 

• a residual pressure, when the engine is off (for a certain time). 

Maintaining a residual pressure makes it easier to restart the engine from warm by 
preventing the formation of a VAPOUR LOCK. 

In effect, at a certain temperature, there is a risk of bubbles forming in the fuel 
circuit giving rise to poor fuel atomisation. 

This residual pressure is 3.5 bars. 



 

  Chapter 2 

OPERATING PRINCIPLE - BOSCH ME7.4.4/M7.4.4 AND EOBD 
 

28

XII - INJECTORS 

 
The injectors are of twin jet type. 
They are supplied with +12 V via the double multifunction relay. 
The ECU controls the injectors separately by earthing them in the order 1-3-4-2 
when the inlet valves are closed. 
The amount of fuel injected depends on the injector opening time (called the 
injection time). 
Pulses from the injection ECU cause a magnetic field in the winding of the 
electromagnet, the core is attracted and the injector plate rises up from its seat. 
Winding resistance = 14.5 Ohms at 20°C. 

XIII - FUEL PUMP  

 
The fuel pump is submerged in the fuel tank and provides a flow of approximately 
110 l/h. 
The flow from the pump is greater than engine requirements so as not to create a 
drop in fuel pressure when the engine requirements change suddenly 
(acceleration). 
A non return valve is incorporated into this pump on the delivery circuit; its aim is 
to maintain a residual pressure for the same reasons as the pressure regulator. 
The residual pressure is 3.5 bars. 
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XIV - FUEL FILTER  

 

The fuel filter is located between the fuel tank and the injection rail. 

This filter houses a paper element which has a filtration level of 8 - 10 microns. 

The surface area of the filter represents approximately 2000 cm²; its aim is to filter 
any impurities from the fuel. 

Important: Ensure the filter is fitted in the correct direction of fuel flow as 
shown by an arrow on the filter body. 
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XIV - DOUBLE MULTIFUNCTION RELAY  

 

Internal diagram 

R1: Power relay 
R2: Supply relay 

The main supply to the system is by means of a double relay, which provides 4 
operating states: 

• ignition off: 

− the power to some system components such as: 

. the injectors, 

. the ignition coil, 

. the fuel pump, 

. the canister bleed electrovalve, 

. the oxygen sensor heating resistors, 

. the air pump relay (specific to ifL5 depollution), 

. the ECU, 

is maintained for 2 - 3 seconds and is then cut off as the engine is no longer 
running (no engine speed signal). 

• engine running: 

− the components listed above are supplied. 

• after the ignition is switched off: 

− the power supply to the ECU is maintained for at least 15 seconds for the 
ME7.4.4 and at least 5 seconds for the M7.4.4. 

This function allows the ECU to manage the following parameters (Power Latch 
phase): 

• engine cooling, 

• saving of the adaptives and fault memory. 
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XVI - CANISTER RESERVOIR  

 

The canister contains an active carbon filter. It is located between the fuel tank 
and the canister bleed electrovalve. 

The fuel vapours in the fuel tank are absorbed by the active carbon. 

This aim of this function is to prevent: 

• the pressure rising in the fuel tank, 

• vapours being released into the atmosphere (by recycling them to the engine). 
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XVII - CANISTER BLEED ELECTROVALVE   

 

 

F/(F+G): Open Cycle Ratio 

The canister bleed electrovalve is located between the canister and the throttle 
housing. 

It is supplied with +12 V by the double multifunction relay. 

Controlled by the ECU, the canister bleed electrovalve is used to recycle the 
fuel vapours contained in the canister reservoir depending on the engine 
operating conditions: 

• at full load, the canister is bled (except M7.4.4), 

• when decelerating, the canister is not bled in order to limit emissions of 
unburned hydrocarbons and to avoid damaging the catalytic converter. 

The ECU authorises bleeding of the canister from 60°C for the M7.4.4 system 
and 70°C for the ME7.4.4 system. 

This is a normally closed electrovalve which means that it is closed when it is 
not energised. 

This type of electrovalve complies with the SHED environmental standard which 
aims to limit emissions of fuel vapours into the atmosphere when the vehicle is 
stationary. 

The fuel vapours contained in the canister are recycled downstream of the 
throttle and the electrovalve control is of OCR type (open cycle ratio).  
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XVIII - UPSTREAM OXYGEN SENSOR  

  
This sensor is mounted on the exhaust manifold, at the inlet to the catalytic 
converter and permanently supplies a voltage to the ECU representing the 
oxygen content of the exhaust gases. 
This voltage, which is analysed by the ECU, is used to correct the injection time. 
Rich mixture: 

• sensor voltage: 0.6 V - 0.9 V. 
Lean mixture: 

• sensor voltage: 0.1 V - 0.3 V. 
An internal heating device allows it to reach its operating temperature quickly, in 
this case more than 350°C. This operating temperature is reached within 15 
seconds. 
The heating resistor is controlled by the ECU using square signals with the aim 
of controlling the temperature of the oxygen sensor. 
When the exhaust gas temperature is above 800°C, the oxygen sensor is no 
longer controlled. 
During certain engine operating phases, the system operates in an open loop. 
This means that the ECU ignores the signal supplied by the sensor. 
These phases occur: 

• when the engine is cold (temperature less than 20°C), 

• at high engine load. 

Note: For K' depollution, the upstream oxygen sensor is specific and is 
lead petrol resistant. 
The ECU controls the oxygen sensor heating resistor via a mini 
relay. 
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XIX - DOWNSTREAM OXYGEN SENSOR  

 

The downstream oxygen sensor is used to comply with the EOBD regulations 
(European On Board Diagnosis). 

It is located after the catalytic converter and it is used to check the efficiency of the 
catalytic converter. 

The specifications and heating device of the downstream oxygen sensor are the 
same as for the upstream oxygen sensor. 

The ECU is responsible for analysing the voltage supplied by the downstream 
oxygen sensor. This voltage represents the oxygen content of the exhaust gases 
at the outlet of the catalytic converter. 

The voltage supplied by the downstream oxygen sensor is offset in relation to the 
upstream oxygen sensor as the exhaust gases have to pass through the catalytic 
converter before reaching the downstream oxygen sensor. 

In a new catalytic converter, chemical reactions are theoretically complete. As all 
of the oxygen is used for the chemical combinations, the low oxygen content at the 
output of the catalytic converter results in a voltage between 0.5 and 0.7 Volts at 
the terminals of the downstream oxygen sensor when the engine is warm. 

In reality, the signal does however show a slight undulation despite the fact that 
the catalytic converter is in good condition. It then deteriorates over time as the 
performances of the catalytic converter fall. 

As a function of this voltage, the ECU analyses the efficiency of the catalytic 
converter and the combustion quality and from this decides whether richness 
regulation should be modified or not. 
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Note: For K' depollution, the downstream oxygen sensor is not fitted. 

 

(t):  time 
(U):  voltage (continuous and "alternating") 
(6):  catalytic converter in good condition 
(7):  damaged catalytic converter 
(8):  upstream sensor signal 
(9):  downstream sensor signal 
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XX - CATALYTIC CONVERTER 

  
E: Emissions at the inlet to the catalytic converter 
S: Emissions from the outlet of the catalytic converter 
The catalytic converter is designed to reduce, by catalysis, unburned pollutant 
gases at the exhaust: 

• CO: carbon monoxide 
• HC: hydrocarbons 
• NOx: nitrogen oxide 
Catalysis is a phenomenon which, by using a catalyst, encourages chemical 
reactions without the catalyst itself being involved in the chemical reaction. 
As it deals with three main pollutants, the catalytic converter is called tri-functional 
or 3-way. 
Composition of a catalytic converter: 

• a stainless steel casing, 
• a thermal insulator, 
• a honeycomb monolith. 
The monolith is impregnated with precious materials such as: 

• rhodium, 
• palladium, 
• platinum. 
To operate correctly, the catalytic converter must rise in temperature very quickly. 
In effect, when the temperature is below 350°C, the catalytic converter cannot 
process the pollutants. To ensure a rapid temperature rise, the catalytic converter 
is located under the exhaust manifold. 
The ideal temperature for efficient purification is between 600 and 800°C, 
however, too high a temperature, above 1000°C, may destroy the catalytic 
converter. 
This temperature is determined by the mixture richness and the ignition advance, 
requiring very precise regulation of the richness and advance point to avoid 
damaging the catalytic converter. 
Note: For K' depollution, the catalytic converter is not impregnated. 
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XXI - STEPPER MOTOR ( M7.4.4 ) 

 
The idle regulation stepper motor is mounted on the end of the inlet manifold or on 
the throttle housing; it is controlled electrically by the ECU. 
This stepper motor controls an air flow taken in parallel to the throttle with the aim 
of: 

• providing an additional air flow (cold starting), 

• regulating an idle speed as a function of engine temperature, engine load, 
engine age and consumers, 

• improving idle returns (dash-pot or folllower effect) by increasing the number of 
steps when not idling to ensure the engine returns to idle speed smoothly. 

XXII - THROTTLE HOUSING ( M7.4.4 ) 

 
The main aim of the throttle housing is to control the air flow required by the 
engine. 
This air flow contains two components: 

• the main air flow which depends on the position of the throttle and is 
therefore linked to the driver's wishes, 

• the secondary air flow which is provided by the stepper motor located on the 
throttle housing or on the inlet manifold. 

The housing body is made from plastic which prevents the throttle housing from 
icing up and does away with the need for a heating resistor. 
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XXIII - THROTTLE POTENTIOMETER ( M7.4.4 ) 

 

 
The throttle potentiometer is located on the throttle housing. 
Supplied with +5 V by the ECU, this potentiometer transmits a variable voltage 
to the ECU which is a function of the position of the throttle (driver's wishes). 
This information is used for recognising no load and full load positions and 
transitories for acceleration, injection cut-off and power take-up strategies. 
This potentiometer also implements an emergency operating mode if a fault 
occurs on the inlet pressure sensor. 

XXIV - VEHICLE SPEED SENSOR  

 
 

This sensor is of Hall effect type and is located on the gearbox output. It is 
supplied with +12 V. 
This sensor transmits information which, along with the engine speed, is used to 
determine the gear engaged. 
This information is used to: 

• improve driving pleasure (engine hesitation), 

• inform the driver of the gear engaged (depending on vehicle). 
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XXV - CRUISE CONTROL BRAKE SAFETY SWITCH (ME7.4.4) 

This switch is located on the brake pedal. It informs the ECU using +12 V, when 
the driver presses the brake pedal. 

The ECU uses this information to deactivate the cruise control function. 

XXVI - CRUISE CONTROL CLUTCH SAFETY SWITCH (ME7.4.4) 

This switch is located on the clutch pedal. It informs the ECU using +12 V, when 
the driver presses the clutch pedal. 

The ECU uses this information to deactivate the cruise control function and to 
adjust the engine torque to the gear change. 
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XXVII - ENGINE DIAGNOSTIC LED 

 

The LED located on the control panel is controlled by the ECU. On a 
multiplexed vehicle, this information is broadcast on the CAN network. 

For L4 and ifL5 depollution, the engine diagnostic LED is used to inform the 
driver that the regulatory pollutant emissions level has been exceeded.   

Operating mode of the LED for L4 and ifL5 depollution: 

• ignition off: 

− the LED is extinguished. 

• ignition on, engine off: 

− the LED is illuminated. 

• engine running: 

− no fault: 

. the LED extinguishes. 

Presence of a major permanent fault with LED permanently illuminated: 

• the LED will remain illuminated to warn the driver that the regulatory 
emissions level has been exceeded, 

• it will extinguish when this fault successfully passes 3 diagnostic sequences. 

Presence of a major permanent fault with LED flashing: 

• the LED will flash after misfires to warn the driver (risk of damaging the 
catalytic converter), 

• the LED will stop flashing when the misfires have disappeared. 

Note: For the ME7.4.4 injection system, all faults affecting the motorised 
throttle or the pedal sensor cause the diagnostic LED to illuminate 
immediately. 

For K' depollution, the diagnostic LED is used when there is a risk of damaging 
the engine. 
The LED illuminates when the fault appears and extinguishes when the fault 
switches to temporary. 
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XXVIII - AIR PUMP  

 

The air pump is only used to comply with the ifL5 depollution standard. 

The air pump is located in the engine compartment and is controlled by the 
ECU via a relay. It has a flow rate of 20 kg/hr. 

The aim of the air pump is to blow fresh air into the cylinder head downstream 
of the exhaust valves. 

Adding air allows a post-combustion to be performed in the exhaust pipe thus 
increasing the temperature of the exhaust gases. 

This rise in temperature leads to: 

• a faster rise in temperature in the catalytic converter, 

• much earlier richness regulation. 

The operating time of the air pump varies depending on engine temperature: 

• approximately 10 seconds for a temperature below –7° C, to prevent the 
pump and the valve seizing, 

• approximately 30 seconds for a temperature between –7° C and 15°C, to 
prevent the pump and the valve seizing, 

• approximately 80 seconds for a temperature between 15°C and 20°C, with 
an increase in mixture richness of approximately 20%. 

These commands are performed as soon as the engine is started and when 
idling. 

Pump operation is suspended when the engine speed exceeds 2500 rpm. 
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XXIX - VALVE 

 

The valve is positioned on the air injection circuit between the air pump and 
the engine. 

This valve is controlled by the pressure of the air blown in by the air pump. 

The aim of this valve is to isolate the air injection circuit from the exhaust 
circuit, when the air pump is no longer controlled in order to: 

• prevent exhaust gases exiting via the air injection circuit, 

• stop the air flow immediately. 
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DIAGNOSTIC ASSISTANCE 

Diagnostic functions offered by the BOSCH M7.4.4 and ME7.4.4 ECUs: 

• IDENTIFICATION, 

• HISTORY, 

• READ FAULTS, 

• ERASE FAULTS, 

• PARAMETER MEASUREMENT, 

• TEST ACTUATORS, 

• INITIALISE AUTOADAPTIVES, 

• TELECODING, 

• DOWNLOADING. 

This diagnostic functions assist the repair technician when a fault occurs on the injection 
system. 

I - IDENTIFICATION 

The menu displays: 

• the PSA reference of the ECU, 

• the PSA reference of the software, 

• the development index. 

This information is available when the ignition is on, engine running or engine 
stationary. 
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II - HISTORY 

The "history" menu is used to keep a trace of the operations performed on the 
ECU. 

This information is saved in the after-sales zones, of which there are 50. 

Each after-sales zone is entered when a request is made to erase faults. 

The following information is available in the after-sales zone: 

• the operation date, 

• the vehicle mileage, 

• the tool used: 

− SCANTOOL regulatory tool, 

− constructor's diagnostic tool (SCANTOOL type erasing), 

− constructor's diagnostic tool. 

• the operation site (corresponds to the dealer code for the Peugeot network). 

III - READ FAULTS  

This function is used to display all the faults detected by the ECU. 

The maximum number of faults which can be memorised by the ECU is: 

• 8 for K' depollution, 

• 20 for L4 and ifL5 depollution (12 EOBD codes and 8 constructor codes). 
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List of functions on which diagnostic operations can be performed: 

 A B C D 

Inlet manifold pressure sensor • •   

Inlet air thermistor • •   

Coolant thermistor • •   

Accelerator pedal sensor 1  • • • 

Accelerator pedal sensor 2  • • • 

Throttle potentiometer •    

Motorised throttle  • • • 

Idle regulation stepper motor •    

Engine speed sensor • •   

Vehicle speed information • •   

Upstream oxygen sensor • • •  

Downstream oxygen sensor • • •  

Upstream oxygen sensor heating control • • •  

Downstream oxygen sensor heating control • •   

Richness regulation autoadaptation • • • • 

Injector 1-2-3-4 control • • • • 

Double multifunction relay control • •   

Misfires • • •* •** 

Misfires cylinder 1-2-3-4 • • •  

Ignition coils • •   

Ignition coil control 1/4 and 2/3 • •   

Phase detection integrated into the ignition • •   

Knock sensor • •   

Knock regulation • •   

Knock regulation cylinder 1-2-3-4 • •   

Catalytic converter ageing • • •  

Canister bleed electrovalve control • • • • 

Battery voltage • •   

Alternator load information • •   

Fan unit control at high speed • •   

Fan unit control at low speed • •   

Fan unit function • •   

Air conditioning pressure information • •   

Air conditioning control • •   

Coolant temperature warning control • •   

Diagnostic LED control • •   

Air pump relay control function  • •  

Air injection to the exhaust  • •  
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 A B C D 

Low fuel information  •   

Stop lamps information  •   

Telecoding • • • • 

Engine ECU • • • • 

Memorising of the engine immobiliser code • •   

No communications with the BSI  • • • 

No communications with the automatic gearbox ECU • • • • 

No communications with the ESP ECU  • • • 

No communications between the engine ECU and the other ECUs of the 
CAN network 

 • • • 

A: M7.4.4 
B: ME7.4.4 
C: Illumination of the diagnostic LED - L4 and ifL5 depollution 
D: Illumination of the diagnostic LED - K' depollution 

•*: Flashing (risk of destroying the catalytic converter), permanent (pollution: 
regulatory limits exceeded). 

•**: Flashing 

Access to the EOBD fault codes 

Memorised fault codes can be accessed by all professional repair technicians with 
a standardised diagnostic tool called SCANTOOL. 

Access to the diagnostic modes is as follows: 

• mode 01: Reading of the number of fault codes and the engine speed 
(dynamic), 

• mode 02: Reading of associated contexts, 

• mode 03: Reading of fault codes, 

• mode 04: Erasing of fault codes. 
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IV - ASSOCIATED VARIABLES  

This function is used to memorise certain parameters when a fault appears. 
This information is used to ascertain the conditions under which the fault 
appeared. 
List of associated variables: 

• engine speed, 
• coolant temperature, 
• vehicle speed, 
• manifold pressure, 
• richness regulation state. 
There are 5 possible states for the richness regulation state: 

• open loop 1: Open loop, the conditions for switching to closed loop have not yet 
been satisfied, 

• closed loop 1: Closed loop operation, 
• open loop 2: Open loop due to the driving conditions (increase in richness at full 

load, decrease in richness when decelerating), 
• closed loop 2: Closed loop, fault on an oxygen sensor, 
• open loop 3: Open loop due to a system fault. 

V - ERASE FAULTS  

This function is used to erase all temporary faults memorised by the ECU. 
Before erasing the faults, an after-sales zone must be entered. 
This signature is of the same type as the one stored in the ECU identification zone 
when performing a download. 
This information can be viewed using a diagnostic tool in the "History" section. 
There are 50 after-sales zones and when they have all be used, faults can still be 
erased. 
Faults can be erased without using a diagnostic tool. The ECU can automatically 
erase a temporary fault from its memory if it does not reappear within 40 warming 
up cycles. 
A "warming up cycle" is a vehicle operating period which is sufficient to allow the 
engine temperature to increase by at least 22°C from when the engine was started 
and reach a minimum temperature of 70°C. 
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VI - PARAMETER MEASUREMENT 

The ME7.4.4 and M7.4.4 systems provide a certain number of parameters. 

These parameters are used to analyse engine operation and provide additional 
assistance to refine the fault finding process. 

The parameters are available in the following menus: 

• injection, 

• ignition, 

• richness, 

• sensors, 

• driving, 

• ECU state *. 

* Specific to ME7.4.4 (depending on vehicle). 

Note: Some parameters are only available when the engine is running. 
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Contents of the Menus 

INJECTION IGNITION RICHNESS 
Engine speed Engine speed Engine speed 
Battery voltage Battery voltage Battery voltage 
Engine torque Engine torque Coolant temperature 
Injection time Injection time Injection time 
Injection cut-off Injection cut-off Injection cut-off 
Throttle state Throttle state Throttle state 
Throttle angle Ignition advance Canister bleed electrovalve state 
Throttle voltage Charging time: Ignition coil cyl 

1/4 
Canister bleed electrovalve open 
cycle ratio 

Coolant temperature Charging time: Ignition coil cyl 
2/3 

Upstream oxygen sensor state 

Air temperature Coolant temperature Downstream oxygen sensor state
Manifold pressure Air temperature Catalytic converter upstream 

richness regulation state 
Stepper motor (M7.4.4)  Catalytic converter downstream  
Canister bleed electrovalve state  richness regulation state 
Double relay control   

 
 

SENSORS DRIVING ECU STATE 
Engine speed Engine speed ECU state 
Battery voltage Battery voltage Engine immobiliser 
Engine torque Ignition advance programming state 
Throttle state Engine torque  
Throttle angle Injection time  
Throttle voltage Injection cut-off  
Coolant temperature Throttle state  
Air temperature Coolant temperature  
Manifold pressure Air temperature  
Stepper motor (M7.4.4) Manifold pressure  
Canister bleed electrovalve state Canister bleed electrovalve state  
Canister bleed electrovalve cycle 
open ratio 

Air conditioning authorisation  

Air conditioning authorisation Air conditioning request input  
Air conditioning request input Fan unit control at low speed  
Fan unit control at low speed Fan unit control at low speed  
Fan unit control at low speed Fan unit control (chopper)  
Fan unit control (chopper) Vehicle speed  
Gear ratio Gear ratio  
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VII - ACTUATOR TESTS  

The ECU can activate certain components in accordance with a well defined 
mode. 

These tests can only be performed under the following conditions: 

• ignition on, 

• ECU unlocked, 

• engine off, 

• vehicle stationary. 

Activating the actuators is used: 

• to check the electrical and mechanical operation of the components, 

• to locate the components, 

• for training purposes. 

After an actuator has been activated, the ECU returns the component to its initial 
position. 

If the operator asks for an actuator to be activated whilst another actuator is being 
activated, the ECU will perform the following operations: 

• it will stop activating the current actuator, 

• it will reposition the component, 

• it will activate the new actuator. 

An electrical diagnostic of the components is performed by the ECU during 
activation. 

This diagnostic operation will be passed on to the diagnostic tool at the end of 
activation if the activation runs its full course (not deliberately interrupted by the 
operator). 
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Activation table  

COMPONENT ACTIVATION DURATION
Coils 1/4 and 2/3 Every second (I max charge time) 10 s 
Injectors 1 - 4 Every second for 1 ms 10 s 
Double relay (fuel pump 
relay) 

Permanent supply 10 s 

Air pump relay Permanent supply 10 s * 
Air conditioning control Every second for 5 ms 10 s *** 
Rev counter 3000 rpm for 1 s and 0 rpm for 1 s 20 s *** 
Stepper motor (M7.4.4) Every 2 s, min and max setting 10 s 
Fan unit at low speed Permanent supply 20 s 
Fan unit at high speed Low speed for 5 s and high speed for 20 s 25 s 
Fan unit - chopper Speed increasing from 0 to max speed (25 s) and 

max speed (10 s) 
35 s ** 

Canister bleed electrovalve  Frequency 15 Hz 10 s 
Diagnostic LED Frequency 0.5 Hz 20 s *** 
Coolant temperature 
warning LED 

Frequency 0.5 Hz 20 s *** 

*  Specific to IfL5 depollution 
**  Depending on vehicle  
*** Not available with multiplexed BSI 

VIII - INITIALISING AUTOADAPTIVES 

The aim of the auto-adaptives is to maintain a perfectly adjusted injection system 
throughout the vehicle's life. 
These values are saved in the ECU's permanent EEPROM. 
These values are therefore stored even in the following cases: 

• when faults are erased, 

• when the ECU is disconnected, 

• when the battery is disconnected. 
The auto-adaptives only have to be initialised if repairs have been made to the fuel 
supply circuit: 

• injectors, 

• fuel pump. 
Note: After initialising the auto-adaptives, the motorised throttle housing and the 
accelerator pedal sensor have to be programmed (ME7.4.4). 
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IX - TELECODING 

Telecoding allows the same engine ECU (one hardware reference) to be used on 
different vehicles which do not have the same equipment (automatic gearbox, air 
conditioning, etc). 

The ECU has just one software program in its memory (one software reference) 
but has several sets of calibrations which can be selected using the telecoding 
operation. 

The overall aim is to significantly reduce the number of different ECUs. 

The telecoding operation consists of making the ECU operational by configuring it 
as a function of the equipment fitted to the vehicle. 

If telecoding is not performed, the vehicle will operate in downgraded mode: 

• the vehicle can drive, 

• the engine speed is limited to 3000 rpm, 

• an associated fault code shows that the operation has not been performed, 

• the diagnostic LED illuminates. 

Note: When downloading a new software program, the ECU does not under any 
circumstances have to be telecoded again. The downloading operation does not 
erase the previously performed configuration. 

Only the telecoding operation erases the fault code and extinguishes the 
diagnostic LED. 

Even if the ECU has not been telecoded, the following diagnostic operations are 
still possible: 

• ECU identification, 

• reading and erasing of faults (except the telecoding fault), 

• parameter measurements, 

• actuator tests. 

Note: After telecoding, it is essential to program the end stops of the motorised 
throttle housing and the accelerator pedal sensor (specific to ME7.4.4). 
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X - DOWNLOADING 

Flash EPROM technology, which is now a common feature of modern ECUs, is 
used to update the ECU's program from the after-sales tool using a downloading 
procedure. 

This operation is performed to solve driving pleasure problems linked to the ECU 
calibration. 

The operation consists of downloading the new program into the ECU's memory 
using a suitable after-sales tool via the diagnostic socket. 

This operation must be performed to ensure the system components operate 
correctly (no faults). 

Note: After downloading, it is essential to program the end stops of the motorised 
throttle housing and the accelerator pedal sensor (specific to ME7.4.4). 

The after-sales tool provides the option of viewing the ECU identification zone 
before and after downloading. 

 

 

** IDENTIFICATION ** 

Supplier: Version:

Supplier: Number:

System: - Reprogramming - 

Application Signature:

Version: Date:

memorising
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WIRING DIAGRAM 

I - LAYOUT DIAGRAM  
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II - PARTS LIST 

BB00 - Battery 
BM34 - 34 fuse engine relay unit 
BSI1 - Built-in systems interface  
BH28 - Passenger compartment 28 fuse box  
CA00 - Ignition switch  
C001 - Diagnostic connector  
M000 - Earth 
MM01 - Earth 
MC14 - Earth 
MC30 - Earth 
MC31 - Earth 
MC32 - Earth 
MC68 - Earth 
0004 - Control panel 
1020 - Alternator 
1120 - Knock sensor  
1135 - Ignition coil  
1203 - Inertia switch  
1211 - Fuel pump sender  
1215 - Canister bleed electrovalve   
1220 - Coolant temperature sensor 
1261 - Accelerator pedal position sensor 
1262 - Motorised throttle  
1304 - Engine management double multifunction relay  
1312 - Inlet air pressure sensor 
1313 - Engine speed sensor 
1320 - Engine management ECU  
1331 - Injector cylinder 1 
1332 - Injector cylinder 2 
1333 - Injector cylinder 3 
1334 - Injector cylinder 4 
1352 - Front downstream oxygen sensor 
1353 - Front upstream oxygen sensor  
1620 - Vehicle speed sensor  
1630 - Automatic gearbox ECU  
4025 - Coolant thermocontact - temperature sensor (gauge) 
7001 - Power steering fluid pressure switch  
10 - - - Starting - current generation  
15 - - - Engine cooling 
80 - - - Air conditioning  
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EOBD - GENERAL DETAILS 

EOBD  = European On Board Diagnostic 

EOBD, which appeared with the "Euro 3" standard (L4 at PCA), consists of detecting all 
faults which may lead to a decline in vehicle depollution and of informing the driver of 
these by illuminating the "MIL" diagnostic LED of the engine management device. 

MIL = Malfunction Indicator Lamp 

 (C0 > 3.2 g/km; HC > 0.4 g/Km; NOx > 0.6 g/Km). 

In practice, faults linked to EOBD detected by the ECU can be read with an after-sales 
tool (PROXIA, LEXIA) within the scope of a fault reading procedure. 

To perform an EOBD fault finding procedure, the engine management device uses 
additional sensors: one (or two) downstream oxygen sensor(s) for the catalytic 
converter(s). 

Warning: EOBD faults are normally all faults which can be viewed using the 
"SCANTOOL" regulatory tool for use by the authorities only. 
These faults can be divided into "EOBD electrical continuity faults" and 
"EOBD operating faults". 
The EOBD operating faults are linked to a decline in depollution. 

Note: EOBD operating faults may have different names in the regulatory tool and 
the after-sales tool. In addition, they are shown cylinder by cylinder on the 
after-sales tool. 
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OPERATING FAULTS DETECTED 

• Misfires 

→ Analysis of the variations in engine speed, between several successive 
combustions. Sensors used = Engine speed / position sensor opposite the 60 - 2 
teeth ring. 

• Catalytic converter efficiency 

→ Analysis of its conversion capacity. A signal which becomes more and more 
"undulated" from the downstream sensor and therefore which looks more and 
more like the signal from the upstream sensor is the sign that the catalytic 
converter is ageing. 

• Poor operation of or a fault in the fuel regulation system. 

→ An oscillation period of the upstream oxygen sensor which becomes bigger and 
bigger shows that the upstream sensor is ageing. The sensor becomes "slower" 
from a signal frequency point of view. 

• Poor operation of or a fault in the fuel injection system. 

→ A richness regulation factor which exceeds a low calibrated value or a high 
calibrated value also shows that the upstream sensor is ageing. 

• Poor operation of or a fault in the EGR system. 

→ Analysis of the level of the absolute pressure in the manifold during repeated 
operation of the EGR valve. 

• Poor operation of or a fault in the secondary air injection system. 

→ When the air injection to the exhaust function is active, the mixture is theoretically 
"lean". 

• Poor operation of or an operating fault in the canister bleed system. 

→ This fault is not covered by the fault finding procedures in current Citroën 
applications. 

• Poor operation of the automatic gearbox. 

→ The automatic gearbox ECU asks the engine management ECU to illuminate the 
MIL when "3rd hydraulic" downgraded mode is implemented. 
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